Manual de utilizare si siguranta

Instructiuni originale - Pdstrati in permanentd acest manual in interiorul echipamentului.

Modele de nacela cu
ansamblu telescopic
1500AJP

ANSI (€ @ AS/NZS oy 29,2007

Romanian - Operation & Safety






PREFATA

PREFATA

Acest manual este un instrument foarte important! Pastrati-l in permanenta in interiorul masinii.

Scopul acestui manual este de a furniza detinatorilor, utilizatorilor, operatorilor, celor care ofera spre inchiriere si celor care
inchiriaza echipamentul instructiuni privind masurile de siguranta si procedurile de utilizare esentiale pentru utilizarea
corespunzdtoare si in conditii de siguranta a echipamentului, in scopul in care acesta a fost proiectat.

Datorita imbunatatirilor aduse produselor in mod constant, JLG Industries, Inc. isi rezerva dreptul de a face modificari ale
specificatiilor fard aviz prealabil. Pentru informatii actualizate, contactati JLG Industries, Inc.

3124476 - Naceld JLG - a



PREFATA

SIMBOLURI PENTRU ALERTE DE SIGURANTA S| MESAJE PENTRU
SEMNALE DE SIGURANTA

A

Acesta este simbolul pentru alertd de siguranta. Este utilizat pentru a va alerta cu privire
la posibile riscuri de ranire. Respectati toate mesajele de siguranta care urmeaza dupa
acest simbol pentru a evita o posibila ranire sau chiar un accident fatal.

INDICA O SITUATIE PERICULOASA IMINENTA, CARE, DACA NU ESTE EVITATA, VA INDICA O SITUATIE CU POTENTIAL PERICULOS. DACA NU ESTE EVITATA, AR PUTEA

PROVOCA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE. ACEST AUTOCOLANT VA AVEA PRODUCE LEZIUNI MINORE SAU MODERATE. DE ASEMENEA, POATE FI UN AVERTIS-

FUNDAL ROSU. MENT CU PRIVIRE LA OPERATIUNI CARE NU SUNT EFECTUATE iN SIGURANTA. ACEST
AUTOCOLANT VA AVEA FUNDAL GALBEN.

A AVERTISMENT
INDICA O SITUATIE CU POTENTIAL PERICULOS. DACA NU ESTE EVITATA, POATE PRO- LU e e

VOCA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE. ACEST AUTOCOLANT VA AVEA FUN- INDICA INFORMATII SAU O POLITICA A COMPANIEI CARE SE REFERA DIRECT SAU
DAL PORTOCALIU. INDIRECT LA SIGURANTA PERSONALULUI SAU PROTECTIA BUNURILOR.

b - Naceld JLG - 3124476



PREFATA

A AVERTISMENT

ACEST PRODUS TREBUIE SA RESPECTE TOATE BULETINELE INFORMATIVE LEGATE DE
SIGURANTA. PENTRU INFORMATII DESPRE BULETINELE INFORMATIVE LEGATE DE
SIGURANTA EMISE PENTRU ACEST PRODUS, CONTACTATI JLG INDUSTRIES, INC. SAU
DISTRIBUITORUL AUTORIZAT LOCAL JLG.

ATENTIONARE

JLG INDUSTRIES, INC. TRIMITE BULETINE INFORMATIVE LEGATE DE SIGURANTA
CATRE DETINATORUL INREGISTRAT AL ACESTUI ECHIPAMENT. PENTRU A VA ASI-
GURA CA TNREGISTRARILE CURENTE PRIVIND DETINATORUL SUNT ACTUALIZATE SI
CORECTE, CONTACTATI JLG INDUSTRIES, INC.

ATENTIONARE

JLG INDUSTRIES, INC. TREBUIE NOTIFICATA IMEDIAT IN TOATE SITUATIILE iN CARE
PRODUSELE JLG AU FOST IMPLICATE INTR-UN ACCIDENT CARE A DUS LA RANIREA
SAU DECESUL UNUI MEMBRU AL PERSONALULUI SAU iN CARE S-A PRODUS DETERI-
ORAREA SEMNIFICATIVA A UNOR BUNURI MATERIALE SAU A PRODUSULUI JLG.

Pentru:

3124476 - Naceld JLG -

Raportarea accidentelor « Informatii despre
respectarea standardelor

Publicatii despre ) ..
si reglementarilor

siguranta produsului
- Intrebari privind aplicatii

Actualizari pentru .
speciale pentru produs

detindtorii actuali
« Intrebari privind modificarile

Intrebdri privind siguranta .
P 9 ’ aduse produsului

produsului
Luati legatura cu:
Product Safety and Reliability Department
JLG Industries, Inc.
13224 Fountainhead Plaza

Hagerstown, MD 21742
S.UA.

sau cu reprezentanta locala JLG
(Consultati adresele de pe coperta interioara a manualului)

Pentru S.U.A.:

Numar gratuit: 877-JLG-SAFE (877-554-7233)

in afara S.U.A.:
Telefon: 240-420-2661
Fax: 301-745-3713
E-mail: ProductSafety@JLG.com
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SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

SECTIUNEA 1. MASURI DE SIGURANTA

1.1 INFORMATII GENERALE

Aceastad sectiune evidentiazd masurile de precautie necesare  NERESPECTAREA MASURILOR DE SIGURANTA INDICATE IN ACEST MANUAL POATE
pentru utilizarea si intretinerea corecta si in siguranta a echipa-  DUCE LA DETERIORAREA ECHIPAMENTULUI $SI A ALTOR BUNURI SAU LA ACCIDENTE

mentului. Pentru a promova utilizarea corecta a echipamentului, GRAVE SAU CHIAR MORTALE.

este obligatorie stabilirea unei rutine zilnice pe baza continutului 1.2 ’I‘NAINTE DE UTILIZARE
acestui manual. De asemenea, utilizand informatiile din acest
manual si din Manualul de service si intretinere, o persoana califi-
cata trebuie sa stabileasca un program de intretinere, care sa fie
respectat pentru a vd asigura ca echipamentul poate fi utilizat in

Instruirea si cunostintele operatorilor

« Tnainte de utilizarea echipamentului, trebuie citit si inteles in

siguranta. intregime Manualul de utilizare si siguranta. Pentru clarificari,
Proprietarul/utilizatorul/operatorul/persoana care ofera spre intrebari sau informatii suplimentare privind oricare din
inchiriere sau care inchiriaza echipamentul nu trebuie sa-si sectiunile acestui manual, contactati JLG Industries, Inc.
asume responsabilitatea utilizarii acestuia fnainte de a citi acest ——

manual si a parcurge instructajul privind modul de utilizare a 1 N

echipamentului sub supravegherea unui operator calificat si cu

experienta.

Aceasta sectiune cuprinde informatii despre responsabilitatile
proprietarului, utilizatorului, operatorului, persoanei care ofera
spre inchiriere sau care inchiriaza echipamentul, privind mdsurile SN ——
de siguranta, instructajul, inspectiile, intretinerea, aplicatiile si —
functionarea. Daca exista intrebari referitoare la sigurantd, instru-

ire, inspectie, intretinere, aplicatii si utilizare, va rugam sa

contactati JLG Industries, Inc. ("JLG").
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Operatorul nu trebuie sa-si asume responsabilitatea utilizarii
echipamentului pana cand nu a primit instructajul adecvat de
la persoane competente si autorizate.

Utilizarea acestui echipament va fi permisa numai personalu-
lui autorizat si calificat, care a demonstrat ca intelege modul
de utilizare corespunzator si in sigurantd a echipamentului.

Cititi, ntelegeti si respectati toate instructiunile marcate
PERICOL, AVERTISMENT si ATENTIONARE, precum si instructiunile
de utilizare de pe echipament si din acest manual.

Asigurati-va ca echipamentul va fi utilizat intr-o maniera care
sa respecte scopul pentru care a fost proiectat, stabilit de JLG.

Toti membirii de personal care utilizeaza echipamentul trebuie
sa se familiarizeze cu modul de utilizare si comenzile in caz de
urgenta ale echipamentului, asa cum sunt specificate in acest
manual.

Cititi, intelegeti si respectati toate reglementarile aplicabile la
nivel de companie, local si national, deoarece acestea se refera
la utilizarea si aplicatiile pentru care este destinat echipamentul.

- Naceld JLG -

Inspectia la locul de lucru

. Inainte de si in timpul punerii in functiune a echipamentului,

trebuie luate masuri de precautie pentru a evita toate perico-
lele din zona de lucru.

Nu utilizati si nu ridicati platforma cu echipamentul amplasat
pe camioane, remorci, vagoane feroviare, vase plutitoare,
schele sau alte echipamente, decat dacd aplicatia a fost apro-
batd in scris de JLG.

Tnainte de utilizare, verificati zona de lucru pentru a detecta
pericolele pe verticala, cum ar fi cabluri electrice, poduri
rulante si alte obstacole suspendate care pot aparea.

Verificati suprafetele de deplasare pentru a detecta gauri,
deniveldri, diferente de nivel, obstacole, reziduuri, gropi
ascunse si alte posibile pericole.

Verificati daca in zona de lucru exista locuri periculoase.
Nu utilizati echipamentul in medii periculoase decat daca
aveti aprobare in acest sens de la JLG.

Asigurati-va ca starea terenului este adecvata pentru a sustine
sarcina maxima a pneurilor indicata pe autocolantele privind
sarcina pneurilor, amplasate pe sasiu, in dreptul fiecdrei roti.
Nu va deplasati pe suprafete nesustinute.
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Inspectia echipamentului

Nu utilizati echipamentul pana cand nu au fost efectuate
inspectiile si verificarile privind functionarea, cum se specifica
in Sectiunea 2 din acest manual.

Nu utilizati acest echipament inainte de a fi fost efectuate
lucrdrile de service si intretinere, conform cerintelor privind
intretinerea si inspectia, conform specificatiilor din Manualul
de service si intretinere a echipamentului.

Asigurati-va ca toate dispozitivele de siguranta functioneaza
corespunzdtor. Modificarea acestor dispozitive reprezinta
o incalcare a masurilor de siguranta.

A AVERTISMENT

MODIFICAREA SAU SCHIMBAREA UNEI PLATFORME DE LUCRU SUSPENDATE SE VA
EFECTUA NUMAI CU PERMISIUNEA PREALABILA A PRODUCATORULUI, OFERITA IN

SCRIS.

3124476

Nu utilizati niciun echipament de pe care lipsesc sau sunt ilizi-
bile placutele sau autocolantele cu masuri de siguranta sau cu
instructiuni.

Verificati dacd exista modificari ale componentelor originale
ale echipamentului. Asigurati-va ca orice modificdri prezente
au fost aprobate de JLG.

Evitati acumularea reziduurilor pe podeaua platformei. Nu ldsati
noroiul, uleiul, lubrifiantul si alte substante alunecoase sd intre
in contact cu incdltamintea si podeaua platformei.

1.3

UTILIZARE

Informatii generale

- Naceld JLG -

Utilizarea echipamentului necesita intreaga dvs. atentie. Opriti
complet echipamentul inainte de a utiliza orice dispozitiv, de
ex. telefoane mobile, statii de emisie-receptie etc., care va vor
distrage atentia de la utilizarea in siguranta a echipamentului.

Nu utilizati echipamentul in alte scopuri decat amplasarea per-
sonalului, a instrumentelor si echipamentelor.

Tnainte de punerea in functiune, utilizatorul trebuie sa se fami-
liarizeze cu echipamentul si cu toate caracteristicile de
functionare.

Nu utilizati niciodatd un echipament defect. Daca apare o
defectiune, opriti echipamentul. Scoateti echipamentul din uz
si informati autoritatile corespunzatoare.

Nu demontati, modificati sau dezactivati niciunul dintre dispo-
zitivele de siguranta.

Nu actionati niciodatd brusc un intrerupator de comanda sau o
maneta de comandad trecandu-le prin pozitia neutra in directia
opusd. Aduceti intotdeauna comutatorul inapoi in pozitie neu-
tra si opriti-va inainte de a deplasa comutatorul la functia urma-
toare. Actionati comenzile incet, aplicand presiune uniforma.

Nu permiteti altor persoane sd actioneze sau sa conduca echi-
pamentul de la sol atunci cand pe platforma se afla personal,
cu exceptia situatiilor de urgenta.
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Nu transportati materiale direct pe barele platformei, cu
exceptia cazului in care aveti aprobarea JLG.

Cand pe platforma se afla doua sau mai multe persoane, ope-
ratorul va fi responsabil pentru toate actiunile efectuate cu
echipamentul.

Asigurati-va intotdeauna ca utilajele electrice sunt amplasate
corespunzadtor si nu sunt suspendate de cablu in zona de lucru
a platformei.

Cand conduceti, pozitionati intotdeauna ansamblul telescopic
deasupra puntii din spate, aliniat cu directia de miscare. Nu
uitati: daca ansamblul telescopic se afld deasupra puntii din
fata, functiile de directie si deplasare ale echipamentului vor fi
inversate.

Nu incercati sa deplasati un echipament blocat sau defect tra-
gandu-l sau impingandu-l decat daca echipamentul este tras
de la piulitele de ancorare de pe sasiu.

Coborati complet platforma si opriti alimentarea inainte de a
parasi echipamentul.

Scoateti toate inelele, ceasurile si bijuteriile cand utilizati echi-
pamentul. Nu purtati imbracaminte larga sau parul lung desfa-
cut, deoarece acestea se pot prinde sau incurca in echipament.

Persoanele sub influenta drogurilor sau a alcoolului sau care
sufera crize, ameteli sau pierderea controlului fizic nu pot uti-
liza acest echipament.

- Naceld JLG -

Cilindrii hidraulici sunt supusi dilatarii si contractiei termice.
Aceasta poate duce la modificdri ale pozitiei ansamblului tele-
scopic si/sau a platformei in timp ce echipamentul este
stationar. Factorii care afecteaza modificdrile termice pot
include durata pe care echipamentul rdmane stationar, tempe-
ratura lichidului hidraulic, temperatura aerului ambiant si
pozitia ansamblului telescopic si a platformei.

Pericole de impiedicare sau cadere

« In timpul utilizarii, ocupantii platformei trebuie sa poarte echi-

pament de lucru complet, cu o coarda cuplatd la un punct de
ancorare pentru corzi autorizat. Cuplati cate o (1) singurd
coarda la fiecare punct de ancorare pentru corzi.

nlilLﬁs —

Intrati si iesiti numai prin zona usii. Procedati cu maxima
atentie la urcarea sau cobordrea pe sau de pe platforma.
Asigurati-vd ca ansamblul platformei este coborat complet.
Stati cu fata la echipament la urcarea sau coborarea pe sau de
pe platforma. Intotdeauna in timpul urcarii si coborarii,
mentineti permanent contactul in trei puncte cu echipamen-
tul, cu doud maini si un picior sau doua picioare si 0 mana.
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- Tnainte de utilizarea echipamentului, asigurati-va ca toate usile  Pericole de electrocutare
sunt inchise si blocate in pozitia corespunzatoare.

+ Acest echipament nu este izolat si nu ofera protectie la contac-
tul sau apropierea de sursele de curent electric.

¥
W

+ Tineti in permanenta ambele picioare ferm pe podeaua plat-
formei. Nu amplasati niciodata scari, cutii, trepte, scanduri sau
elemente similare pe echipament pentru a obtine o raza de
actiune suplimentard in orice scop.

+ Asigurati-vd ca incaltamintea si podeaua platformei au fost
curatate de ulei, noroi si substante alunecoase.
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Pastrati distanta fata de cablurile electrice, aparatura sau orice
componente alimentate cu energie electrica (expuse sau izo-
late), respectand Distanta Minima Permisa (MAD) dupa cum se
arata in Tabelul 1-1.

Luati in calcul deplasarea echipamentului si balansul cablurilor
electrice.

- Naceld JLG -

Tabelul 1-1. Distantele minime permise (M.A.D.)

Interval de tensiune DISTANTA MINIMA PERMISA

(Faza la fazd) in metri (feet)
0-50kV 3(10)
50-200kV 5(15)
200-350kV 6(20)
350-500kV 8(25)
500-750kV 11(35)
750-1000kV 14(45)

NOTA: Aceste limite se aplicd in toate situatiile, cu exceptia

celor in care reglementadrile angajatorului, cele locale
sau nationale sunt mai stricte.

Pastrati o distanta de cel putin 3 m (10 ft) intre orice compo-
nenta a echipamentului, ocupantii sai, instrumentele si echi-
pamentele acestora si orice cablu electric sau aparaturd sub
tensiune de pana la 50.000 V. Pentru fiecare 30.000 V (sau mai
putin) in plus, este necesar un spatiu suplimentar de 30 cm.
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- Distanta minima permisa poate fi redusa daca sunt montate Paricole de inclinare
ecrane izolatoare pentru a preveni contactul, iar specificatiile

ecranelor izolatoare indica faptul ca acestea pot rezista la ten- « Utilizatorul trebuie sa fie familiar cu suprafata inainte de a con-
siunea transmisa prin cablul fatd de care se pastreaza distanta. duce echipamentul. Nu depadsiti valorile admise pentru panta
Aceste ecrane protectoare nu vor face parte din (sau nu vor fi laterala si panta frontala in timp ce conduceti echipamentul.
cuplate la) echipament. Distanta minima admisa va fi redusd la °

o distantd care se incadreazd intre dimensiunile de lucru speci- P

ficate pentru ecranul protector. Aceasta distanta va fi stabilita
de o persoana calificatd, in conformitate cu cerintele angajato-
rului, locale sau nationale privind practicile de lucru in apropi-
erea echipamentelor sub tensiune.

¥

NU MANEVRATI ECHIPAMENTUL SAU PERSONALUL N INTERIORUL ZONEI
RESTRICTIONATE (MAD). DACA NU AVETI ALTE INFORMATII, PRESUPUNETI CA TOATE
COMPONENTELE $I CABLURILE ELECTRICE SUNT SUB TENSIUNE.

+ Nu ridicati platforma si nu va deplasati cu platforma ridicata in
timp ce va aflati pe sau langa o suprafata inclinatd, neuniforma
sau moale. Asigurati-va ca echipamentul este amplasat pe o
suprafata solida, plana si fara deniveldri inainte de a ridica plat-
forma sau de a va deplasa cu platforma in pozitia ridicata.

. Inainte de a deplasa echipamentul pe podele, poduri, cami-
oane si alte suprafete, verificati capacitatea maxima admisd a
acestora.
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Nu depasiti niciodata sarcina de lucru maximd, conform
specificatiilor de pe platforma. Mentineti toate sarcinile in inte-
riorul perimetrului platformei, cu exceptia cazului in care JLG a
autorizat alte proceduri.

Mentineti sasiul echipamentului la o distanta minima de 0,6 m
(2 ft) de gropi, denivelari, diferente de nivel, obstacole, rezidu-
uri, gropi ascunse si alte pericole posibile la nivelul solului.

Nu impingeti si nu trageti niciun obiect cu ansamblul telescopic.

Nu incercati niciodata sa utilizati echipamentul pe post de
macara. Nu legati niciodata echipamentul de nicio structura
adiacenta. Nu legati niciodata fire, cabluri sau orice alte ele-
mente similare de platforma.

Daca ansamblul telescopic sau platforma se afla intr-o pozitie
in care una sau mai multe roti nu se afld pe pamant, toate per-
soanele trebuie sa coboare inainte de a se incerca stabilizarea
echipamentului. Utilizati macarale, motostivuitoare sau alte
echipamente adecvate pentru a stabiliza echipamentul.

- Naceld JLG -

Nu utilizati echipamentul cand viteza vantului, inclusiv a rafa-
lelor, poate depdsi 12,5 m/s (28 mph). Factori care afecteaza
viteza vantului sunt: elevatia platformei, structurile din jur,
evenimentele meteo locale si apropierea furtunilor. Consultati
Tabelul 1-2, Scara Beaufort (numai pentru referintd) sau
utilizati alte mijloace de monitorizare a vitezei vantului.

Viteza vantului poate fi semnificativ mai mare la inaltime decat
la nivelul solului.

Viteza vantului se poate schimba rapid. Luati intotdeauna in
considerare apropierea evenimentelor meteo, durata necesara
pentru coborarea platformei si metodele de monitorizare a
vitezei actuale si posibile a vantului.

Nu mariti suprafata platformei sau sarcinii. Suprafetele marite
expuse la vant vor duce la scdderea stabilitatii.

Nu mariti dimensiunea platformei cu ajutorul unor modificari
sau al unor echipamente anexe neautorizate.
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ATENTIONARE

NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL CAND VANTUL DEPASESTE 12,5 M/S (28 MPH).

Tabelul 1-2. Scara Beaufort (numai pentru referinta)

Bﬁ::ifi:t iteza vantului Descriere Conditii la sol
m/s mph
0 0-0,2 0 Clm Calm. Fumul seinalta vertical
1 0,3-1,5 1-3 Adiere usoara Vantul este vizibil dupd fum
2 1,6-3,3 4-7 Brizd usoara Vantul sesimte pe pielea expusd. Frunzele fosnesc
3 34-54 8-12 Vantslab Frunzele siramurelele mai mici se misca continuu
4 5,5-7,9 13-18 Vantmoderat Seridica praful si hértiile. Ramurile miciincep sa se miste.
5 8,0-10,7 19-24 Vantputernic Arborii mai micise leagdnd.
6 10,8-13,8 25-31 Vantfoarte puternic Ramurile marise miscd. Steagurile fluturd aproape orizontal.
Folosirea unei umbrele devine dificild.
7 13,9-17,1 32-38 Furtuna moderata Arborii se miscd inntregime. Este dificil de inaintatimpotriva vantului.
8 17,2-20,7 39-46 Furtund puternica Serup ramurele dinarbori. Autovehiculele isi pierd directia.
9 20,8-24,4 47-54 Furtund foarte puternica Cladirile usoare sunt afectate.

3124476
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Pericole de strivire si coliziune .

« Toti membrii personalului care utilizeaza echipamentul sau
care raman la sol trebuie sa poarte cdsti de protectie aprobate.

- Verificati dacd in zona de lucru exista suficient spatiu de
siguranta pe verticald, in lateral si in partea inferioara a platfor-
mei la ridicarea sau coborarea platformei si la deplasare.

- In timpul utilizarii, tineti intreg corpul in interiorul zonei deli-
mitate de barele platformei.

- Utilizati functiile ansamblului telescopic, nu functia de condu-
cere, pentru a pozitiona platforma aproape de obstacole.

« Amplasati intotdeauna un observator in zonele in care aveti
campul de vedere restrictionat.

1-10 - Naceld JLG -

Personalul care nu utilizeaza echipamentul trebuie sa ramana
la cel putin 1,8 m (6 ft) distanta fata de acesta intotdeauna in
timpul operatiunilor de deplasare sau rotire.

In toate conditiile de deplasare, operatorul trebuie sa limiteze
viteza de deplasare in conformitate cu conditiile suprafetei,
aglomeratia, vizibilitatea, panta, amplasarea personalului si
alti factori care ar putea cauza pericole de coliziune sau acci-
dentare a personalului.

Fiti intotdeauna constient de distantele necesare pentru oprire
pentru toate vitezele de deplasare. Cand conduceti la viteza
inaltd, comutati la o vitezda redusa inainte de a opri.
Deplasati-va pe pante numai la viteza redusa.

Nu va deplasati la vitezd inaltd in zone restrictionate sau
fnguste sau cand conduceti in marsarier.

Fiti intotdeauna extrem de precaut pentru a preveni lovirea
sau ciocnirea comenzilor de functionare sau a persoanelor de
pe platforma de obstacole.

Asigurati-vd ca operatorii altor echipamente suspendate sau
aflate la nivelul solului au fost informati cu privire la prezenta
platformei de lucru suspendate. Deconectati alimentarea la
macaralele si podurile rulante suspendate.

Avertizati personalul sa nu lucreze, sa nu stationeze si sa nu se
deplaseze sub un ansamblu telescopic ridicat sau sub o plat-
forma ridicatd. Daca este nevoie, pozitionati baricade la sol.
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3124476

REMORCAREA, RIDICAREA S| TRANSPORTAREA

Nu permiteti niciodatd accesul personalului pe platforma in
timpul remorcarii, ridicarii sau transportarii.

Acest echipament nu trebuie sa fie remorcat, cu exceptia
situatiilor de urgenta, a defectiunilor, a intreruperii alimentarii
cu energie electrica sau a incdrcarii/descarcarii. Pentru proce-
durile de remorcare de urgenta, consultati sectiunea Proceduri
de urgenta din acest manual.

Asigurati pozitia corespunzatoare a ansamblului telescopic si
blocarea placii turnante inainte de remorcare, ridicare sau
transport. Platforma trebuie sa fie golita complet de unelte.

La ridicarea echipamentului, conectati echipamentul de ridi-
care numai in zonele destinate acestui lucru. Ridicati unitatea
cu echipamente de capacitate corespunzdtoare.

Consultati sectiunea Utilizarea echipamentului din acest
manual pentru informatii despre ridicare.

1.5

INTRETINEREA

Aceasta subsectiune cuprinde masuri de siguranta generale, care
trebuie respectate in timpul efectuarii intretinerii acestui echipa-
ment. Mdsuri de sigurantd suplimentare, care trebuie respectate
in timpul efectuarii intretinerii echipamentului, sunt incluse in
punctele corespunzatoare in acest manual si in Manualul de ser-
vice si intretinere. Este extrem de important ca personalul res-
ponsabil cu intretinerea sd respecte cu strictete aceste precautii
pentru a evita posibilitatea ranirii personalului sau a deteriorarii
echipamentului sau a altor bunuri. O persoana calificatd trebuie
sd stabileascd un program de intretinere, care sa fie respectat
pentru a va asigura ca echipamentul poate fi utilizat in siguranta.

Riscuri legate de activitatile de intretinere

- Naceld JLG -

- Inainte de a efectua orice reglari sau reparatii, opriti alimenta-
rea cu energie electrica la toate comenzile si asigurati-va ca
toate componentele mobile sunt asigurate impotriva deplasa-
rii accidentale.

+ Nu lucrati niciodatd sub o platforma ridicata dacd aceasta nu
este coborata la inaltime minima, daca este posibil, sau daca
nu este sustinuta sau asigurata in alt mod impotriva deplasdrii
accidentale, cu ajutorul unor bare de sustinere, mecanisme de
blocare sau suporturi suspendate corespunzatoare.

« NU incercati sd reparati sau sa strangeti orice furtunuri hidrau-
lice sau fitinguri in timp ce echipamentul este alimentat sau
cand sistemul hidraulic este sub presiune.
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Eliberati intotdeauna presiunea hidraulica din toate circuitele
hidraulice inainte de a slabi sau demonta componente hidraulice.

NU verificati daca existd scurgeri cu ajutorul mainii neprote-
jate. Utilizati o bucatd de carton sau de hartie pentru a detecta
scurgerile. Purtati manusi pentru a ajuta la protejarea mainilor
de lichidul pulverizat.

[

Asigurati-va ca piesele sau componentele de schimb sunt iden-
tice sau echivalente cu piesele sau componentele originale.

Nu incercati niciodata sa deplasati piese grele fara ajutorul unui
dispozitiv mecanic. Nu permiteti sustinerea unui obiect greu
intr-o pozitie instabila. Asigurati-va ca este prevazuta sustinere
adecvata cand ridicati componentele echipamentului.

- Naceld JLG -

Nu utilizati echipamentul ca punct de impdamantare pentru
aparate de sudura.

Céand efectuati operatiuni de sudare sau de tdiere a metalelor,
trebuie sa luati masuri de siguranta pentru a proteja sasiul fata
de expunerea directa la reziduurile proiectate in timpul sudarii
sau taierii metalelor.

Nu realimentati echipamentul cu motorul pornit.
Utilizati numai solventi de curatare aprobati, neinflamabili.

Nu inlocuiti elemente esentiale pentru stabilitate, cum ar fi
baterii sau pneuri solide, cu elemente cu alta greutate sau
specificatii. Nu modificati unitatea in niciun fel care sd afecteze
stabilitatea.

Pentru valorile de masa si elementele esentiale pentru stabili-
tate, consultati Manualul de service si intretinere.

A AVERTISMENT

MODIFICAREA SAU SCHIMBAREA UNEI PLATFORME DE LUCRU SUSPENDATE SE VA
EFECTUA NUMAI CU PERMISIUNEA PREALABILA A PRODUCATORULUI, OFERITA IN
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Pericole legate de baterii

3124476

Deconectati intotdeauna bateriile cand efectuati lucrari de
service la componente electrice sau cand efectuati suduri pe
echipament.

Nu permiteti fumatul, prezenta flacarilor deschise sau a scan-
teilor langa baterie in timpul incarcarii sau a efectuarii lucrari-
lor de service.

Nu permiteti ca instrumente sau alte obiecte de metal sd intre
in contact cu bornele bateriei.

Cand efectuati lucrdri de service la baterii, purtati intotdeauna
echipament de protectie pentru maini, ochi si fata.
Asigurati-vd ca acidul bateriilor nu intra in contact cu pielea
sau imbracamintea.

A ATENTIE

LICHIDUL DIN BATERIE ESTE FOARTE COROZIV. EVITATI IN PERMANENTA CONTACTUL
CU PIELEA SI IMBRACAMINTEA. CLATITI IMEDIAT CU APA CURATA ORICE ZONA AFEC-
TATA SI (ONSULTATI UN MEDIC.

- Naceld JLG -

Incarcati bateriile numai intr-o zona cu ventilatie corespunza-
toare.

Evitati depasirea nivelului pentru lichidul din baterie. Addugati
apa distilata la baterii numai dupa ce acestea sunt incarcate
complet.
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,@5 NOTE:

- Naceld JLG -
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2.1

SECTIUNEA 2. RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

INSTRUIREA PERSONALULUI

Platforma suspendata este un dispozitiv de amplasare a persona-
lului; de aceea, este necesar sa fie utilizata si intretinuta numai de
personal instruit.

Persoanele sub influenta drogurilor sau a alcoolului sau care
sufera crize, ameteli sau pierderea controlului fizic nu pot utiliza
acest echipament.

Instruirea operatorului
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Instruirea operatorului trebuie sa acopere:

1. Utilizarea si limitele comenzilor de pe platforma si de la sol,
comenzile de urgenta si sistemele de siguranta.

2. Etichetele comenzilor, instructiunile si avertismentele de pe
echipament.

3. Regulile aplicabile la nivel de companie si la nivel national.

4. Utilizarea dispozitivelor aprobate de protectie impotriva
caderii.

5. Suficiente cunostinte privind modul mecanic de functionare

a echipamentului pentru a recunoaste o defectiune reald sau
posibila.
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6. Cele mai sigure proceduri de manevrare a echipamentului
cand apar obstructiondri pe verticald, alte echipamente in
miscare si obstacole, depresiuni, gropi sau deniveldri.

7. Proceduri de evitare a pericolelor puse de conductoare elec-
trice neprotejate.

8. Cerintele specifice legate de sarcina de lucru sau de aplicatia
n care este utilizat echipamentul.

Supravegherea instructajului

Instructajul trebuie sa fie efectuat sub supravegherea unei per-
soane calificate, intr-o zona libera, fara obstacole, pana cand per-
soana instruitd a dezvoltat capacitatea de a controla si utiliza
echipamentul in sigurantd.

Responsabilitatea operatorului

Operatorul trebuie sa primeasca instructiuni in privinta faptului
ca are responsabilitatea si autoritatea de a opri echipamentul in
cazul unei defectiuni sau al unei alte situatii in care este afectata
siguranta, fie legatd de echipament, fie de locul de lucru.
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2.2 PREGATIREA, INSPECTIA SI INTRETINEREA

2-2

Tabelul de mai jos cuprinde inspectiile si lucrarile de intretinere
periodice pentru echipament, impuse de JLG Industries, Inc. Pen-
tru cerinte suplimentare privind platforme de lucru suspendate,
consultati reglementarile locale. Frecventa inspectiilor si a
intretinerii trebuie sa creasca in functie de necesitati atunci cand
echipamentul este utilizat intr-un mediu neprielnic sau ostil, daca
echipamentul este utilizat din ce in ce mai frecvent sau daca este
utilizat in mod intens.

ATENTIONARE

JLG INDUSTRIES, INC. RECUNOASTE DREPT TEHNICIAN DE SERVICE INSTRUIT DE PRO-
DUCATOR O PERSOANA CARE A PARCURS CU SUCCES CURSURILE DE INSTRUCTA)J PEN-
TRU SERVICE JLG PENTRU MODELUL DE PRODUS JLG ASUPRA CARUIA URMEAZA A
EFECTUA LUCRARI.
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Tabelul 2-1. Tabel privind inspectia si intretinerea

Tip

Frecventa

Responsabilitate
principala

Calificare de service

Material referinta

Inspectiainainte de pornire

Tnainte de utilizareazilnica sau
laschimbarea operatorului.

Utilizator sau operator

Utilizatorsau operator

Manual de utilizare sisigurantd

Inspectiainaintea livrdrii
(consultatiNota)

Tnainte de orice livrare la vanzare, darein
leasing sau inchiriere.

Proprietar, distribuitor
sau utilizator

Mecaniccalificat JLG

Manual de service siintretinere si
formular deinspectie JLG aplicabil

Inspectie frecventd
(consultatiNota)

Dupa utilizareatimp de 3 lunisau 150 de ore,
oricare interval survine primul; sau

Neutilizat pe o perioadd maimare de 3 luni; sau
Achizitionat utilizat.

Proprietar, distribuitor
sau utilizator

Mecaniccalificat JLG

Manual de service siintretinere si
formular deinspectie JLG aplicabil

Inspectiaanualdaechipamentului
(VeziNota)

Anual, numaitarziude 13 lunideladatainspectiei
precedente.

Proprietar, distribuitor
sau utilizator

Tehnician deservice
instruitde producator
(recomandat)

Manual de service siintretinere si
formular deinspectie JLG aplicabil

Intretinerea preventiva

Laintervalele specificatein Manualul de service
siintretinere.

Proprietar, distribuitor
sau utilizator

Mecaniccalificat JLG

Manual de service siintretinere

NOTA: Formularele de inspectie sunt disponibile la JLG. Pentru efectuarea inspectiilor, utilizati Manualul de service si intretinere.

3124476
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Platforma 6.  Sectiuneaaeriandaansambluluitelescopicvertical
Bratularticulat 7. Sectiuneade mijlocaansambluluitelescopicvertical
Sectiunea aeriana aansambluluitelescopicprincipal 8.  Sectiuneadebazd aansambluluitelescopicvertical
Sectiuneade mijlocaansambluluitelescopicprincipal 9.  Placaturnantd

Sectiunea debazd aansambluluitelescopicprincipal ~ 10. Sasiu

bl el

e -

Figura 2-1. Terminologia de baza - pagina 1 din 4
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g5

. Sectiunea de mijloca ansamblului telescopic principal
12. Sectiuneade bazd aansambluluitelescopic principal
13. Sinadeghidajaansambluluitelescopic principal

14. Ansamblul cilindruluideridicare

15. Articulatie

16. Sectiuneaaeriandaansamblului telescopicvertical

17 \ 17. Sinade ghidajaansambluluitelescopicvertical

Figura 2-2. Terminologia de baza - pagina 2 din 4

3124476 - Naceld JLG - 2-5



SECTIUNEA 2 - RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

. Consolade comandd de pe platformd

. Afisajul LCD

. Intrerupétorul cu pedala

. Bratularticulat

. Cilindrul deridicare a bratuluiarticulat
. Mecanismul de rotire a bratului articulat
. Sectiuneaaeriandaansamblului
telescopic principal

. SkyGuard (dacd existd)

. Sinatransversald (dacd existd)

Figura 2-3. Terminologia de baza - pagina 3 din 4
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27.
28.
29.
30.
31
32.
. Motordeactionare

Pneusiroatd

Punte

Sasiul

Butucderoatd

Rulmentul de rotatie
Cilindrul de extinderea puntii

3124476

Figura 2-4. Terminologia de baza - pagina 4 din 4
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Inspectia inainte de pornire 4.
Inspectia inainte de pornire trebuie sa includd urmatoarele:
1. Starea de curatenie - Verificati dacd nu existd scurgeri (ulei,
carburant sau lichid de baterie) sau corpuri strdine pe toate
suprafetele. Raportati prezenta oricaror scurgeri personalu-
lui de intretinere responsabil. 5.
2. Structura - Inspectati structura echipamentului pentru a 6.
detecta urme de lovire, deteriorare, fisuri ale sudurii sau ale
metalului de baza sau alte semne de deteriorare. 7.
8.
9.
Uy
Fisuraametaluluide baza Fisuraasudurii
3. Autocolante si placute - Verificati dacd toate sunt curate si 10
lizibile. Asigurati-va ca nu lipseste niciun autocolant si nicio
placutd cu instructiuni. Asigurati-va ca toate autocolantele si
pldcutele sunt curatate sau inlocuite.
2-8 - Naceld JLG -

Manualele de utilizare si siguranta - Asigurati-va cd exista
cate o copie din Manualul de utilizare si sigurantd, din Manu-
alul de siguranta AEM (numai pentru pietele ANSI) si din
Manualul de responsabilitati ANSI (numai pentru pietele
ANSI), intr-un compartiment de depozitare rezistent la
intemperii.

Inspectia vizuala — Consultati Figura 2-7.
Bateria - Incércati in functie de necesitati.

Carburantul (echipamente actionate de motor cu combus-
tie internd) — Adaugati carburant corespunzétor in functie de
necesitati.

Rezerva de ulei de motor - Asigurati-va ca nivelul de ulei
de motor se afla in dreptul marcajului PLIN de pe joja si
busonul rezervorului se inchide corect.

Uleiul hidraulic - Verificati nivelul uleiului hidraulic.
Asigurati-vd ca se adaugd lichid hidraulic in functie de
necesitati.

Accesorii / componente anexe - Consultati sectiunea Acce-
sorii din acest manual sau accesoriul montat pe echipament
pentru instructiuni specifice de inspectie, utilizare si
intretinere.
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11.

3124476

Verificarea functionarii — Dupd efectuarea inspectiei vizu-
ale, efectuati o verificare a functionarii pentru toate siste-
mele intr-o zona in care nu se afla obstacole suspendate sau
la nivelul solului. Pentru instructiuni de utilizare mai detali-
ate, consultati sectiunea 4.

A AVERTISMENT

DACA ECHIPAMENTUL NU FUNCTIONEAZA CORESPUNZATOR, OPRITI-L IMEDIAT!
RAPORTATI PROBLEMA PERSONALULUI CORESPUNZATOR RESPONSABIL (U
INTRETINEREA. NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL PANA CAND NU SE DECLARA CA POATE
FI UTILIZAT IN SIGURANTA.

- Naceld JLG - 2-9
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Inspectia vizuala

Incepeti “inspectia vizuald” cu elementul 1, dupa cum este spe-
cificat in diagramd. Continuati in ordine cu verificarea fiecarui
element, urmdrind detectarea starilor enumerate in urmdtoa-
rea lista de verificare.

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA POSIBILELE ACCIDENTE, ASIGURATI-VA CA ECHIPAMENTUL ESTE

OPRIT.

NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL INAINTE DE CORECTAREA TUTUROR DEFECTIUNILOR.

NOTA DE INSPECTIE: La toate componentele, pe ldngd orice alte
criterii mentionate, asigurati-vd cd nu existd piese sldbite sau lipsd,
cd toate piesele sunt fixate corespunzdtor si cd nu existd scurgeri
sau deteriordri vizibile sau uzurd excesiva.

1.

Ansambilul si usa platformei - intrerupatorul cu pedald
functioneaza corect, nu este modificat, dezafectat sau blo-
cat. Dispozitivul de blocare a usii si balamalele sunt in stare
de functionare corespunzatoare.

Consolele de comanda de pe platforma si de la sol -
Comutatoarele si manetele sunt in pozitie neutra, autoco-
lantele/placutele sunt fixate si lizibile, marcajele de pe
comenzi sunt lizibile.

10.

11.

Sectiunile ansamblului telescopic / Placa turnanta -
Consultati Nota de inspectie.

Mecanismul de rotatie — Nu exista semne de deteriorare.

Ansamblurile roata/pneu - Fixate corect, nu exista
suruburi de roata lipsa. Inspectati pentru a detecta uzarea
suprafetei de rulare, tdieturi, rupturi sau alte semne de
deteriorare. Inspectati rotile pentru a detecta semnele de
deteriorare si coroziune.

Motorul de actionare, frana si butucul - Nu prezintd
urme de scurgeri.

Ansamblurile capotei — Consultati Nota de inspectie.

Pompa hidraulica auxiliara - Consultati Nota de

inspectie.

Toti cilindrii hidraulici - Nu prezinta deteriorari vizibile;
pivotii si furtunurile hidraulice nu prezinta semne de dete-
riorare sau scurgere.

Rulmentul placii turnante — Dovezi de lubrifiere cores-
punzatoare. Nu exista suruburi slabite sau jocuri intre laga-
rul rulmentului si echipament.

Arborii de directie si senzorii - Consultati Nota de
inspectie.

Figura 2-5. Inspectia vizuala zilnica - pagina 1 din 5
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12. Pompa hidraulica - Consultati Nota de inspectie. 15. Punti - Consultati Nota de inspectie.
13. Mecanismul de rotire a platformei — Consultati Nota de 16. SkyGuard (daca exista) - Consultati Nota de inspectie.
inspectie.
pect 17. Rezervorul de lichid de evacuare diesel (DEF) (daca
14. Mecanismul de rotire a bratului articulat - Consultati exista) — Nivel corespunzator al lichidului. Consultati
Nota de inspectie. Nota de inspectie.

Figura 2-6. Inspectia vizuala zilnica - pagina 2 din 5
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Figura 2-7. Inspectia vizuala zilnica - pagina 3 din 5
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Figura 2-8. Inspectia vizuala zilnica - pagina 4 din 5
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Figura 2-9. Inspectia vizuala zilnica - pagina 5din 5
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Verificarea functionarii

Efectuati verificarea functionarii dupd cum urmeaza:

1. De la consola de comanda de la sol, fara sarcina pe platforma:

b.

e.

Asigurati-va ca toate dispozitivele de protectie pentru
intrerupdtoare sau mecanismele de fixare sunt la locul lor.

Actionati toate functiile pentru a va asigura ca
functioneaza corespunzator.

alimentarea auxiliara si

3

Verificati
functioneaza corespunzator.

asigurati-va ca

Asigurati-va cd toate functiile echipamentului sunt dez-
activate cand este apasat butonul pentru oprirea de
urgenta.

Asigurati-va cd toate functiile ansamblului telescopic se
opresc la eliberarea comutatorului de activare a functiilor.

2. Delaconsola de comanda de pe platforma:

b.

3124476

Asigurati-va de fixarea ferma a consolei de comanda in
locatia corespunzatoare.

Asigurati-va ca toate dispozitivele de protectie pentru
intrerupdtoare sau mecanismele de fixare sunt la locul lor.

Actionati toate functiile pentru a va asigura ca
functioneaza corespunzator.

- Naceld JLG -

d.

Asigurati-va ca toate functiile echipamentului sunt dez-
activate cand este apasat butonul pentru oprirea de
urgenta.

e. Asigurati-va cd toate functiile echipamentului se opresc

la eliberarea intrerupatorului cu pedala.

3. Cuplatforma in pozitia de transport:

a. Conduceti echipamentul pe o panta frontala, care sa nu

depdseasca inclinarea specificatd, si opriti pentru a va
asigura ca franele functioneaza corect.

b. Verificati daca indicatorul de inclinare se aprinde pentru

C.

a va asigura ca functioneaza corespunzator.

Asigurati-va cd toate functiile de ridicare si extindere a
ansamblului telescopic sunt dezactivate cand ansamblul
telescopic este in afara pozitiei de transport (unghiul
ansamblului telescopic vertical < 8° [in raport cu
gravitatia], unghiul ansamblului telescopic principal [cu
ansamblul vertical in pozitia de transport] < 3° sau lungi-
mea ansamblului telescopic principal < 100 mm [4 in]).

4. Rotiti ansamblul telescopic peste fiecare dintre pneurile din
spate si asigurati-vd ca indicatorul pentru orientarea depla-
sdrii se aprinde si ca trebuie utilizat comutatorul pentru
suprareglarea orientarii deplasarii in vederea activarii
functiei de deplasare.
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Testarea functionarii sistemului SkyGuard NOTA: Dacd existd in dotare, asigurati-vd cd girofarul SkyGuard este
’ aprins cand este activat SkyGuard.

De la Consola de pe platforma:

Decuplati senzorul SkyGuard, eliberati comenzile, decuplati si
recuplati intrerupdtorul cu pedald, asigurati-va ca este disponibila
functionarea normald.

Testati functia SkyGuard actionand functiile de extindere si apoi
activand senzorul SkyGuard. Functia de extindere se va opri,
functia de retractare va functiona pe o durata scurtd si claxonul
va suna pana cand senzorul SkyGuard sau intrerupatorul cu Daca SkyGuard ramane activat dupa inversarea sau intreruperea
pedald este decuplat. functiilor, apdsati si tineti apasat comutatorul de suprareglare
SkyGuard pentru a permite utilizarea normala a functiilor masinii
pana cand senzorul SkyGuard este decuplat.

2-16 - Naceld JLG - 3124476
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SECTIUNEA 3. COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

3.1  INFORMATII GENERALE

ATENTIONARE

PRODUCATORUL NU ARE CONTROL DIRECT ASUPRA APLICATIEI I NICI ASUPRA UTI-
LIZARII ECHIPAMENTULUI. UTILIZATORUL SI OPERATORUL SUNT RESPONSABILI PEN-
TRU RESPECTAREA PRACTICILOR DE SIGURANTA CORESPUNZATOARE.

Aceastd sectiune cuprinde informatiile necesare pentru intelegerea
functiilor comenzilor.

3.2 COMENZILE SI INDICATOARELE

NOTA: Toate masinile sunt echipate cu console de comandd care utilizeazd
simboluri pentru a indica functiile de comandd. In cazul masinilor
ANSI, consultati autocolantul situat pe dispozitivul de protectie din
fata cutiei de control sau de ldngd comenzile pentru deplasarea la
sol pentru aceste simboluri si functiile corespunzdtoare.

NOTA: Panourile de indicatoare utilizeazd simboluri de diferite forme pen-
tru a alerta operatorul cu privire la diferitele situatii care ar putea
apdrea. Semnificatia acestor simboluri este explicatd mai jos.

3124476 - Naceld JLG -

Indica o situatie cu potential periculos, care, dacd nu
este evitatd, poate provoca accidente grave sau chiar
mortale. Acest indicator va fi rosu.

Indica conditii anormale de functionare care, dacd nu
sunt corectate, pot produce intreruperea functiondrii
echipamentului sau daune materiale. Acest indicator
va fi galben.

Indicd informatii importante referitoare la conditiile
de functionare, respectiv proceduri esentiale pentru
utilizarea in sigurantd. Acest indicator va fi verde, cu
exceptia indicatorului de capacitate care va fi verde
sau galben in functie de pozitia platformei.
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2. Extinderea ansamblului telesco-
A AVERTISMENT pic principal

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE, NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL
DECAT DACA TOATE MANETELE DE COMANDA SAU COMUTATOARELE CARE CONTRO- Permite extinderea si retractarea
LEAZA MISCAREA PLATFORMEI REVIN LA POZITIA OPRIT CAND SUNT ELIBERATE. ansamblului telescopic principal.

Consola de comanda de la sol

Consultati Figura 3-1., Consola de comandad de la sol si Figura 3-2., Consola
de comandé de la sol cu functia de suprareglare a sistemului de siguranta al

echipamentului (MSSO) (numai CE). 3. Rotatia bratului articulat
NOTA: Comutatorul de activare a functiilor trebuie tinut apdsat Permite rotatia bratului articulat
pentru a utiliza functiile de extindere a ansamblului tele- |J\ ’ ’

scopic principal, rotatie, ridicare a ansamblului principal,
ridicare a bratului articulat, suprareglarea nivelului plat-
formei, rotirea platformei si ridicarea ansamblului tele-
scopic vertical.

1. Panoul de indicatoare
Panoul de indicatoare contine lumini indicatoare care sem-

naleaza problemele aparute sau functiile utilizate in timpul
utilizarii echipamentului.

3-2 - Naceld JLG -
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Panoul deindicatoare

Extinderea ansambluluitelescopic principal
Rotatia bratuluiarticulat

Ridicarea bratuluiarticulat

Rotirea platformei

Suprareglarea nivelului platformei

Comutator pentrualimentare / oprireade urgenta
Pornireamotorului/ comutatorul pentru alimentarea auxiliara/
activarea functiilor

9.  (Contorul deafisare

10. Selectorul de comenzi platformd/sol

1. Nuseutilizeazd

12. Rotatie

13. Ridicareaansamblului telescopic vertical

14. Ridicareaansamblului telescopic principal

15. Reductie cataliticd selectiva (SCR) (dacd existd)

e N R W =

SR

Figura 3-1. Consola de comanda de la sol
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15

14

13

12
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10

Panoul deindicatoare

Extinderea ansambluluitelescopic principal

Rotatia bratului articulat

Ridicarea bratuluiarticulat

Rotirea platformei

Suprareglarea nivelului platformei

Comutator pentru alimentare/ oprirea de urgentd
Pornireamotorului/ comutatorul pentru alimentarea auxiliard /
activareafundtiilor

Contorul de afisare

. Selectorul de comenzi platforma/sol
1.
12.
13.
14.
15.

Suprareglarea sistemului de sigurantd al echipamentului (MSSO)
Rotatie

Ridicarea ansambluluitelescopicvertical
Ridicareaansambluluitelescopic principal

Reductie cataliticd selectiva (SCR) (daca existd)

Figura 3-2. Consola de comanda de la sol cu functia de suprareglare a sistemului de siguranta al echipamentului (MSSO) (numai CE)
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A AVERTISMENT

UTILIZATI FUNCTIA DE SUPRAREGLARE A NIVELULUI PLATFORMEI NUMAI PENTRU
REGLAREA USOARA A PLATFORMEI. UTILIZAREA NECORESPUNZATOARE POATE DUCE
LA DEPLASAREA SAU CADEREA SARCINII/OCUPANTILOR. NERESPECTAREA ACESTOR
INSTRUCTIUNI POATE CONDUCE LA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE.

4. Ridicarea bratului articulat

Asigura ridicarea si coborarea
bratului articulat.

6. Suprareglarea nivelului
platformei

Un comutator cu trei pozitii
permite operatorului sa regleze
sistemul automat de reglare a
nivelului. Acest comutator este
utilizat pentru a regla nivelul
platformei in situatii cum ar fi
urcarea/coborarea unei pante
frontale.

5. Rotirea platformei

Asigurd rotirea platformei.

NOTA: Alimentarea auxiliard functioneazd numai dacd motorul nu este
in functiune.

Unele functii vor actiona in mod diferit si la o vitezd mai micd
decat cea normald din cauza debitului redus de lichid hidraulic.

ATENTIONARE

N CAZUL UTILIZARII ALIMENTARII AUXILIARE, NU UTILIZATI MAI MULT DE 0
FUNCTIE ODATA. UTILIZAREA SIMULTANA A FUNCTIILOR POATE SUPRAINCARCA
POMPA AUXILIARA.

3124476 - Naceld JLG - 3-5
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A ATENTIE

9.

ATUNCI CAND ECHIPAMENTUL ESTE OPRIT, COMUTATORUL PENTRU ALIMENTARE /
OPRIREA DE URGENTA TREBUIE POZITIONAT iN POZITIA OPRIT PENTRU A PREVENI
DESCARCAREA BATERIILOR.

7.

Comutatorul pentru alimentare / oprirea de
urgenta

Un comutator rosu cu doud pozitii, in forma de
ciupercd, cand este tras (pornit) asigura ali-
mentarea cu energie a selectorului de comenzi
de pe platforma / de la sol. Cand este apasat
(oprit), alimentarea cu energie a selectorului
Platforma/Sol este oprita.

Contorul de afisare

Inregistreaza orele de functionare a motoru-
lui, nivelul de carburant (daca se aplica) si
codurile de eroare la diagnosticare (DTC) atat
de la Sistemul de comandd JLG, cat si de la sis-
temul de control al motorului.

comandd.

10.

Pornirea motorului / comutatorul pentru alimentarea auxili-

ard / activarea functiilor

Pentru a porni motorul, comutatorul trebuie
mentinut in pozitia “SUS” pana la pornirea
motorului.

Pentru a utiliza alimentarea auxiliara, comuta-
torul trebuie mentinut in pozitia “JOS” pe
durata utilizérii pompei auxiliare.

Cand motorul este in functiune, comutatorul
trebuie mentinut in pozitia “JOS” pentru a per-
mite actionarea tuturor comenzilor ansamblu-
lui telescopic.

- Naceld JLG -

Q)
b
@

Selectorul de comenzi de pe platforma / de la
sol

Un comutator cu trei pozitii, actionat prin cheie,
asigura alimentarea cu energie pentru consola
de comanda de pe platforma atunci cand este
in pozitia Platformd. Cu selectorul adus in
pozitia Sol, alimentarea cu energie este opritd
pentru platforma si numai comenzile de la sol
sunt utilizabile.

Suprareglarea sistemului de siguranta al
echipamentului (MSSO) (numai CE)

Asigurd suprareglarea de urgenta a comen-
zilor functiilor care sunt blocate, de exemplu
in cazul activarii Sistemului de detectare a
sarcinii.

QO

NOTA: Cu selectorul Platformd/Sol in pozitia centrald, alimentarea cu
energie este opritd pentru comenzile de la ambele console de

m O
]
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

15. Butonul Reductie catalitica selectivd (SCR)

(daca exista) Uag
=
= >
Butonul Reductie cataliticd selectiva (SCR) se o

utilizeazd pentru a initia modul Curatare
stationara.

12. Rotatie

Asigura o rotatie continuda de
360 grade pentru placa turnanta.

13. Ridicarea ansamblului telescopic
vertical

Asigura ridicarea si coborarea
ansamblului telescopic vertical.

14. Ridicarea ansamblului telescopic
principal

Asigurd ridicarea si coborarea
ansamblului telescopic principal.

3124476 - Naceld JLG - 3-7



SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

3.

Panoul de indicatoare pentru comanda de la sol
(Consultati Figura 3-3., Panoul de indicatoare pentru comanda de la
sol)

1. Temperatura fnalta a sistemului de
esapament (HEST) F

s . . . ’D)

Se aprinde cand temperatura sistemului de \)
esapament atinge 550°C (1022°F).

2. Indicatorul de eroare de la motor
Lampa indicd faptul cd Sistemul de
comanda JLG a detectat o stare anormala a
motorului. (Un cod de eroare la diagnosti-
care a fost setat in memoria sistemului.
Lampa va fi aprinsa continuu pentru o stare de avertizare
privind motorul sau va lumina intermitent pentru o stare de
oprire a motorului. Consultati Manualul de service pentru
instructiuni privind codurile de eroare si recuperarea aces-
tora.) Lampa poate, de asemenea, solicita o secventa de
curatare (consultati Sistemul de reductie catalitica selectiva
din Sectiunea 4).
Lampa indicatoare de defectiuni ale sistemului va fi aprinsa
temporar la pornirea contactului, ca autotestare.

3-8 - Naceld JLG -

Indicatorul pentru bujiile incandescente

Indicd faptul ca bujiile incandescente
functioneaza. Dupa rotirea comutatoru-
lui de contact in pozitia de pornire,
asteptati pana cand se stinge lampa ina-
inte de a porni motorul.

Indicatorul de setare punti

Indica faptul ca puntile sunt complet
extinse. Indicatorul va lumina intermitent
in timp ce puntile sunt extinse sau retrac-
tate si va lumina continuu cand acestea
sunt complet extinse. Lampa se va stinge
cand puntile sunt complet retractate.

3124476



SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

1001199920 A

7 6
1. Temperaturdinaltd asistemului de esapament (HEST) (dacd existd) 4. Setarepunti 6. Supraincdrcarea platformei
2. Indicator de eroare lamotor 5. (apacitatea platformei 7. Avertizareasistemului de comanda al ansamblului telescopic

3. Indicatorbujiiincandescente
Figura 3-3. Panoul de indicatoare pentru comanda de la sol
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

5. Indicatorul de capacitate a platformei 7. Indicatorul de avertizare al sistemului de

comanda al ansamblului telescopic

Indica intervalul de capacitate selectat.
Aceasta capacitate poate fi selectatd numai
de la consola de comanda de pe platforma.

Indica faptul ca platforma se afla in afara
zonei de utilizare si actionarea anumitor
functii ale ansamblului telescopic poate fi
dezactivata (mai precis ridicarea, extinde-
rea). Incercérile de utilizare a functiilor dezactivate cauzeaza
aprinderea intermitentd a indicatorului si emiterea unei
alarme sonore. Readuceti imediat platforma la sol. Daca indi-
catorul ramane aprins, a fost detectatd o eroare sau o
defectiune a sistemului de comanda al ansamblului telesco-
pic. Dacd este descoperitd o defectiune, sistemul trebuie
reparat de personal de service autorizat JLG inainte ca echi-
pamentul sa poata fi utilizat.

6. Indicatorul de supraincarcare a platformei
(daca exista)

Indica faptul ca platforma a fost suprain-
carcata.

3-10 - Naceld JLG - 3124476



SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

Contorul de afisare de la consola de comanda de la sol -
echipamente care utilizeaza lichid de evacuare diesel
(DEF)

(Consultati Figura 3-7., Contorul de afisare de la consola de comandd de
la sol)

Contorul de afisare indica orele de functionare a motorului, nive-
lul de carburant (dacd se aplicd) si codurile de eroare la diagnosti-
care (DTC) atat de la Sistemul de comanda JLG, cat si de la
sistemul de control al motorului. In timpul pornirii echipamentu-
lui, fara coduri DTC active in sistemul de control, ecranul de por-
nire va fi afisat timp de 3 secunde, apoi va aparea ecranul
principal. Daca exista un DTC activ la pornirea echipamentului,
ecranul de pornire va fi afisat timp de 3 secunde, apoi va fi lansat
ecranul de diagnostic. Lampa indicatoare se va aprinde dac3 este Figura 3-4. Ecranul de pornire
un DTC activ in jurnalul de erori.

3124476 - Naceld JLG - 3-11



SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

Ecranul de diagnostic va afisa erorile active si inactive de la Siste- Ecranul de diagnostic al motorului va afisa informatii despre SPN
mul de comanda JLG. Un asterisc (*) va fi afisat pentru a indica (Suspect Parameter Number - numar de parametru suspect), FMI
erorile active. (Failure Mode Identifier — identificatorul modului de defectiune)

si numadrul de incidente. Codurile SPN ale motorului nu pot fi
derulate. Daca exista mai multe coduri de eroare pentru motor,
operatorul trebuie sa inchida ecranul de coduri DTC pentru motor
pentru a vedea informatii despre alte coduri SPN si FMI.

Coolant Temp

Intermittent or incorrect
STATUS: Active éDMI
SPN:0110 OCC:00
EMI:02 SRC:000

(¢

[ DIAGNOSTIC CODES ]

1 | 6651
*|2 | 445

X4 | 3398
[« v -

--

--

Figura 3-5. Ecranul de diagnostic

Figura 3-6. Ecranul de diagnostic al motorului
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LAMPA INDICATOARE

OREMOTOR f‘ﬂ‘ﬁh NIVELULCARBURANTULUI
\ /

-

=h ’D\)
1M1 (-

SAGEATADENAVIGAREINAPOl ——————— = ° 4\‘}— SAGEATA DENAVIGARETNAINTE

BUTOANEDENAVIGARE

Figura 3-7. Contorul de afisare de la consola de comanda de la sol
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

Consola de pe platforma 2.

(Consultati Figura 3-8., Consola de comanda de pe platformd)

v\ ulEN

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE, NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL
DECAT DACA TOATE MANETELE DE COMANDA SAU COMUTATOARELE CARE CONTRO-
LEAZA MISCAREA PLATEORMEI REVIN LA POZITIA OPRIT SAU NEUTRA CAND SUNT
ELIBERATE.

1. Selectare vitezd deplasare / cuplu g @

Pozitia inainte permite viteza maxima de § - @

deplasare. Pozitia fnapoi permite cuplul §_@
maxim pentru teren accidentat si urcarea
pantelor. Pozitia centrald permite deplasa-
rea echipamentului cat mai silentios posibil.

3-14 - Naceld JLG -

selectata de operator. Pozitia centrald a Q.
comutatorului permite  schimbarea 3:@
conventionala a directiei de la rotile din

fata fara a afecta rotile din spate. Aceasta

pozitie este proiectata pentru deplasarea normala la viteze
maxime. Pozitia inainte este pentru deplasarea oblica. Cand
echipamentul se afld in acest mod, atat puntea din fata cat si
cea din spate se rotesc in acelasi sens, ceea ce permite
sasiului sa se deplaseze lateral pe masura ce inainteaza.
Aceastd pozitie poate fi utilizatd pentru a pozitiona echipa-
mentul pe culoare sau langa cladiri. Pozitia inapoi este pen-
tru deplasarea coordonata. In acest mod, puntea din fata si
cea din spate se rotesc in sensuri opuse pentru a produce cel
mai mic cerc de bracaj pentru manevre in spatii restranse.

Selectarea directiei m
Actiunea sistemului de directie poate fi E

3124476



SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

23 22 21 20 19 18 17 16 15 14 13 12
1. Selectorul vitezd de deplasare/cuplu 7.  Selectarea comenzii ansambluluitelescopic 13. Extindereaansambluluiprincipal 19. Indicatorul Soft Touch/SkyGuard
2. Selectorul dedirectie 8. Comutatorpentrualimentare/oprireadeurgentd 14. Lampile 20. Rotirea platformei
3. Suprareglareaniveluluiplatformei 9.  Pornire/Alimentareaauxiliara 15. Ridicarea bratuluiarticulat 21. Suprareglarea plierii bratuluiarticulat
4. Extinderea/retractarea puntilor 10. Selectorul de capacitate 16. Suprareglarea Soft Touch/SkyGuard 22. Controlul vitezei functiilor
5. Claxonul 11. Suprareglarea orientdrii deplasarii 17. Rotatia bratuluiarticulat 23. Ridicarea/rotatiaansamblului
6. Panoul deindicatoare 12. Deplasarea/Directia 18. Ridicareaansambluluitelescopicvertical telescopic principal

Figura 3-8. Consola de comanda de pe platforma
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

5. Claxonul
P
UTILIZATI FUNCTIA DE SUPRAREGLARE A NIVELULUI PLATFORMEI NUMAI PENTRU Un comutator cu apdsare pentru CLAXON fur-
REGLAREA USOARA A PLATFORMEI. UTILIZAREA NECORESPUNZATOARE POATE DUCE nizeaza curent electric catre un dispozitiv de
LA DEPLASAREA SAU CADEREA SARCINII/OCUPANTILOR. NERESPECTAREA ACESTOR avertizare sonora cand este apasat.

INSTRUCTIUNI POATE CONDUCE LA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE. L
' 6. Panoul de indicatoare

3. Suprareglarea nivelului platformei - . . R,
prareg P KV Panoul de indicatoare cu LED-uri contine lumini indicatoare

. _— . care semnaleaza problemele aparute sau functiile utilizate in

Un comutator cu trei pozitii permite operato- ) s e .
. . timpul utilizérii echipamentului.

rului sa regleze sistemul automat de reglare a ﬂ

nivelului. Acest comutator este utilizat pentru
a regla nivelul platformei in situatii cum ar fi
urcarea/coborarea unei pante frontale.

In intervalul de 2 secunde de la tragerea comutatorului pen-
tru alimentare / oprirea de urgenta, echipamentul va exe-
cuta o verificare a circuitelor electrice si, daca totul este ok,
alarma platformei va emite un sunet scurt (bip). In acest
4. Extinderea/retractarea puntilor - D\/U - timp, ldmpile de pe panoul de indicatoare se vor aprinde, de
] asemenea, temporar pentru verificarea becurilor.

Permite operatorului sa extinda sau sa - D/\D -

retracteze puntile. Puntile pot fi extinse sau

retractate numai in timp ce echipamentul g DW]D <

este deplasat inainte sau in marsarier. - DHD“D -
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3124476

7. Selectarea comenzii ansamblului telescopic
Modul Automat:

Cand comanda ansamblului telescopic este
adusad la Automat, miscarile de ridicare si de
extindere sunt coordonate de sistemul de
comanda JLG, iar functia de reglare automata a
nivelului platformei este activa in timpul
miscarilor de ridicare, extindere, rotatie si deplasare.

NOTA: - in timp ce se actioneazd ridicarea, ansamblul telescopic poate fi

siextins.

«In timp ce se actioneazd cobordrea, ansamblul telescopic poate fi
si retractat.

- In timp ce se actioneaza rotatia sau deplasarea, ansamblul tele-
scopic poate fi ridicat sau cobordt.

- In timp ce se actioneazd retractarea, ansamblul telescopic poate
cobori cand se afld la unghiuri mari, iar lampa pentru viteza
minimd se aprinde intermitent.

Modul Manual:

Cand comanda ansamblului telescopic este
adusa la Manual, miscarile de ridicare si de
extindere sunt controlate separat de catre ope-
rator, iar functia de reglare automata a nivelului
platformei este activa numai in timpul actionarii
functiilor de ridicare.

- Naceld JLG -

NOTA: Cand este adusd la Manual, functiile ansamblului telescopic vor fi

oprite cand sunt atinse limitele razei de actionare. Cand se pro-
duce acest lucru, actionati o functie diferitd sau selectati pozitia
automatd.

NOTA: In functie de unghiul sasiului si de unghiul ansamblului telescopic,

rotatia la stdnga sau rotatia la dreapta poate fi nepermisd in
modul Manual. Lampa BCS se aprinde si alte incercdri de a efectua
rotatia in sensul nepermis vor duce la aprinderea intermitentd a
Iampii. Cand se produce acest lucru, singurele optiuni sunt rotatia
in sens opus sau comutarea la modul automat.

8. Comutatorul pentru alimentare / oprirea de
urgenta

Un comutator rosu cu doua pozitii, in forma de
ciupercd, ce alimenteaza cu energie comenzile
platformei, atunci cand este tras (pornit). Cand
este apdsat (oprit), alimentarea cu energie este
opritd pentru comenzile de pe platforma.
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9.

10.

Pornire / alimentare auxiliara

Cand este apasat in fata, comutatorul alimenteaza
demarorul pentru a porni motorul.

Cand este apasat in spate, alimenteaza pompa
hidraulica actionata electric, cand este actionata.
(Comutatorul trebuie mentinut in pozitia pornit pe
parcursul utilizérii pompei auxiliare.) Pompa auxili-
ara are rolul de a furniza un debit de ulei suficient
pentru a actiona functiile de baza ale echipamentu-
lui dacd pompa principala sau motorul se defec-
teaza. Pompa auxiliara va actiona toate functiile cu
exceptia celor de deplasare/directie si pentru punti.

5 "
b

Selectorul de capacitate
Acest comutator permite operatorului sa selec-

teze intre o raza de actiune cu o restrictie de
capacitate la 272 kg pentru pietele ANSI si
270 kg pentru pietele CE si din Australia (600 Ib)
sau o restrictie de capacitate la 454 kg pentru
pietele ANSI si 450 kg pentru pietele CE si din
Australia (1000 Ib).

- Naceld JLG -

Suprareglarea orientdrii deplasarii

Cand ansamblul telescopic este rotit peste
pneurile din spate in orice directie, indicato-
rul de orientare a deplasarii se va aprinde G@
cand este selectata functia de deplasare.

Apasati si eliberati comutatorul si actionati comanda pentru
deplasare/directie in interval de 3 secunde pentru a activa
deplasarea sau directia. Inaintea deplasérii, localizati sagetile
alb/negru de orientare atat de pe sasiu, cat si din cadrul
comenzilor de pe platforma. Actionati comenzile de depla-
sare corespunzator sagetilor de directie pentru directia de
deplasare dorita.
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

NOTA: Pentru actionarea manetei de control pentru depla-
sare, trageti in sus inelul de blocare din partea de
jos a manetei.

NOTA: Manetele de comandd pentru DEPLASARE sunt actionate cu arc si
vor reveni automat la pozitia neutrd (DEZACTIVATA) atunci cand
sunt eliberate.

12. Deplasare/Directie -
Apasati inainte pentru deplasarea E ****

inainte, trageti inapoi pentru depla- @

sarea in marsarier. Actionarea

directiei se efectueaza cu ajutorul m)

unui comutator culisor cu actionare

simpla de la capdtul manetei de ©

directie.

3124476 - Naceld JLG -

13.

14.

15.

Extinderea ansamblului principal f

Permite extinderea si retractarea ansamblului
telescopic principal.

Lampi (daca exista)

Controleaza blocurile optice suplimentare
daca echipamentul este dotat cu acestea.

Ridicarea bratului articulat \

7/

Asigura ridicarea si coborarea bratului articulat.
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16. Comutatorul de suprareglare Soft Touch/SkyGuard NOTA: Functia de rotire a bratului articulat nu este utilizabild cand selec-

3-20

(daca exista)

torul de capacitate este in pozitia 454 kg pentru pietele ANSI si
450 kg pentru pietele CE si din Australia (1000 |b).

Echipamentul poate avea in dotare una din trei optiuni.
Poate avea Soft Touch, SkyGuard sau atat Soft Touch, cat si 17. Rotirea bratului articulat

SkyGuard.

Dacd existd in dotare Soft Touch,
comutatorul activeaza functiile care au
fost intrerupte de Soft Touch, pentru ca
acestea sd functioneze din nou la
vitezd minima, permitand operatorului
sa indeparteze platforma de obstacolul
care a produs oprirea.

Daca exista in dotare SkyGuard, comu-
tatorul activeaza functiile intrerupte de
sistemul SkyGuard pentru a putea fi
actionate din nou, permitand operato-
rului sa reia utilizarea functiilor echipa-
mentului.

Daca exista in dotare atat Soft Touch, cat
si SkyGuard, comutatorul functioneaza
asa cum este descris mai sus si permite
operatorului sd supraregleze sistemul
care a produs intreruperea.

Permite operatorului sa roteasca bratul articu-

lat spre stanga sau spre dreapta.
\ - -

18. Ridicarea ansamblului telescopic vertical

Permite ridicarea si coborarea ansamblului t
telescopic vertical prin activarea cilindrilor de
ridicare si de extindere dupa cum este coman- ‘

dat de sistemul de comanda al ansamblului
telescopic.
Uﬂ :
ﬁ«

- Naceld JLG - 3124476
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19. Indicatorul Soft Touch/SkyGuard (dacd exista) 22. Controlul vitezei functiilor

o\
Aceasta comanda afecteaza viteza de extindere // \\
a ansamblului telescopic principal, de extindere \l
a bratului articulat si de ridicare a bratului articu- %
lat. Prin rotirea butonului pana la capat in sens 9
opus acelor de ceasornic pana cand se fixeaza

cu un clic, se aduce deplasarea, ridicarea ansamblului principal,

ridicarea ansamblului vertical, rotirea platformei si rotatia in

20. Rotirea platformei modul de viteza minima.
NOTA: Pentru actionarea manetei de control pentru ridica-
Permite operatorului sa roteascd platforma rea / rotatia ansamblului telescopic principal,

Indicd faptul cd bara de protectie Soft Touch a atins un
obiect sau ca senzorul SkyGuard a fost activat. Toate comen-
zile sunt intrerupte pand cand este apasat butonul de supra-
reglare. Pentru Soft Touch, comenzile sunt active apoi in
modul de viteza minima, iar pentru SkyGuard comenzile
functioneaza normal.

cétre stanga sau catre dreapta. trageti de inelul de blocare de sub maner.

NOTA: Maneta de control pentru ridicarea / rotatia ansam-
blului telescopic principal este actionatd cu arc siva

21. Suprareglarea plierii bratului articulat J\ reveni automat la pozitia neutrd (dezactivatd)
atunci cdnd este eliberata.
Permite operatorului sa roteasca bratul l' 23. Comanda pentru ridicarea / rotatia
articulat spre dreapta peste opritorul elec- .

. . . . -
ansamblului telescopic principal /% @
tronic pentru a plia bratul articulat langs | N M SBE e

ansamblul telescopic pentru transport. Asllgura rldlc.arealg,l r.ota'gla arjsar.nt)lu— @ 0
lui telescopic principal. Apdsati ina-

inte pentru a ridica, trageti inapoi

pentru a cobori. Miscati spre dreapta

pentru rotatie la dreapta si spre D D
stdnga pentru rotatie la stanga.

Miscarea manetei de control acti-

veaza comutatoarele pentru a asi-

gura functiile selectate.
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Panoul de indicatoare pentru comanda de pe platforma

(Consultati Figura 3-9., Panoul de indicatoare pentru comanda de pe
platforma)

1. Indicatorul pentru defectarea sistemului de
reglare a nivelului

Indicd o defectiune in sistemul electronic de
reglare a nivelului. Indicatorul de defectiune
se va aprinde intermitent si va fi emisa o
alarmd sonora. Toate functiile vor trece
implicit la viteza minima daca ansamblul
telescopic nu se afla in modul de transport.

A AVERTISMENT

DACA INDICATORUL PENTRU DEFECTAREA SISTEMULUI DE REGLARE A NIVELULUI ESTE
APRINS, OPRITI ECHIPAMENTUL, RESETATI COMUTATORUL PENTRU OPRIREA DE
URGENTA SI REPORNITI ECHIPAMENTUL. DACA DEFECTIUNEA PERSISTA, READUCETI
PLATFORMA IN POZITIA DE TRANSPORT FOLOSIND SISTEMUL DE REGLARE MANUALA A
NIVELULUI, DUPA CUM ESTE NECESAR, SI REPARATI SISTEMUL DE REGLARE A NIVELULUI.

2. Generatorul c.a. (daca exista)

11
Indica faptul ca generatorul este in a

functiune. 11

3-22 - Naceld JLG -

3.

Indicatorul de supraincarcare a platformei
(daca exista)

Indica faptul ca platforma a fost suprain-
carcata.

Indicatorul de capacitate a platformei

Aratd capacitatea maxima selectatd a
platformei.

Una dintre luminile pentru capacitate tre-
buie sa fie aprinsa permanent. Ambele
lumini se vor aprinde intermitent si se va
emite o alarma sonora daca platforma
este in afara razei de actiune pentru capa-
citatea selectata.
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1. Sistemul dereglareanivelului 6. Bujieincandescenta 11. Servicela cablurile metalice

2. Generatorca. 7. Activare 12. Orientarea deplasarii

3. Supraincdrcareaplatformei 8. Nivelul carburantului 13. Setarepuni

4. (apacitatea platformei 9. Vitezdminima 14. Avertizareasistemului de comanda
5. Avertizare pentrualarma deinclinare 10. Indicatorul de defectiuniale sistemului al ansambluluitelescopic

Figura 3-9. Panoul de indicatoare pentru comanda de pe platforma
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5. Lumina de avertizare pentru alarma de inclinare

A AVERTISMENT

DACA INDICATORUL ESTE APRINS LA RIDICAREA SAU EXTINDEREA ANSAMBLULUI
TELESCOPIC, RETRAGETI SI COBORATI ANSAMBLUL SUB ORIZONTALA, IAR APOI
REPOZITIONATI ECHIPAMENTUL ASTFEL INCAT SA FIE ORIZONTAL iNAINTE DE EXTIN-
DEREA SAU RIDICAREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC DIN POZITIA DE TRANSPORT.

Indicd faptul ca sasiul se afla pe o panta.
Daca ansamblul telescopic se afla in afara
pozitiei de transport si echipamentul este
in pantd, se va activa o alarma sonora si
VITEZA MINIMA de functionare va fi acti-
vatd automat.

=

6. Indicatorul pentru bujii incandescente / Asteptare pornire

Indicd faptul cd bujiile incandescente
functioneaza. Dupa rotirea comutatoru-
lui de contact in pozitia de pornire,
asteptati stingerea lampii inainte de a
porni motorul.

3-24

- Naceld JLG -

7. Indicatorul intrerupatorului cu pedala / de activare

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE, NU SCOATETI, NU MODIFICATI SI
NU DEZACTIVATI INTRERUPATORUL CU PEDALA PRIN BLOCAREA SA SAU PRIN ALTE
METODE.

A AVERTISMENT

INTRERUPATORUL CU PEDALA TREBUIE REGLAT DACA FUNCTIILE SE ACTIVEAZA
ATUNCI CAND COMUTATORUL ESTE ACTIVAT NUMAI iN ULTIMII 6 MM (1/4 IN) DIN
CURSA, TN PARTEA DE SUS SAU DE JOS.

Pentru a utiliza orice functie, intrerupato-

rul cu pedala trebuie apdsat si functia tre-

buie selectatd in interval de sapte

secunde. Indicatorul de activare functii

indicd activarea comenzilor. Daca o

functie nu este selectata in sapte secunde

sau daca trec sapte secunde intre incheierea unei functii si
inceputul celei urmatoare, lampa de activare se va stinge si
intrerupatorul cu pedald trebuie eliberat si apasat din nou
pentru a activa comenzile.

Eliberarea intrerupatorului cu pedala opreste alimentarea

cu energie a tuturor comenzilor si actioneaza franele
echipamentului.
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

NOTA: Pentru informatii mai detaliate despre indicatorul pentru nivel 9.
redus de carburant, consultati Sistemul de economisire / intreru-
pere a alimentdrii cu carburant din Sectiunea 4.

8. Indicatorul nivelului de carburant

Indica nivelul de carburant din rezervorul de carburant.

REZERVOR PLIN

1/4 REZERVOR

3/4 REZERVOR

Y2

L 4
o

NIVEL REDUS DE
CARBURANT (CLIPESTE O
DATA PE SECUNDA)

1/2 REZERVOR

GOL (CLIPESTE
DEZECE ORI
PE SECUNDA)

10.

11.

Figura 3-10. Indicatorul nivelului de carburant

3124476
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Indicatorul de viteza minima

Cand comanda pentru viteza de
functionare este trecuta in pozitia pentru
viteza minima, indicatorul informeaza
operatorul cd toate functiile sunt setate
pe viteza minima. Lampa se aprinde inter-

mitent daca sistemul de comanda comuta o singurd functie
a echipamentului la viteza minima si va fi aprinsa continuu

dacd operatorul selecteaza viteza minima.

Indicatorul de defectiuni ale sistemului

Lampa indica faptul ca sistemul de
comanda JLG a detectat o conditie anor-
mala si ca un cod de defectiune pentru
diagnosticare a fost setat in memoria sis-

temului. Consultati Manualul de service pentru instructiuni
referitoare la codurile de diagnoza si recuperarea acestora.

Lampa indicatoare de defectiuni ale sistemului va fi aprinsa
timp de 2-3 secunde la pornirea contactului, ca autotestare.

Indicatorul de service la cablurile metalice

Cand este aprinsa, lampa indica faptul ca
sunt desfacute sau rupte cablurile meta-
lice ale ansamblului telescopic, care tre-
buie reparate sau reglate imediat.
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12,

13.

Indicatorul de orientare a deplasarii

Cand ansamblul telescopic este rotit din-
colo de rotile motoare din spate sau mai
departe in orice directie, indicatorul de
orientare a deplasarii se va aprinde cand
este selectata functia de deplasare. Acesta
este un semnal care solicitd operatorului
sd verifice dacd maneta de comanda a
deplasarii este actionatda in directia
corectd (mai precis, situatiile de inversare
a comenzilor).

Indicatorul de setare punti

Indicd faptul ca puntile sunt complet
extinse. Indicatorul va lumina intermitent
n timp ce puntile sunt extinse sau retrac-
tate si va lumina continuu cand acestea
sunt complet extinse. Lampa se va stinge
cand puntile sunt complet retractate.

14.

- Naceld JLG -

Indicatorul de avertizare al sistemului de
comanda al ansamblului telescopic

Indica faptul ca platforma se afla in afara
zonei de utilizare si actionarea anumitor
functii ale ansamblului telescopic poate fi
dezactivata (mai precis ridicarea, extinde-
rea). Incercérile de utilizare a functiilor dezactivate cauzeaza
aprinderea intermitentd a indicatorului si emiterea unei
alarme sonore. Readuceti imediat platforma la sol. Daca indi-
catorul ramane aprins, a fost detectatd o eroare sau o
defectiune a sistemului de comanda al ansamblului telesco-
pic. Dacd este descoperitd o defectiune, sistemul trebuie
reparat de personal de service autorizat JLG inainte ca echi-
pamentul sa poata fi utilizat.
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SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

4.1

3124476

SECTIUNEA 4. UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

DESCRIERE

Acest echipament este o platforma de lucru mobila de ridicare,
utilizatd pentru a pozitiona personalul, precum si instrumentele si
materialele necesare, in locuri de lucru.

Consola principala de comanda pentru operator se afla pe plat-
forma. De la aceasta consola de comanda, operatorul poate con-
duce si directiona echipamentul inainte si inapoi. Operatorul
poate ridica sau cobori ansamblul telescopic sau poate roti
ansamblul telescopic la stanga sau la dreapta. Rotatia standard a
ansamblului telescopic este de 360 grade rotatie continud. Echi-
pamentul este dotat cu o consola de comanda de la sol, care are
prioritate fata de consola de comanda de pe platforma. Comen-
zile de la sol actioneaza functiile de ridicare si rotatie a ansamblu-
lui telescopic si se utilizeaza in cazuri de urgenta pentru a cobori
platforma la sol in cazul in care operatorul de pe platforma nu
poate face acest lucru.

4.2

- Naceld JLG -

INCALZIREA SISTEMULUI HIDRAULIC

Sistemul de comanda monitorizeaza sistemul hidraulic la tempe-
raturi extrem de scazute si ofera o performanta optima la limita-
rea automata a vitezelor functiilor solicitate frecvent. Modul de
incalzire se opreste automat cand lichidul din sistem atinge tem-
peraturile permise.

In timp ce sistemul este rece si se afld in modul de incalzire,
functiile de ridicare a ansamblului vertical, ridicare a ansamblului
principal si extindere a ansamblului principal sunt limitate la
viteza minima si operatorului i se indicd acest lucru prin aprinde-
rea intermitenta a lampii pentru viteza minima de pe panoul de
comanda de pe platforma.

Functiile actionate la oprirea modului de incalzire vor ramane la
viteza minimd pana la reinitializarea acestora.

4-1



SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

4.3  CARACTERISTICI DE FUNCTIONARE SI LIMITARI ALE
ANSAMBLULUI TELESCOPIC
Capacitati

Ridicarea ansamblului telescopic deasupra orizontalei, cu sau fara
sarcina pe platforma, trebuie sa respecte criteriile de mai jos:

1. Echipamentul este pozitionat pe o suprafata stabild, dreapta
si neaccidentata.

2. Puntile sunt extinse complet.

3. Sarcina se incadreazad in valorile nominale de capacitate spe-
cificate de producator.

4. Toate sistemele echipamentului functioneaza corect.

5. Echipamentul este in forma si cu accesoriile cu care a fost
livrat de JLG.

- Naceld JLG -

Sistemul de control al razei de actiune

Sistemul de comanda al razei de actiune reprezinta principalul
mod de a controla pozitiile de lucru ale ansamblurilor telescopice
vertical si principal pentru a asigura respectarea cerintelor de sta-
bilitate si structurale ale echipamentului. Unghiul maxim si cel
minim ale ansamblului telescopic principal trebuie controlate
pentru a evita pozitiile care ar putea compromite stabilitatea pe
spate si interferenta ansamblului telescopic principal cu cel verti-
cal. Raza de actiune a ansamblului telescopic principal nu se
modifica in functie de unghiul ansamblului telescopic vertical.
Ansamblul telescopic vertical trebuie controlat permitand numai
anumite combinatii ale lungimii si unghiului acestuia pentru a
evita pozitiile care ar putea compromite stabilitatea pe fata si pe
spate.

Erorile recunoscute din acest sistem vor declansa preluarea con-
trolului de catre sistemul electric de recuperare, viteze reduse de
functionare si aprinderea lampii de avertizare a sistemului de
comanda al ansamblului telescopic (BCS). Dupa recuperare,
ansamblul telescopic nu va putea fi deplasat din pozitia de trans-
port pana la solutionarea erorii.
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3124476

Depadsirea razei de actiune permise a ansamblului telescopic va
declansa activarea vitezei reduse de functionare, aprinderea lam-
pii de avertizare BCS si restrictionarea functiilor. Va suna alarma
platformei si lampa BCS va lumina intermitent dacd se incearca
actionarea functiilor restrictionate.

Depdsirea razei de actiune a ansamblului vertical poate fi corec-
tatd actionand comutatorul de ridicare a ansamblului vertical fie
pentru ridicare, fie pentru coborare, indiferent de sensul depédsirii.
Sistemul de control va extinde sau va ridica ansamblul vertical
pentru a corecta pozitia acestuia.

Functiile restrictionate din cauza depasirii razei de actiune pe
spate a ansamblului vertical dezactiveaza coborarea automata a
ansamblului vertical cu ajutorul comenzilor de coborare a aces-
tuia, extinderea automata a ansamblului vertical cu ajutorul
comenzilor de ridicare a acestuia, ridicarea si coborarea ansam-
blului principal, retractarea ansamblului principal, bratul articulat,
rotatia, deplasarea si directia.

Functiile restrictionate din cauza depasirii razei de actiune a
ansamblului telescopic principal legate de cursa pe spate dezacti-
veaza ridicarea ansamblului principal, retractarea ansamblului
principal, rotatia, deplasarea si directia.

- Naceld JLG -

Functiile restrictionate din cauza depasirii razei de actiune pe fata a
ansamblului vertical dezactiveaza ridicarea automata a ansamblului
vertical cu ajutorul comenzilor de ridicare a acestuia, retractarea
automata a ansamblului vertical cu ajutorul comenzilor de coborare
a acestuia, ridicarea si coborarea ansamblului principal, extinderea
ansamblului principal, bratul articulat, rotatia, deplasarea si directia.

Functiile restrictionate din cauza depasirii razei de actiune a
ansamblului telescopic principal legate de cursa pe fata dezacti-
veaza coborarea ansamblului principal, extinderea ansamblului
principal, rotatia, deplasarea si directia.

Sistemul de control al cursei ansamblului telescopic
vertical

Sistemul de control al cursei ansamblului telescopic vertical utili-
zeaza senzorii de control al razei de actiune pentru a ameliora con-
trolul asupra ansamblului telescopic vertical si este utilizat ca parte
integranta a sistemului de control al razei de actiune. Panourile de
comanda de pe platforma si de la sol utilizeaza un singur comutator
functional pentru a comanda ansamblul telescopic vertical. Comen-
zile utilizatorului de ridicare sau coborare a ansamblului vertical duc
la introducerea de cétre sistemul de control a combinatiei corecte de
extindere si ridicare a ansamblului vertical, pentru ca acesta sa
urmeze 0 cursd sau o traiectorie prescrisa a varfului pilonului.

Cursa ansamblului vertical reprezinta un raport fix intre lungimea
si unghiul ansamblului vertical (in raport cu gravitatia) si este
constantd indiferent de unghiul ansamblului telescopic principal.
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Sistemul automat de comanda al ansamblului
telescopic

4-4

Sistemul automat de comandd al ansamblului telescopic utili-
zeaza senzorii de control al razei de actiune pentru a ameliora
controlul asupra ansamblului telescopic principal in timpul
actionarii functiilor de ridicare a ansamblului vertical. Din cauza
imbinarii mecanice a ansamblului telescopic principal si vertical,
modificarile de la ansamblul telescopic vertical ar trebui sa aib3,
in mod normal, efect opus asupra unghiului ansamblului telesco-
pic principal. Pentru a compensa aceasta, cand ansamblul vertical
este ridicat, sistemul de comanda initiaza automat ridicarea
ansamblului principal, iar cand ansamblul vertical este coborat,
sistemul de comanda initiazd automat coborarea ansamblului
principal. Astfel platforma continud sa se deplaseze in directia
corespunzatoare comenzii operatorului si eficienta in utilizare
este sporita in timpul actionarii functiilor de ridicare a ansamblu-
lui vertical.

Tn timpul ridicarii sau coborarii ansamblului vertical, sistemul de
comanda va mentine unghiul ansamblului telescopic principal (in
raport cu gravitatia) determinat la inceputul comenzii de ridicare
a ansamblului vertical sau la incheierea ridicarii ansamblului prin-
cipal in timpul comenzilor combinate de ridicare a ansamblului
vertical si principal.

- Naceld JLG -

Sistemul de decelerare

Pentru a reduce dinamica echipamentului si a imbunatati contro-
lul de catre operator, sistemul de comanda utilizeaza senzorii de
control al razei de actiune pentru a reduce viteza de ridicare si
coborare a ansamblului vertical in portiunea superioarad a cursei
acestuia si pentru a reduce viteza functiilor de ridicare si coborare
a ansamblului principal pe masura ce acesta se apropie de
unghiul minim si maxim al razei de actiune, precum si extinderea
ansamblului telescopic principal, pe masura ce acesta se apropie
de limita razei de actiune. Sistemul de comanda indica operatoru-
lui aceasta operatiune de reducere a vitezei prin aprinderea inter-
mitentd a ldmpii pentru viteza minima de pe afisajul platformei.
Acest lucru se aplica atat comenzilor de pe platforma, cat si celor
de la sol; pe panoul de comanda de la sol nu va apdrea, insd, nicio
indicatie.
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Sistemul unghiului controlat al ansamblului telescopic

Sistemul unghiului controlat al ansamblului telescopic utilizeaza sen-
zorii de control al razei de actiune pentru a ameliora controlul asupra
ansamblului telescopic, minimizand interactiunea functiilor de
rotatie si deplasare cu limitele razei de actiune. Aceasta interactiune
este cauzata de doi factori. In primul rand, raza de actiune este con-
trolata in raport cu gravitatia indiferent de panta terenului si, in al
doilea rand, montantul placii turnante / ansamblului telescopic este
afectat de functiile de rotatie si deplasare cand panta terenului vari-
aza. Acest lucru poate cauza variatia pozitiei ansamblului telescopic
principal in cadrul razei de actiune permise sau chiar incdlcarea limi-
telor acesteia la rotirea sau deplasarea la sol fara actionarea ansam-
blului telescopic. Sistemul unghiului controlat al ansamblului
telescopic minimizeaza acest efect initiind automat ridicarea sau
coborarea ansamblului telescopic vertical sau principal in timpul
comenzilor de rotatie si deplasare, pentru a mentine un unghi con-
stant al ansamblului telescopic in raport cu gravitatia.

Cand ansamblul vertical se afla sub unghiul de transport si ansam-
blul telescopic principal se afla la peste 8° in raport cu gravitatia,
unghiul ansamblului telescopic principal este controlat. Cand
ansamblul vertical se afla peste unghiul de transport, unghiul
ansamblului vertical este controlat indiferent de pozitia selectorului
comenzii ansamblului telescopic principal.

Unghiul controlat al ansamblului telescopic este dezactivat la orice
depasire sau eroare a razei de actiune si poate fi oprit aducand selec-
torul comenzii ansamblului telescopic in pozitia Manual.

- Naceld JLG -

Proportionarea vitezei de rotatie

Proportionarea vitezei de rotatie utilizeazd senzorii de control al
razei de actiune pentru a imbunatati confortul, viteza si controlul
functiei de rotatie a pldcii turnante. Viteza de rotatie a pldcii tur-
nante creste pe masura ce distanta platformei de centrul de
rotatie scade si cand ansamblul telescopic vertical este coborat la
unghiul corespunzator. Aceasta duce la viteze aproape constante
ale platformei, indiferent de pozitia ansamblului telescopic.

Proportionarea vitezei de rotatie este dezactivata la orice eroare a
senzorilor de raza de actiune. Prin dezactivarea proportionarii
vitezei de rotatie, viteza de rotatie este setata implicit la valoarea
cea mai mica.
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Stabilitatea

Stabilitatea echipamentului se bazeazd pe 2 (doud) conditii,
respectiv stabilitatea PE FATA si stabilitatea PE SPATE. Pozitia echi-
pamentului pentru stabilitate minima PE FATA este prezentata in
Figura 4-1., iar pozitia pentru stabilitate minima PE SPATE este
prezentata in Figura 4-2.

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA RASTURNAREA IN FATA SAU TN SPATE, NU SUPRAINCARCATI ECHI-
PAMENTUL SI NU L UTILIZATI PE 0 SUPRAFATA DENIVELATA.

4-6

4.4  SELECTORUL DE CAPACITATE

Sistemul de comanda al ansamblului telescopic permite
operatorului sa selecteze functionarea pe o raza de j
actionare cu restrictie de capacitate la 272 kg pentru

pietele ANSI si 270 kg pentru pietele CE si din Australia

(600 Ib) sau o raza de actionare cu restrictie de capaci-

tate la 454 kg pentru pietele ANSI si 450 kg pentru

pietele CE si din Australia (1000 Ib). Operatorul selec-

teaza restrictia de capacitate doritd prin pozitionarea selectorului de
capacitate din cadrul consolei de pe platforma. Indicatorul de capaci-
tate aratd capacitatea selectatd, ambele lampi de capacitate vor
lumina intermitent si va fi emisa o alarma sonora daca platforma se
afla in afara intervalului de capacitate selectat.

NOTA: Functionarea pe raza de actiune cu 454 kg pentru pietele ANS/ si
450 kg pentru pietele CE si din Australia (1000 Ib) necesitd alinierea
bratului articulat cu ansamblul telescopic.

- Naceld JLG - 3124476
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BRAT ARTICULAT
ORIZONTAL

ANSAMBLUL TELESCOPICPRINCIPAL ORIZONTALSi
CAPACITATEDE 600 LB—EXTINS21.174 MM (833.6IN)
CAPACITATEDE 1000LB—EXTINS 18.757 MM (738.4IN)

ECHIPAMENTUL SEVARASTURNATN ACEASTA
DIRECTIE DACA ESTE SUPRAINCARCAT SAU
UTILIZAT PE O SUPRAFATA DENIVELATA

ANSAMBLULTELESCOPICVERTICAL \
ESTECOMPLETRIDICAT

ANSAMBLULTELESCOPIC
VERTICAL LA 68 DEGRADE

Figura 4-1. Pozitia echipamentului pentru stabilitate minima pe fata

3124476 - Naceld JLG - 4-7
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4.5 FUNCTIONAREA MOTORULUI Procedura de pornire
NOTA:  Atunci cand utilizati masina la altitudini mari, poate avea loc o A
reducere a performantelor masinii din cauza densitdtii mai mici ATENTIE
a aerului. DACA MOTORUL NU PORNESTE IMEDIAT, LASATI SA TREACA O PERIOADA MAI INDE-

LUNGATA FARA SA INCERCATI SA iL PORNITI. DACA MOTORUL TOT NU PORNESTE,
NOTA:  Atunci cand utilizati masina la temperaturi ambiante mai mari, ~ PERMITETI ACESTUIA SA SE RACEASCA TIMP DE 2-3 MINUTE. DACA MOTORUL TOT NU
poate avea loc o reducere a performantelor masinii si o crestere  PORNESTE DUPA MAI MULTE iNCERCARI, CONSULTATI MANUALUL DE INTRETINERE A

a temperaturii lichidului de rdcire a motorului. MOTORULUL.

NOTA: Dupd rotirea comutatorului de contact in
pozitia de pornire, operatorul trebuie sd
astepte pdnd la stingerea indicatorului bujiilor
incandescente inainte de a porni motorul.

NOTA: Dacd urmeazd sd utilizati masina in conditii anormale,
contactati Serviciul clienti JLG.

NOTA: Pornirea initiald trebuie efectuatd
mereu de la consola de comanda de la
sol.

1. Treceti comutatorul de selectare comenzi Plat-
forma/Sol in pozitia Sol.

=0

@

2. Tragetiin afard comutatorul pentru alimentare /
oprirea de urgenta.

3124476 - Naceld JLG - 4-9
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3. Apasati comutatorul de pornire a motorului pana

cand motorul porneste.

A ATENTIE

8. Apasati comutatorul de pornire a motorului pana
@ cand motorul porneste. @

NOTA: Intrerupdtorul cu pedald trebuie sd fie eliberat (in pozitia superi-

PERMITETI MOTORULUI SA SE INCALZEASCA PENTRU CATEVA MINUTE LA VITEZA oard) inainte ca demarorul sd inceapd sd actioneze. Dacd demaro-
MICA INAINTE DE A APLICA SARCINA.

4.

Dupa ce motorul a avut destul timp pentru a se incalzi,

opriti-1.

Treceti selectorul de comenzi de pe platforma/
de la sol in pozitia Platforma.

Trageti in afard comutatorul pentru alimentare /
oprirea de urgentd de la consola de la sol pentru
a furniza energie electricd la comenzile de pe
platforma.

De pe platforma, trageti in afard comutatorul
pentru alimentare / oprirea de urgenta.

rul functioneazd cu intrerupdtorul cu pedald in pozitia apdsat,
NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL.

Procedura de oprire
Je,
=

DACA 0 DEFECTIUNE A MOTORULUI CAUZEAZA O OPRIRE NEPLANIFICATA, STABILITI
CAUZA SI REMEDIATI PROBLEMA INAINTE DE A PORNI DIN NOU MOTORUL.

1. Indepartati toate sarcinile si permiteti motorului si
functioneze la viteza mica timp de 3-5 minute; acest lucru
permite reducerea temperaturii interne a motorului.

2. Apasati comutatorul pentru alimentare /
oprirea de urgenta.

3. Treceti cheia selectorului Platforma/Sol in

pozitia Oprit. . ,O
[ ]

Consultati manualul producatorului motorului
pentru informatii detaliate.
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Sistemul de economisire / intrerupere a alimentarii
cu carburant

NOTA: Consultati Manualul de service si intretinere, precum si un mecanic
JLG calificat pentru verificarea configurdrii echipamentului.

Sistemul de intrerupere a alimentarii cu carburant monitorizeaza
carburantul din rezervor si detecteaza cand scade nivelul de car-
burant. Sistemul de comandd JLG opreste automat motorul ina-
inte sd se goleascad rezervorul de carburant, cu exceptia cazuluiin
care echipamentul este configurat pentru Engine Restart (Repor-
nire motor).

Daca nivelul carburantului ajunge in intervalul
Nivel redus, lampa pentru % din rezervorul de car-
burant incepe sa se aprindd intermitent o data pe
secunda si motorul va mai functiona aproximativ
5 minute. Daca sistemul este in aceasta stare si
opreste automat motorul sau daca motorul este
oprit manual fnainte sa treacd cele 5 minute
ramase, lampa pentru % din rezervor se va aprinde
intermitent de 10 ori pe secundd si motorul se va
comporta conform modului in care este configurat
echipamentul. Optiunile de configurare sunt dupa
cum urmeaza:

3124476 - Naceld JLG -

+ Engine One Restart (O repornire motor) — cand motorul se
opreste, operatorul va putea sa opreascd alimentarea si sa
reporneascd motorul o singurd datd, iar durata de
functionare va fi de aproximativ 2 minute. Dupa trecerea
celor 2 minute de functionare sau daca motorul este oprit
de operator inainte de aceasta, motorul nu poate fi repor-
nit decat daca rezervorul este alimentat cu carburant.

« Engine Restart (Repornire motor) - cand motorul se
opreste, operatorul va putea sa opreascd alimentarea si sa
reporneasca motorul, care va functiona pe o durata de
aproximativ 2 minute. Dupad trecerea celor 2 minute de
functionare, operatorul poate sa opreascd alimentarea si
sda reporneasca motorul pentru inca 2 minute de
functionare. Operatorul poate repeta acest proces pana
cand se consuma tot carburantul.

ATENTIONARE

CONTACTATI UN MECANIC JLG CALIFICAT DACA ECHIPAMENTUL TREBUIE REPORNIT
DUPA CE SE CONSUMA TOT CARBURANTUL.

« Engine Stop (Oprire motor) — motorul se va opri. Nu este
posibila repornirea pana cand rezervorul nu a fost alimen-
tat cu carburant.
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4.6

SISTEMUL DE REDUCTIE CATALITICA SELECTIVA
(SCR) - ECHIPAMENTE CARE UTILIZEAZA LICHID
DE EVACUARE DIESEL (DEF)

Sistemul de reductie cataliticd selectiva (SCR) este un sistem de
control al emisiilor utilizat la motoarele diesel si necesita
interactiunea cu operatorul pentru a asigura functionarea cores-
punzdtoare a sistemului.

Sistemul injecteaza lichid printr-un catalizator special in gazele
de esapament ale unui motor diesel. Lichidul este uree pentru
automobile, cunoscut si sub numele de lichid de evacuare diesel
(DEF). DEF declanseaza o reactie chimica prin care oxizii de azot
sunt convertiti in azot, apa si dioxid de carbon (CO2), care este
apoi evacuat prin teava de esapament a motorului.

Pentru utilizarea la nivel maxim, sistemul SCR trebuie curdtat
printr-una din doua metode: curatarea stationara si curatarea
stationara de intretinere. Curatarea stationara este orice curatare
solicitata de motor in afara intervalului de intretinere regulata (de
exemplu, dacd sistemul detecteaza cristalizare in solutia de DEF).
Curatarea stationard de intretinere este curatarea solicitatd de
motor la intervalul de intretinere regulata.

NOTA: Sistemul va reseta intervalul de intretinere inapoi la 0 ore dupdi ce

se efectueazd o curdtare stationard sau o curdtare stationard de
intretinere.

- Naceld JLG -

Curatarea stationara

Pentru efectuarea unei curatari stationare, trebuie indeplinite
urmatoarele conditii:

+ echipamentul trebuie sé fie stationar;
« ansamblul telescopic in pozitie pliata;
« nu este personal pe platforma;

« motorul trebuie sa ruleze la ralanti;

« temperatura lichidului de rdcire trebuie sd depaseasca
40°C (104°F);

rezervorul de lichid de evacuare diesel (DEF) nu trebuie sa
fie inghetat;

« echipamentul este in modul de comanda de la sol.
1. Indicatorul de reductie catalitica selectiva

va lumina intermitent cand este necesara
curatarea stationara.

2. Deplasati echipamentul intr-o zona corespunzatoare, fara
substante inflamabile si persoane care ar putea fi expuse
gazelor de esapament fierbinti.

3. Lansati procesul de curdtare apdasand butonul SCR de pe
consola de la sol timp de 3 secunde. Pe contorul indicator
va fi afisat ecranul urmator.

3124476
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- -
=)
=1_
o=
Regen Warm Up ....

4. Vaincepe procesul de curdtare principald, care va dura apro-
ximativ intre 30 si 60 de minute. Ecranul urmdtor va afisa fap-
tul ca procesul a inceput si include o bara de stare care
indicd progresul procesului de curatare.
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5. Dupid finalizarea procesului de curdtare, motorul va rula
aproximativ 5 minute pentru a permite racirea motorului si a
sistemului de post-tratare a gazelor de esapament (EAT).

Pe contorul indicator va fi afisat ecranul “Regen Complete”
(“Regenerare finalizata”), cum este ilustrat, iar indicatorul
HEST nu va mai fi aprins.

r—-‘...'--]

Regen
Complete

v _ee

Metode de initiere a curatarii stationare de intretinere

Curatarea stationara de intretinere poate fi pornita printr-una din
doua metode, utilizand Analizorul sau butonul SCR de la consola
de la sol. Trebuie indeplinite in intregime aceleasi conditii ca cele
descrise la Curdtarea stationara.

- Naceld JLG -

Anularea curatarii stationare de intretinere

Curatarea stationara de intretinere va fi opritd imediat daca:

- selectorul Platforma/Sol este adus din modul Sol in modul
Platforma;

« orice comutator de functie este activat pentru a actiona o
functie a ansamblului telescopic;

» motorul este oprit.

In cazul intreruperii curatarii stationare de intretinere, aceasta tre-
buie initiata din nou si pe contorul indicator va fi afisat ecranul
“Regen Failed” (“Regenerare esuata”), cum este ilustrat.

r"‘IlllI"'q
:!:g)

Regen Failed

3124476
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Eveniment de curatare nereusit

Daca survine un eveniment de curatare nereusit, pe contorul de

afisare va aparea pictograma SCR. Cauzele posibile ale unui eve- )

niment de curatare nereusit sunt: -' '))
-. _)

+ motorul nu este incalzit; Regen Failed

« rezervorul de DEF este inghetat;

- functiile echipamentului au fost actionate in timpul
desfasurarii unui eveniment de curatare;

+ sunt active alte defectiuni ale motorului.

Pe contorul indicator va fi afisat ecranul “Regen Failed” (“Regene-
rare esuatd”), cum este ilustrat. Daca un eveniment de curatare a

esuat, acesta trebuie repetat.

3124476 - Naceld JLG - 4-15



SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

Tabelul 4-1. Curatarea stationara de intretinere

. . < Orede —
Niveluri pel?tru a'lragarea functionarede la Lampa (!e defec;!unl I'? mpa de Restrictionare Comentarii
stationara . < ale sistemului curatare a SCR ’
’ ultima curatare ’
0 Functionare 0-500 3 3 it Tntre 5005i 1000 deore, ciclul de curitare
normala 500—1000 poatefiinitiat cu analizorul JLG.
(EEe—
. =)
i Curafarestationatd | 450,.1109 - ='.)3 Fard
necesara L_° > Temperaturalichiduluideracirea
0,5Hz motorului trebuie s fie > 40°Csi DEF
—_— trebuie sa fie dezghetatinaintedea
- ] ; putea fiinitiatd curdtarea.
2 Nivel de avertizare 1100-1125 =I.)> Echlpa'm'enEuI.aduslaylteza
° ) minima si DTCactiv
Lumineaza continuu 0,5Hz
— Contactatidistribuitorul Deutz.
/ _'_)D Blocarelaralanti. Functiile

3 Nivel de oprire > 1125 ‘.~) ansambluluitelescopicblocate

—_—— siblocatin modul de transport.
Lumineazi intermitent 3Hz
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Tabelul 4-2. Curatarea la detectarea cristalizarii in timpul SCR

. . R Ore de functionare Metode de initierea | Lampa de defectiuni | Lampa de curatare s
Niveluri de cristalizare L cex o . v ’ Restrictionare
dupa cristalizare curatarii ale sistemului aSCR ’
. . Nuse detecteazd -
Functionare normala - -- -- Fara
’ cristalizare
(EEe——
(ristalizare detectats, . —I') .
. e 0-5 Comutator SCRsau Analizor -- ] -)) Fara
curdtare stationard solicitatd ° )
0,5Hz
)

(ristalizare detectatd, . —") Echipamentul aduslaviteza
. . 5-600 Comutator SCRsau Analizor b -)) p. s .
nivel de avertizare 1 ° minimad i DTCactiv

Lumineazi continuu 0,5Hz
)
- < . Blocare laralanti. Functiile
(ristalizare detectata, Contactati —I‘)) ) o
. . > 600 R =D ansambluluitelescopicblocate
nivel de oprire distribuitorul Deutz ° . .
siblocatinmodul de transport.
Lumineazaintermitent 3Hz

3124476
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4.6  DEPLASAREA (CONDUCEREA)

Consultati Figura 4-4., Pante frontale si laterale - pagina 2 din 2

NOTA: Cdand ansamblul telescopic principal este ridicat la aproximativ
3 grade fatd de orizontald, functia de deplasare la vitezad ridicatd
va fi comutatd automat la deplasarea la vitezd redusa.

A AVERTISMENT

NU VA DEPLASATI CU ANSAMBLUL TELESCOPIC PESTE ORIZONTALA DECAT PE 0

INAINTEA DEPLASARII, LOCALIZATI SAGETILE ALB/NEGRU DE ORIENTARE ATAT DE PE
SASIU, CAT SI DIN CADRUL COMENZILOR DE PE PLATFORMA. ACTIONATI COMENZILE
DE DEPLASARE CORESPUNZATOR SAGETILOR DE DIRECTIE PENTRU DIRECTIA DE
DEPLASARE DORITA.

SUPRAFATA NETEDA, SOLIDA $I PLANA. INAINTE INAPOI S

PENTRU A EVITA PIERDEREA CONTROLULUI IN TIMPUL DEPLASARII SAU RASTURNA-

REA, NU DEPLASATI ECHIPAMENTUL PE PANTE FRONTALE CARE DEPASESC

SPECIFICATIILE DIN SECTIUNEA SPECIFICATII DE FUNCTIONARE DIN ACEST MANUAL.

NU CONDUCETI PE PANTE LATERALE CARE DEPASESC 5 GRADE.

ACORDATI ATENTIE MAXIMA CAND VA DEPLASATI N MARSARIER SI iN PERMANENTA

CAND PLATFORMA ESTE RIDICATA.
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PLAN DREPT

Figura 4-3. Pante frontale si laterale - pagina 1 din 2
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PANTA LATERALA
PLAN DREPT

Figura 4-4. Pante frontale si laterale - pagina 2 din 2
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Deplasarea inainte si in marsarier

1. De la comenzile de pe platforma, trageti
comutatorul pentru oprirea de urgenta, porniti
motorul si actionati intrerupatorul cu pedala.

2. Pozitionati controlerul de deplasare in pozitia
Inainte sau Tnapoi, cum este necesar.

3124476 - Naceld JLG -

Masina este echipatd cu un indicator de orientare a deplasarii.
Lampa galbend de pe consola de comanda de pe platforma
indica faptul ca ansamblul telescopic este rotit dincolo de pneu-
rile de directie din spate si echipamentul poate fi condus/
directionat in directia opusa fata de deplasarea comenzilor. Daca
indicatorul este aprins, actionati functia de conducere in urmato-
rul mod:

1. Potriviti sdgetile de
directie neagra si alba de
pe consola de comanda
de pe platforma si de pe
sasiu pentru a determina
directia in care se va INAINTE INAPOI

deplasa echipamentul.

1. Apadsatisi eliberati comutatorul pentru supra-
reglarea orientarii deplasarii. In interval de
3 secunde, deplasati lent maneta de
comanda pentru deplasare spre sdageata care
se potriveste cu directia planificatd de depla-
sare a echipamentului. Lampa indicatoare va
lumina intermitent in intervalul de 3 secunde
pana la selectarea functiei de deplasare.
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Deplasarea pe o panta

La deplasarea pe o panta frontald, franarea si tractiunea maxima se
obtin cu ansamblul telescopic in pozitie pliatd, amplasat peste pun-
tea spate si aliniat cu sensul de deplasare. Deplasati echipamentul

inainte la urcarea unei pante si in marsarier la coborarea unei pante.

Nu depasiti inclinarea maxima specificata a echipamentului.

Figura 4-5. Deplasarea pe o panta

ATENTIONARE

DACA ANSAMBLUL TELESCOPIC SE AFLA PESTE PUNTEA FATA (DE DIRECTIE),
ACTIONAREA DIRECTIEI SI DEPLASAREA VOR AVEA LOC IN SENS OPUS ACTIONARII

COMENZILOR.

4.7 DIRECTIA

Actionati comutatorul de pe maneta de deplasare/ g ‘
directie la Dreapta pentru viraj la dreaptasaula

Stanga pentru viraj la stanga. T

4.8  EXTINDEREA PUNTILOR

NOTA: Ansamblul telescopic trebuie sd fie in pozitia de transport pentru a
extinde sau a retracta puntile. Pozitia de transport se defineste astfel:
unghiul ansamblului telescopic vertical < 0%
lungimea ansamblului telescopic vertical < 100 mm (4in);
unghiul ansamblului telescopic principal (cu ansamblul vertical
in pozitia de transport) < 3%
lungimea ansamblului telescopic principal <100 mm (4in).

Operatorul trebuie sd conducd echipamentul (inainte sau in
marsarier) pentru a extinde puntile.

Pozitionati comutatorul de extindere a puntilor i 0-
pentru a extinde sau a retracta puntile. a4

_D/\D_,
[]
- Y ~
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4.9 PLATFORMA

Reglarea nivelului platformei

A AVERTISMENT

UTILIZATI FUNCTIA DE SUPRAREGLARE A NIVELULUI PLATFORMEI NUMAI PENTRU
REGLAREA USOARA A PLATFORMEI. UTILIZAREA NECORESPUNZATOARE POATE DUCE
LA DEPLASAREA SAU CADEREA SARCINII/OCUPANTILOR. NERESPECTAREA ACESTOR
INSTRUCTIUNI POATE CONDUCE LA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE.

NOTA: Avand selectorul comenzii ansamblului telescopic in modul
Manual, reglarea nivelului platformei functioneazd numai in timp
ce este activa ridicarea ansamblului principal. Avand selectorul
comenzii ansamblului telescopic in modul Automat, reglarea nive-
lului platformei este activd odatd cu toate functiile, cu exceptia
functiondrii extinderii. De asemenea, cdnd este in modul Manual,
sistemele de arc controlat si unghi controlat nu sunt active.

In timpul utilizarii normale a echipamentului, plat-
forma isi va mentine automat pozitia. Pentru a regla
manual nivelul in sus sau in jos — aduceti comutato-
rul de reglare a nivelului platformei in pozitia Sus
sau Jos si mentineti-l apasat pana la obtinerea
pozitiei dorite a platformei.

N

=5

3124476
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Rotirea platformei

Pentru a roti platforma catre stdnga sau catre
dreapta, utilizati comutatorul de rotire a platformei
pentru a selecta sensul si mentineti comutatorul in
pozitia respectiva pana cand se obtine pozitia dorita.

4.10 ANSAMBLUL TELESCOPIC

A AVERTISMENT

0 LUMINA ROSIE DE AVERTIZARE PENTRU INCLINARE ESTE AMPLA-
SATA PE CONSOLA DE COMANDA S| SE APRINDE ATUNCI CAND
SASIUL SE AFLA PE O PANTA EXCESIVA. NU ROTITI SI NU RIDICATI
ANSAMBLUL TELESCOPIC PESTE ORIZONTALA CAND LAMPA ESTE
APRINSA.

N

=

NU VA BAZATI PE ALARMA DE INCLINARE CA INDICATOR DE NIVEL PENTRU SASIU.
ALARMA DE INCLINARE INDICA FAPTUL CA SASIUL SE AFLA PE O PANTA EXCESIVA
(5 GRADE SAU MAI MARE). SASIUL TREBUIE SA FIE DREPT INAINTE DE ROTATIA SAU
RIDICAREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC PESTE ORIZONTALA SAU A DEPLASARII CU
ANSAMBLUL TELESCOPIC RIDICAT.

PENTRU A EVITA RASTURNAREA, DACA LAMPA ROSIE DE AVERTIZARE PENTRU iNCLI-
NARE SE APRINDE CAND ANSAMBLUL TELESCOPIC ESTE RIDICAT PESTE ORIZONTALA,
COBORATI PLATFORMA LA NIVELUL SOLULUL. APOI REPOZITIONATI ECHIPAMENTUL
ASTFEL INCAT SASIUL SA FIE DREPT INAINTE DE A RIDICA ANSAMBLUL TELESCOPIC.
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A AVERTISMENT

DEPLASAREA CU ANSAMBLUL TELESCOPIC SUB ORIZONTALA ESTE PERMISA PE PANTE
FRONTALE SI LATERALE CU iNCLINAREA SPECIFICATA IN SECTIUNEA CU SPECIFICATII
DE FUNCTIONARE DIN ACEST MANUAL.

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE, NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL
DECAT DACA TOATE MANETELE DE COMANDA SAU COMUTATOARELE CARE CONTRO-
LEAZA MISCAREA PLATFORMEI REVIN LA POZITIA OPRIT SAU NEUTRA CAND SUNT
ELIBERATE.

A ATENTIE

PENTRU A EVITA COLIZIUNILE $I ACCIDENTELE DACA PLATFORMA NU SE OPRESTE LA
ELIBERAREA UNUI COMUTATOR SAU A UNEI MANETE DE CONTROL, LUATI PICIORUL
DE PE INTRERUPATORUL CU PEDALA SAU UTILIZATI COMUTATORUL PENTRU OPRIREA
DE URGENTA PENTRU A OPRI ECHIPAMENTUL.

4-24
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Rotirea ansamblului telescopic

Pentru a roti ansamblul telescopic, utilizati comanda
de rotatie pentru selectarea directiei Dreapta sau
Stanga.

£
ATENTIONARE

LA ROTIREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC, ASIGURATI-VA CA EXISTA DESTUL LOC PEN-
TRU ANSAMBLU FARA CA ACESTA SA ATINGA PERETII, PARAVANELE SAU ECHIPAMEN-
TELE DIN APROPIERE.

Ridicarea si coborarea ansamblului telescopic

NOTA: Functia de ridicare nu este utilizabild la peste 6 grade peste orizon-
tald daca puntile nu sunt complet extinse.

Pentru a ridica sau a cobori ansamblul telescopic,

utilizati comanda de ridicare a ansamblului telescopic X
pentru a selecta deplasarea in Sus sau in Jos. {}
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Extinderea ansamblului telescopic

NOTA: Functia de extindere nu este utilizabild in afara pozitiei de trans-
port dacad puntile nu sunt complet extinse.

Pentru a extinde sau a retracta ansamblul telescopic
principal, utilizati comutatorul de control al extinderii '
pentru a selecta deplasarea in Interior sau Exterior. ‘

Rotirea bratului articulat

NOTA: Pentru functionarea in modul de 454 kg pentru pietele ANSI si
450 kg pentru pietele CE si din Australia (1000 |b), bratul articulat
trebuie centrat si functia de rotire a bratului articulat nu este utili-
zabild. Daca bratul articulat se afld in afara pozitiei centrale cand
este in acest mod, functia de rotire a bratului articulat va permite
operatorului sd centreze bratul articulat din nou.

Pentru a roti bratul articulat, utilizati comanda de rotire a bratului
articulat pentru selectarea directiei dreapta sau stanga.

3124476 - Naceld JLG -

4.11 CONTROLUL VITEZEI FUNCTIILOR

Aceasta comanda afecteaza viteza de extindere
a ansamblului telescopic principal, de extindere
a bratului articulat si de ridicare a bratului articu-
lat. Prin rotirea butonului pana la capat in sens
opus acelor de ceasornic pana cand se fixeaza cu
un clic, se aduce deplasarea, ridicarea ansamblu-
lui principal, rotirea platformei si rotatia in
modul de viteza minima.

ECHIPAMENTULUI (MSSO) (NUMAI CE)

Functia de suprareglare a sistemului de siguranta al
echipamentului (MSSO) este utilizata numai pentru
suprareglarea comenzilor functiilor pentru recupera-
rea de urgentd a platformei. Consultati Sectiunea 6.5,
SUPRAREGLAREA SISTEMULUI DE SIGURANTA AL
ECHIPAMENTULUI (MSSO) (NUMAI CE) pentru proce-
duri de actionare.

4.12 SUPRAREGLAREA SISTEMULUI DE SIGURANTA AL
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4.13 FUNCTIONAREA SISTEMULUI SKYGUARD™ NOTA: Inversarea poate fi opritd de operator prin eliberarea intrerupdto-
’ rului cu pedald, apdsarea butonului pentru oprirea de urgentd sau
Sistemul SkyGuard™ se utilizeaza pentru a asigura protectia spo- eliberarea presiunii la senzorul SkyGuard™.

rita a panoului de comanda. Cand senzorul SkyGuard™ este acti-
vat, functiile aflate in uz in momentul activarii sunt inversate sau

intrerupte. Tabelul de mai jos indica aceste functii.
Tabelul 4-3. Tabel de functii actionate prin SkyGuard™

. Ridicarea | Coborarea Ridicarea | Retractarea | Extinderea | Ridicarea X X Rotirea
Deplasare | Deplasarein | . . . . . . . . . Nivelul Rotirea .
. . ., Directie | Rotatie | ansamblului | ansamblului | ansamblului | ansamblului| ansamblului | bratului . . | bratului
inainte marsarier > : X ) .. .. ., N platformei | platformei .
vertical vertical principal principal principal articulat articulat
R R c R C C RO 4 C R C C C C

R=Indicd faptul cdesteactivatdinversarea

(=Indica faptul cdesteactivatdintreruperea

O ainterblocareamoduluiDOS = activati

@ ainterblocareamoduluiDOS Zactivats

6)andse comands numairidicarea

) Candse comands ridicareadin cauza controlului cursei ansambluluivertical
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4.13 TRACTAREA DE URGENTA 2. Deconectati butucii de roata inversand busonul

de deconectare.
A AVERTISMENT

PERICOL DE DEPLASARE ACCIDENTALA A ECHIPAMENTULUI/MASINII. ECHIPAMENTUL
NU ARE FRANE DE TRACTARE. VEHICULUL DE TRACTARE TREBUIE SA POATA CON-
TROLA IN PERMANENTA ECHIPAMENTUL. NU ESTE PERMISA TRACTAREA PE AUTO-
STRAZI. NERESPECTAREA INSTRUCTIUNILOR AR PUTEA CAUZA ACCIDENTE GRAVE SAU
CHIAR MORTALE.

BUSONUL DE

Butuc de roatd cuplat

VITEZA MAXIMA DE REMORCARE 8 KM/H (5 MPH) BUTUC DE

PANTA MAXIMA LA REMORCARE 25%. ROATA

A ATENTIE

BUSON DE
NU TRACTATI ECHIPAMENTUL CU MOTORUL iN FUNCTIUNE SAU CU TRANSMISIA DE(OJNE(TARE
CUPLATA. (INVERSAT)

1. Retrageti, coborati si pozitionati ansamblul telescopic in
pozitia de transport; blocati placa turnanta.

:4/

Butuc de roatd deconectat

BUTUCDE
ROATA

Figura 4-6. Deconectarea butucilor de roata

3. Reconectati butucii de roata inversand busonul de deconec-
tare dupa incheierea tractarii.
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4.14 OPRIREA SI1 PARCAREA

Pentru a opri si parca echipamentul, procedurile sunt urmatoarele:

1.

2.

4-28

Conduceti echipamentul pana intr-o zona suficient de bine
protejata.

Asigurati-va ca ansamblul telescopic este coborat peste pun-
tea motoare spate.

Apasati comutatorul pentru oprirea de urgenta de pe
panoul de comanda de pe platforma.

Apdsati comutatorul pentru oprirea de urgentd de pe
panoul de comanda de la sol. Treceti comutatorul de selec-
tare comenzi Platforma/Sol in pozitia centrala Oprit.

Daca este necesar, acoperiti panoul de comandd de pe plat-
forma pentru a proteja placutele cu instructiuni, autocolan-
tele de sigurantd si comenzile impotriva intemperiilor.

4.15 RIDICAREA SI ANCORAREA

Consultati Figura 4-7.

Ridicarea

1.

- Naceld JLG -

Consultati placuta cu numarul de serie, consultati sectiunea
Specificatii din acest manual sau cantdriti unitatea pentru a
afla greutatea bruta a vehiculului.

Pozitionati ansamblul telescopic in pozitia de transport, cu
placa turnanta blocata.

Indepartati de pe echipament toate obiectele neasigurate.

Atasati dispozitivul de ridicare si echipamentul numai in
punctele de ridicare prevazute.

Reglati corespunzator montajul de ancorare pentru a pre-
veni posibilele deteriorari si pentru ca echipamentul sa
ramana perfect orizontal.

3124476



SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

Ancorarea 4.16 PLIEREA BRATULUI ARTICULAT PENTRU

TRANSPORT

LA TRANSPORTAREA ECHIPAMENTULUI, ANSAMBLUL TELESCOPIC VERTICAL TREBUIE 1. P°Z".'I°“at' ansamblul telescopic in pozitia de transport, cu
S FIE COMPLET COBORAT IN SUPORTUL SAU. puntile retractate.
2. Mentineti comutatorul de control al rotirii bratului articulat
1. Pozitionati ansamblul telescopic in pozitia de transport, cu spre dreapta pana cand platforma nu se mai roteste.

placa turnanta blocata. .
NOTA: Reglarea automata a nivelului platformei este dezactivata la plie-

2. indepartati de pe echipament toate obiectele neasigurate. rea bratului articulat.

3. Fixati sasiul si platforma utilizand curele sau lanturi cu
rezistentd adecvatd si atasate in punctele de ancorare preva-
zute.

3. Apasati si mentineti apasat comutatorul de suprareglare a
plierii bratului articulat pana cand bratul articulat si plat-
forma se afld in pozitie pliata sub ansamblul telescopic.
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4-30

2,54 m (8t 4in) —p—<a 2,95 m (9ft8in)

5,50m (18ft0in)

3,08m(10ft 1in)

:

- 7,16m(23ft6in) ————— >
- 12,10m (39t 8in)

<

Figura 4-7. Tabel pentru ridic

- Naceld JLG

e,

~———494m (16t 2in) ——— B

are si ancorare

1001197350 C
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%/  VEZIDETALIILEB SI
VEZI DETALIILED $I E

Figura 4-8. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 1 din 14
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- .
500 VeI lG P S

—==

Figura 4-9. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 2 din 14
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Figura 4-10. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 3 din 14
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D\

LB =

=

DETALIUF

<

DETALIU G

9

DETALIUH

INEL DE RIDICARE
PLACA TURNANTA

DETALIUI
DE OBICEI PE AMBELE PARTI

Figura 4-11. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 4 din 14
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_ VEZIDETALILEL, MSIN N =

.-

A
1
, ]

]
\ T = ] —
\
| L 5 o .
1 u_ 1} T T
——
PARTEADINFATAAMASINI | PARTEA DIN SPATE A MASINII

DETALIUJ

Figura 4-12. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 5 din 14
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SECTIUNEA K-K
NUMAI ANSI

SECTIUNEA K-K

NUMAI CE SI AUS NUMAI DOUA LIMBI

DETALIUJ
NUMAI CE SI AUS

Figura 4-13. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 6 din 14
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DETALIU N

DETALIU L DETALIUM

Figura 4-14. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 7 din 14
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VEZI DETALIUL R\
I

- ( VEZI DETALIUL P

DETALIUR

DETALIUP

Figura 4-15. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 8 din 14
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DETALIU W DETALIU X
ANSI §1 DOUA LIMBI NUMAI CE SI AUS

Figura 4-16. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 9 din 14
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-

. — (_': ST ST e
R S — ] ==
@ NUMAI ANSI @ NUMAI DOUA LIMBI

Figura 4-17. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 10 din 14
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—®
| ®

iﬁjg
[ ]
[ |

—

DETALIUV

ANSI SI DOUA LIMBI CESIAUS

DETALIU U

Figura 4-18. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 11 din 14
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4-42

PARTEA REZERVORULUI
UNELE COMPONENTE NEILUSTRATE
@ v PENTRU CLARITATE

Figura 4-19. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 12 din 14
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PARTEA MOTORULUI
UNELE COMPONENTE NEILUSTRATE o
PENTRU CLARITATE @
0 §
77\[:-; { = ’ 0 ’

Figura 4-20. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 13 din 14
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@\E ] N

DETALIUZ DETALIU AB

) DETALIU AA .
DE OBICEI PE AMBELE PARTI DE OBICEI PE AMBELE PARTI DE OBICEI PE AMBELE PARTI
NUMAI ANS| NUMAI CE ST AUS NUMAI DOUA LIMBI
‘ /@ Y
4
DETALIU AC DETALIU AD DETALIU AE
DE OBICEI PE AMBELE PARTI DE OBICEI PE AMBELE PARTI DE OBICEI PE AMBELE PARTI
NUMAI ANSI NUMAI CE 1 AUS NUMAI DOUA LIMBI

Figura 4-21. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 14 din 14
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Tabelul 4-4. Legenda autocolante

Nur'nér ANSI FE:::::;/ CE Coreeana Chineza Portugheza 5::::27; Japonia Australia
articol | 1001197316-D 1001197318-D 1001197319-H | 1001197320-D | 1001197321-D | 1001197322-D 1001197323-D 1001197324-D | 1001197325-H

1 - - - -- -- -- - - -

2 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499

3 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505

4 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509

5 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691 1701691

6 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631

7 1702773 1702773 1702773 1702773 1702773 1702773 1702773 1702773 1702773

8 1702774 1702774 1702774 1702774 1702774 1702774 1702774 1702774 1702774

9 1702868 1704000 -- 1705969 1001116846 1705967 1704001 -- --

10 1703797 1703924 1705921 1703927 1703925 1705895 1703923 1703926 1705921

N 1703804 1703948 -- 1703951 1703949 1705898 1703947 1703950 --

12 1703805 1703936 -- 1703939 1001116851 1705897 1703935 1703938 --

13 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811

14 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814

15 1703953 1703942 -- 1703945 1703943 1705903 1703941 1703944 --

16 1703959 1703959 1703959 1703959 1703959 1703959 1703959 1703959 1703959
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Tabelul 4-4. Legenda autocolante

Nur.nér ANSI FE:';::;/ CE Coreeana Chineza Portugheza ::g:‘ei::; Japonia Australia
articol | 1001197316-D 1001197318-D 1001197319-H | 1001197320-D | 1001197321-D | 1001197322-D 1001197323-D 1001197324-D | 1001197325-H
17 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277
18 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412

19 1704885 1704885 -- 1704885 1704885 1704885 1704885 1704885 --

20 1704972 1706064 1706098 1706061 1706060 1706059 1706063 1704972 1706098
21 1705336 1705347 1705822 1705345 1001116849 1705896 1705917 1705344 1705822
22 1705337 1705341 -- 1705039 1001117034 1705904 1705909 1705338 --

23 1705351 1705429 -- 1705427 1705430 1705905 1705915 1705426 --

24 1705492 1705505 -- 1705503 1001117035 1705906 1705511 1705493 --

25 1705511 1705511 1705511 1705511 1705511 1705511 1705511 1705511 1705511
27 1705864 1705864 1705864 1705864 1705864 1705864 1705864 1705864 1705864
28 1705865 1705865 1705865 1705865 1705865 1705865 1705865 1705865 1705865
29 1705868 1705868 -- 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868
30 1706948 1706948 -- 1706948 1706948 1706948 1706948 1706948 1001126870
31 3252347 1703984 1705828 1703981 1703982 1705902 1703983 1703980 1705828
34 -- -- -- -- -- -- -- -- --
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Tabelul 4-4. Legenda autocolante

Nur.nér ANSI FE:';::;/ CE Coreeana Chineza Portugheza ::g:‘ei::; Japonia Australia

articol | 1001197316-D 1001197318-D 1001197319-H | 1001197320-D | 1001197321-D | 1001197322-D 1001197323-D 1001197324-D | 1001197325-H
37 1001131269 1001131269 -- -- -- -- -- -- --
38 1001160445 1001160445 1001160445 1001160445 1001160445 1001160445 1001160445 1001160445 1001160445
39 1001197350 1001197350 1001197350 1001197350 1001197350 1001197350 1001197350 1001197350 1001197350
40 1001200113 1001199567 1001200118 1001199564 1001199565 1001199566 1001200115 1001199568 1001200118
4 1001200114 1001199572 1001200117 1001199569 1001199570 1001199571 1001200116 1001199573 1001200117
42 1001200707 1001200707 1001200707 1001200707 1001200707 1001200707 1001200707 1001200707 1001200707
43 1001204096 1001204096 -- 1001204096 1001204096 1001204096 1001204096 1001204096 --
44 1001209561 1001209561 1001209561 1001209561 1001209561 1001209561 1001209561 1001209561 1001209561
45 1001209896 1001209896 1001209896 1001209896 1001209896 1001209896 1001209896 1001209896 1001209896
46 -- -- -- -- -- -- -- -- 1705515
47 -- -- 1701518 -- -- -- -- -- 1701518
48 -- -- 1001189882 -- -- -- -- -- 1001189882
49 -- -- -- -- -- -- -- -- 1001112551
50 1001211904 1001211904 1001211904 1001211904 1001211904 1001211904 1001211904 1001211904 1001211904
51 1705961 1705961
52 1001224045
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Tabelul 4-4. Legenda autocolante

Numar ANSI F;:';::;/ CE Coreeana Chineza Portugheza ::g::?; Japonia Australia
articol | 1001197316-D 1001197318-D 1001197319-H | 1001197320-D | 1001197321-D | 1001197322-D 1001197323-D 1001197324-D | 1001197325-H

54 -- -- -- -- B B -- -- 1001229782
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SECTIUNEA 5. AFISAJUL LCD
5.1  DESCRIERE

Acest echipament utilizeaza un afisaj LCD pentru a asista opera-
torul, furnizand informatii suplimentare in timpul functionarii
echipamentului. Acesta NU inlocuieste Manualul de utilizare si I
sigurantd si nici nu tine locul cunostintelor temeinice de utilizare
a echipamentului.

Figura 5-1. Afisajul LCD
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5.2 ECRANUL PRINCIPAL DE PORNIRE

La prima pornire a echipamentului, ecranul principal de pornire
JLG apare urmat de trei ecrane de notificare. Apar urmatoarele
notificari: operatorul trebuie sa poarte echipament de lucru com-
plet, cu o coarda cuplata la un punct de ancorare autorizat pentru
corzi; operatorul trebuie sa citeasca si sa inteleaga Manualul de
utilizare si siguranta; operatorul trebuie sa selecteze intervalul de
capacitate dorit pentru echipament. Fiecare ecran de notificare se
va afisa 3 secunde.

Figura 5-2. Ecranul principal de pornire

L

Figura 5-3. Ecran manual
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3124476

=

Figura 5-4. Ecran coarda

Figura 5-5. Ecran de selectare
a zonei de capacitate
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53 ECRAN DE UTILIZARE A ECHIPAMENTULUI diferite imagini si file. Fiecare fild ofera diferite informatii despre
echipament.
Dupa ecranele de notificare, va apdrea ecranul de utilizare a echi-

pamentului. Ecranul de utilizare a echipamentului consta din

0/0
FilaDTC
= - ~@—FilaConsold
7 FilaPictograme

Consultati Sectiunea5.18 ®
5 exists L5l .6->
(dacd exista) - I_)) )3
hd AAAN

Figura 5-6. Ecran de utilizare a echipamentului

Fila Stare echipament
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Fila Cod de eroare la diagnosticare (DTC) Fila Stare echipament
Aceasta fila afiseaza numarul total de DTC si textul DTC. Daca Fila Stare echipament este utilizatd pentru a afisa diferite imagini
exista mai multe DTC, operatorul poate derula prin lista DTC pana pe baza starii echipamentului. Acestea includ:
la final. Cand fila este goala, acest lucru inseamna ca nu exista .
DTC active. « Modul pentru deplasarea la sol al comutatorului de contact

. . Magistrala CAN pierduta
Fila Consola

Luati piciorul

Aceasta fila reprezinta informatii despre consola platformei. N -
; + Apadsati cu piciorul

Cand echipamentul este n uz si intrerupdtorul cu pedala este
apasat, consola va afisa functiile disponibile cu o sageata verde si
functiile indisponibile cu o sageatd gri.

« Lampa BCS aprinsa

Service la cablurile metalice

NOTA: Sdgetile verzi si gri ale consolei afisate in exemplele din aceastd Coduri DTC pentru sistem / nivel platforma

sectiune pot fi diferite in functie de configuratia echipamentului si « DTC supraincércare a platformei

de conditiile specifice de functionare. .
- Eroare mod sarcina

Fila Pictograme - Stare sasiu
Fila Pictograme afiseazi turatia motorului plus modurile Vitezs » In pozitia de transport i In afara pozitiei de transport
minima si Viteza minima super. « Punti extinse, retrase, stare tranzitorie
Nivelul turatiei este reprezentat cu bare. + Echipament inclinat

Stare razd de actionare

Model echipament necunoscut
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5.4  COMUTATOR CU CHEIE IN MODUL PENTRU
DEPLASAREA LA SOL

Tn cazul in care comutatorul cu cheie este setat la modul pentru
deplasarea la sol, afisajul indicd imaginea Comutator cu cheie in
modul pentru deplasarea la sol.

\

Figura 5-7. Ecranul Comutator cu cheie in modul pentru deplasarea la sol

5-6 - Naceld JLG -
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5.5  VITEZA FUNCTIILOR

Daca nu existd nicio restrictie a vitezei functiilor, se afiseaza un
melc gri. Dacd echipamentul se afla in Modul Viteza minima, se
afiseaza o pictogramd cu un melc verde. Daca echipamentul se
afla in Modul Viteza minima super, pictograma cu un melc verde
se va aprinde intermitent.

Figura 5-8. Pictograme pentru viteza functiilor
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5.6 MAGISTRALA CAN PIERDUTA NOTA: Nu se pot obtine DTC active, iar DTC active anterior se vor derula
impreund cu DTC Comunicatie magistrald CAN pierdutd. Acest DTC
Daca sistemul de comanda detecteazd o pierdere a comunicatiei trebuie sd fie sters pentru a se reseta comunicatia.

cu oricare dintre modulele de comandd (modulul BLAM, Sasiu,
UGM sau Controlul bratului articulat), afisajul va indica o pierdere
a comunicatiei CAN pana cand comunicatiile sunt resetate.

/\ 6610 11

. ‘ CANBUS FAILURE ~ BLAM

——
@ e

Figura 5-9. Ecranul Magistrala CAN pierduta
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5.7  LUATIPICIORUL

Cand intrerupatorul cu pedala este apasat si sistemul de
comanda detecteaza un DTC Luati piciorul, afisajele indica imagi-
nea Luati piciorul in fila Stare echipament.

3124476

g
S

A\ 2224

FOOT SWITCH SELECTED BEFORE START

Figura 5-10. Ecranul Luati piciorul

- Naceld JLG -
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5.8 APASATI CU PICIORUL Cand este activ DTC Apasati cu piciorul, afisajul indica imaginea
’ Apdsati cu piciorul in fila Stare echipament.
Cand operatorul utilizeaza echipamentul fara a apdsa intrerupato-
rul cu piciorul, DTC Apdsati cu piciorul devine activ dupd expirare.

.' A1 11
y

FSW OPEN

Figura 5-11. Ecranul Apasati cu piciorul
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5.9 LAMPA SISTEMULUI DE COMANDI\ AL NOTA: Comentzile disponibile vor fi diferite printre diferitele DTC. Imagi-
ANSAMBLULUI TELESCOPIC (B(S) APRI NSI\ nea de mai jos este NUMAI pentru incdlcarea razei de actiune.

Cand sistemul de comanda al ansamblului telescopic detecteaza
faptul ca platforma se afla in afara zonei de utilizare, lampa BCS va
fi aprinsa. Cand lampa BCS este aprins3, afisajul indica o imagine
octogonala rosie in fila Stare echipament, care indicd o situatie
potential periculoasa.

« DTC care au declansat lampa BCS vor fi derulate in fila DTC.
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@ 8410

BOOM ANGLE SENSOR #2
~ COMMUNICATIONS FAULT

11

5-12

Figura 5-12. Ecranul Lampa BCS
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5.10 SERVICE LA CABLURILE METALICE panoul platformei. Cand lampa este aprinsa, afisajul arata un indi-
cator octogonal rosu de service la cablurile metalice in fila Stare
Cand sistemul de comandd detecteazd un cablu metalic desfacut echipament.

sau rupt, se aprinde lampa Service la cablurile metalice de pe

6

Figura 5-13. Ecranul Service la cablurile metalice
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5.11 NIVELUL PLATFORMEI

5-14

Oricand sistemul de comandd detecteaza un DTC cu reglarea
nivelului platformei, lampa Reglarea nivelului platformei se
aprinde pe consola platformei. Daca aceasta lampa este aprinsa,
afisajul arata un indicator octogonal rosu DTC Reglarea nivelului
platformei in fila Stare echipament.

@ 8316 17

PLATFORM LEVEL SENSOR #1

~ COMMUNICATIONS LOST

Figura 5-14. Ecranul DTC Sistem nivel

- Naceld JLG -
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5.12 SUPRAINCARCAREA PLATFORMEI

Daca sistemul de comanda al ansamblului telescopic detecteaza
faptul ca platforma este supraincarcata, indicatorul Supraincarca-
rea platformei de pe consola platformei se va aprinde.

@ 827 11

DRIVE & BOOM PREVENTED
~ PLATFORM OVERLOADED

Figura 5-15. Ecranul DTC Supraincarcare
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5.13 EROARE MOD CAPACITATE afara si schimba capacitatea la modul Restrictionat), pictograma
indicatorului modului de capacitate se va aprinde intermitent in
Daca operatorul selecteaza modul de capacitate incorect pentru fiecare secunda in fila Stare echipament.

configuratia bratului articulat (mai precis daca operatorul se afla
in modul Nerestrictionat cu bratul articulat complet extins in

Figura 5-16. Ecranul Eroare mod capacitate
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5.14 STARE SASIU afisata pe partea stanga a afisajului sau pe fila Stare echipament.
’ Aceastd imagine se va afisa pana cand puntile sunt extinse.

Punti retractate in pozitia de transport

Daca puntile sunt retractate indiferent de starea motorului,
afisajul indicd urmdtorul ecran. Imaginea Punti retractate este

Figura 5-17. Ecranul Punti retractate
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Punti extinse

Céand puntile sunt extinse pentru prima data (insemnand ca sta-
rea anterioara este retractatd si starea actuald este extinsa), indi-
ferent de starea motorului, imaginea Punti extinse se va afisa pe
fila Stare echipament in primele 3 secunde.

Figura 5-18. Ecranul Punti extinse
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Punti retractate in afara pozitiei de transport Punti in stare tranzitorie

Cand puntile sunt retractate si echipamentul este in afara pozitiei
de transport, afisajul va comuta intre Punti extinse si retractate o
data la 0,5 secunde pentru a indica operatorului sa extinda
puntile astfel incat ansamblul telescopic sa poata fi ridicat.

Cand operatorul extinde sau retracteaza puntile, va aparea ecra-
nul Punti in stare tranzitorie, iar sagetile care indica directia de
deplasare a puntilor vor fi afisate intermitent. Cand puntile nu
sunt complet extinse sau retractate si nu sunt selectate functii
pentru punti, sagetile verzi vor fi afisate continuu.

o

Figura 5-19. Ecranul Punti in stare tranzitorie

3124476 - Naceld JLG -
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5.15 MODUL ECHIPAMENT INCLINAT

5-20

Daca sistemul de comanda detecteaza faptul ca sasiul se afla pe o
panta excesiva, afisajul va indica imaginea Echipament inclinat in

fila Stare echipament.

® 13

RUNNING AT CREEP
~ TILTED AND ABOVE ELEVATION

11

Figura 5-20. Ecranul Mod Echipament inclinat

- Naceld JLG -
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5.16 STARE RAZA DE ACTIONARE

Afisajul indica informatii animate despre lungimea si
unghiul ansamblului telescopic impreuna cu raza de

Exemplul 1: Platforma nu se afla la marginea razei de actiune actiune.
+ Dacd este selectat modul Nerestrictionat sau Restrictionat, + Deplasarea ansamblului telescopic este proportionala cu
afisajul indica imaginea razei de actiune in fila Stare limitele razei de actiune.
echipament.

Locatia platformei este afisata intotdeauna la capatul
« Codul de culori pentru raza de actiune corespunde cu ansamblului telescopic.

autocolantele de selectare a capacitatii de pe echipament.

« Daca sistemul de comanda detecteazi faptul c& puntile Mod Ansamblul Platforma | Culoarearazei
: : <  cmX telescopic de actiune
sunt complet extinse, raza de actiune selectata se afiseazd ;
pe fila Stare echipament. Nerestrictionatd Portocaliu Negru Galben
Restrictionata Portocaliu Negru Verde

3124476 - Naceld JLG -
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0/0

0,

4

Figura 5-21. Ecranul Mod Nerestrictionat

)
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0/0

O
—
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3124476 - Naceld JLG - 5-23

Figura 5-22. Ecranul Mod Restrictionat
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5-24

+ Daca operatorul comuta de la modul Nerestrictionat la
modul Restrictionat, raza de actiune scade pentru a indica
raza de actiune redusd la functionare.

Exemplul 2: Platforma se afla la marginea razei de actiune

+ Cand este selectat modul Nerestrictionat sau Restrictionat,
afisajul indica intermitent imaginea unui melc la frecventa
de 0,5 secunde in fila Stare echipament.

+ Culoarea razei de actiune va corespunde cu modul de sar-
cina selectat.

Exemplul 3: Modul Nerestrictionat cu conditia de inclinare a razei

de actiune

- In ecranul Nerestrictionat pentru raza de actiune, daca
operatorul intdmpind o conditie de inclinare unde inclina-
rea este mai mica decat cea pentru care este configurat
echipamentul, atunci raza de actiune va scadea mai mult
pentru a afisa noua raza de actiune.

« Afisajul indica informatii animate despre lungimea si
unghiul ansamblului telescopic cu noua raza de actiune.

+ Deplasarea ansamblului telescopic este proportionala cu
limitele razei de actiune.

Locatia platformei este intotdeauna la capdtul ansamblu-
lui telescopic.

- Naceld JLG -

Exemplul 4: Modul Restrictionat cu conditia de inclinare a razei
de actiune

« In ecranul Restrictionat pentru raza de actiune, dac ope-
ratorul intdmpina o conditie de inclinare unde inclinarea
este mai micd decat cea pentru care este configurat echi-
pamentul, atunci raza de actiune va scddea mai mult pen-
tru a afisa noua raza de actiune.

« Afisajul indicd informatii animate despre lungimea si
unghiul ansamblului telescopic cu noua raza de actiune.

+ Deplasarea ansamblului telescopic este proportionala cu
limitele razei de actiune.

Locatia platformei este intotdeauna la capatul ansamblu-
lui telescopic.
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5.17 MODEL ECHIPAMENT NECUNOSCUT 1500SJ sau 1850SJ pe afisaj va aparea imaginea Model echipa-

ment necunoscut in fila Stare echipament.
Imediat ce echipamentul este pornit, sistemul de comanda veri-
fica modelul echipamentului, iar daca modelul nu este 1500AJP,

4

S
® @

Figura 5-23. Ecranul Model echipament necunoscut
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5.18 CURATAREA SISTEMULUI DE REDUCTIE CATALITICA

5-26

SELECTIVA (SCR)

Pictogramele SCR vor fi afisate in fila Pictograme cand este activ un
eveniment de curdtare sau o avertizare. Pictograma Avertizare SCR
va fi afisata cand este necesara curatarea. Consultati Sectiunea 4
pentru mai multe informatii. Pictograma Curdtare SCR va fi afisata
cand:

+ sistemul de comandd JLG solicitd curdtarea;
+ este detectatd cristalizare;

+ echipamentul este in modul de curatare;

+ procesul de curdtare a esuat.

Indicatorul de temperatura fnalta a sistemului de esapament
(HEST) va apdrea in fila Pictograme cand temperatura sistemului
de esapament atinge 550°C (1022°F). Pictograma Lichid de eva-
cuare diesel (DEF) afiseaza nivelul de lichid din rezervorul de DEF
in incremente de 1%.

- Naceld JLG -
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@13

RUNNING AT CREEP
~ TILTED AND ABOVE ELEVATION

Nivel DEF

\ Pictograma Avertizare SCR

Figura 5-24. Ecranul Curatare SCR - pagina 1 din 2

Pictograma Curdtare SCR
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® 13

RUNNING AT CREEP
~ TILTED AND ABOVE ELEVATION

/ / \ Pictograma Avertizare SCR

Pict Curatare SCR
ictogramaurajare Pictograma Avertizare HEST

Figura 5-25. Ecranul Curatare SCR - pagina 2 din 2
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Nivel DEF
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SECTIUNEA 6. PROCEDURI DE URGENTA

6.1  INFORMATII GENERALE ATENTIONARE
Aceasta sectiune explica pasii care trebuie urmati in cazul unei  IN URMA ORICARUI ACCIDENT, VERIFICATI CU ATENTIE ECHIPAMENTUL §1 TESTATI
situatii de urgents aparuta in timpul utilizarii, TOATE FUNCTIILE, MAI INTAI DE LA COMENZILE DE LA SOL, IAR APOI DE LA COMEN-
ZILE DE PE PLATFORMA. NU RIDICATI ECHIPAMENTUL LA MAI MULT DE 3 M (10 FT)
6.2 ANUNTAREA INCIDENTELOR DECAT DUPA CE AVETI CERTITUDINEA CA AU FOST REPARATE TOATE DEFECTIUNILE,

DACA ESTE NECESAR, SI CA TOATE COMENZILE FUNCTIONEAZA CORESPUNZATOR.
Compania JLG Industries, Inc. trebuie sa fie anuntata imediat cu

privire la orice incident in care a fost implicat un produs JLG. Chiar 6.3 UTILIZAREA ‘|‘N CAZDE URGENTI\
daca nu a fost ranit nimeni si nu s-a produs deteriorarea niciunui ’
bun, fabricantul trebuie sa fie contactat telefonic pentru ai se
comunica toate detaliile necesare.

Pentru S.UA: DACA OPERATORUL PLATFORMEI ESTE PRINS, BLOCAT SAU NU
Telefon JLG:  877-JLG-SAFE (554-7233) POATE ACTIONA SAU CONTROLA ECHIPAMENTUL:

Operatorul nu poate controla echipamentul

1. Alti membri ai personalului trebuie sa actioneze echipamentul

In afara S.UA: de la comenzile de la sol in limitele necesitatilor de moment.
240-420-2661
2. Alti membri calificati ai personalului de pe platforma pot
E-mail: utiliza comenzile platformei. NU CONTINUATI UTILIZAREA
IN CAZUL IN CARE COMENZILE NU FUNCTIONEAZA
ProductSafety@JLG.com CORESPUNZATOR.
Daca producatorul nu este anuntat cu privire la orice fel de inci- 3. Folositi macarale, motostivuitoare sau alte echipamente

dent in care a fost implicat un produs JLG Industries in 48 de ore
de la producerea unui astfel de incident, acest fapt poate anula
acordarea garantiei pentru echipamentul respectiv.

corespunzdtoare pentru a stabiliza echipamentul si a inde-
parta personalul.

3124476 - Naceld JLG - 6-1
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Platforma sau ansamblul telescopic ramas suspendat

Daca platforma sau ansamblul telescopic raman blocate sau
prinse in structuri sau echipamente suspendate, salvati ocupantii
platformei inainte de a elibera echipamentul.

Deplasarea ansamblului telescopic blocata de sistemul
de comanda al ansamblului telescopic

Coborarea ansamblului telescopic pe un obiect sau o structura, cu
ansamblul telescopic la unghiuri mari, poate face ca sistemul de
comanda al ansamblului telescopic sa blocheze deplasarea echipa-
mentului. Acest lucru poate include deplasarea necesara pentru a
ridica ansamblul telescopic de pe obiect. Deplasarea ansamblului
telescopic poate fi deblocatd urmand pasii de mai jos:

1. Opriti motorul.
2. Salvati ocupantii platformeiinainte de a elibera echipamentul.

3. Utilizati macarale, motostivuitoare si alte echipamente pen-
tru a stabiliza miscarea echipamentului, conform
necesitatilor.

4. Din pozitia de comanda de la sol, utilizati sistemul de ali-
mentare auxiliara pentru a ridica ansamblul telescopic cu
grija de pe obiect.

5. Dupa eliberare, reporniti motorul si readuceti platforma la sol.

- Naceld JLG -

6.4

6. Inspectati echipamentul pentru a vedea daca nu este deteri-
orat inainte de a continua sa-l utilizati.

PROCEDURI DE REMORCARE iN CAZ DE URGENTA

Remorcarea acestui utilaj este interzisd, cu exceptia cazului in
care dispuneti de echipamentul necesar. Totusi, au fost incluse
dotdri destinate mutarii echipamentului. Pentru proceduri detali-
ate, consultati Sectiunea 4.

3124476
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6.5 SUPRAREGLAREA SISTEMULUI DE SIGURANTA AL
ECHIPAMENTULUI (MSSO) (NUMAI CE)

Functia de suprareglare a sistemului de siguranta
al echipamentului (MSSO) se va utiliza numai
pentru a recupera un operator care este prins,
blocat sau nu poate actiona echipamentul si
comenzile functiilor sunt blocate de la platforma
din cauza supraincarcarii acesteia.

NOTA: Dacd se utilizeazd functionalitatea MSSO, indicatorul de defectare
se va aprinde intermitent si este setat un cod de eroare in Sistemul
de comandd JLG, care trebuie resetat de un tehnician de service
JLG calificat.

NOTA: Nu sunt necesare verificdri functionale ale sistemului MSSO. Siste-
mul de comandd JLG va seta un cod de eroare la diagnosticare in
cazul in care comutatorul de control este defect.

3124476 - Naceld JLG -

Pentru a utiliza MSSO:

1.

De la consola de comanda de la sol, aduceti selectorul de
comenzi pentru platforma/sol in pozitia Sol.

Trageti comutatorul pentru alimentare / oprirea de urgenta.
Porniti motorul.

Apadsati si tineti apasat comutatorul MSSO si comutatorul de
control pentru functia dorita.
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,@5 NOTE:

6-4

- Naceld JLG -
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SECTIUNEA 7. ACCESORII

Tabelul 7-1. Accesorii disponibile

Piata

Accesoriu ANSI

(umais.uA) | AN GA ‘E AUS | Japonia | China

SkyPower™ (7500 W)
SkyPower™ (4000 W)
SkyWelder™

2

2
2

Suportpentrutevi
SoftTouch
SkyGlazier™
SkyCutter

2 || 2| 2| | <=

Platformad de oprire la cédere (36 x 96)

P P A I I e e

< | 2| 2| 2| <
< | 2| 2| 2| <

Platformad de oprirela cddere (36 < 72)
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Tabelul 7-2. Tabel de compatibilitate pentru echipamente optionale / accesorii

ACCESORIU ARTICOL NECESAR COMPATIBIL CU INCOMPATIBIL CU INTERSCHIMBABIL CU
(nota1) (nota 2)
SkyPower (generator de 7500 de wati SkyGlazier, SkyWelder,
situb de aerlaplatformad) SkyCutter
SkyWelder (aparat de sudura cu SkyPower SkyCutter Soft Touch, stative de ridicare / suporturi pentru tevi, SkyGlazier
arc electric) plasd de protectie la bara superioara a platformei,
platformdde 1,2 m (4ft)
SkyGlazier (plansd de sustinere SkyPower Stative de ridicare / suporturi pentru tevi, Soft Touch, SkyWelder, SkyCutter
pentru panouri de ticld) plasd de protectie la bara superioara a platformei,
platformdde1,2m (4ft)
SkyCutter (aparat de taiere cu plasma) SkyPower SkyWelder Soft Touch, SkyGlazier
plasd de protectie la bara superioara a platformei,
stative deridicare/ suporturi pentru tevi,
platformdde 1,2 m (4ft)
Stative deridicare/suporturi SkyPower Plasd de protectie labaramedianda platformei, plasd de SkyWelder, SkyCutter,
pentru tevi protectie labara superioard a platformei, Soft Touch SkyGlazier

Nota 1: Sunt compatibile orice accesorii care nu fac parte din gama “Sky” si nu suntindicatein coloana “INCOMPATIBIL CU”

Nota 2: Pot fi utilizate [a aceeasi unitate, dar nu simultan.

- Naceld JLG -
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Specificatii CE:
A AVERTISMENT

PENTRU MONTAREA SAU DEMONTAREA ACCESORIILOR APROBATE SAU MODIFICAREA Trifazat, 240 volti, 7.5 kW, 18,3 A, 1,0 FP

DIMENSIUNII PLATFORMEI ESTE NECESARA RECALIBRAREA SISTEMULUI DE Monofazat, 240 volti, 6,0 kW, 26 A, 1,0 FP
COMANDA AL ANSAMBLULUI TELESCOPIC (CONSULTATI MANUALUL DE SERVICE SI .
N : ’ Monofazat, 120 volti, 6,0 kW, 50 A, 1,0 FP
INTRETINERE). ;

Maxima:

7.1 SKYPOWER™ Trifazat 8,5 kW

Generatorul furnizeaza alimentare c.a. printr-o priza c.a. de pe Monofazat 6,0 kW
platforma pentru scule, lampi, precum si echipament de taiere si

sudurd. Toate componentele de reglare a tensiunii se afla intr-o ~ Yalori nominale ale accesoriului
caseta etansa, conectata prin cablu la generator. Generatorul fur-

nizeazd alimentare cu energie cand functioneaza la turatia speci- Tip deactionare Turatie generator
ficata si comutatorul de alimentare este pornit (comutatorul se ’ ’

afla pe platforma). Un intrerupator de circuit de 30 A, cu trei poli Antrenare prin curea/pulie 3000rpm (50Hz)
protejeaza generatorul impotriva suprasarcinii. 3600rpm (60Hz)

Puterea generatorului
Specificatii ANSI:
240V; 60 Hz; trifazat; 7,5 kW si 240 V / 120 V: 60 Hz; monofazat: 6 kW.
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Masuri de siguranta 7.2 SKYWELDER™
+ Nu supraincarcati platforma. Aparatul de sudura poate fi utilizat pentru sudarea TIG sau cu arc
« Asigurati-va ca nu se aflda membri ai personalului sub elecotnc 3l poate producg ZOOfA la un regim deofuncponare de
platforma. 100% sau 250 A la un regim de functionare de 50%.
- Mentineti coarda conectatd in permanenta. Accesorii de sudura
+ Nu utilizati scule electrice in conditii cu umiditate extrema. Pe platforma pot fi depozitate cabluri de sudura de 12 ft, cu ajuto-
- Utilizati tensiunea corectd pentru scula pe care o folositi. rul unei cleme si al unui cleste. De asemenea, este disponibil un
C e extinctor.
+ Nu supraincdrcati circuitul.
Pregatirea si inspectia
- Asigurati-va ca generatorul este fixat, verificati starea cure-
lei si cablajului.
Utilizare
Porniti motorul, porniti generatorul, incepeti utilizarea.
7-4 - Naceld JLG - 3124476
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EXTINCTOR

CABLURI DE SUDURA

Figura 7-1. SkyWelder™ - pagina 1 din 2

3124476 - Naceld JLG - 7-5



SECTIUNEA 7 - ACCESORII

COMUTATOR PORNIT/OPRIT
INDICATOR DE PUTERE
INDICATOR DE SUPRAINCALZIRE

O > > \\ SELECTOR PROCES DE SUDARE
— <
| | BUTON DE REGLARE A

SCOATETI CAPACUL

PENTRU A SELECTA
TENSIUNEA. TENSIUNEA VA FI Jou / INTENSITATII CURENTULUI
SETATA LA 220/230V CA. @ @ (5-250 A) ,

—

PRIZA DE CONTROL DE LA DISTANTA
AL INTENSITATII CURENTULUI

Figura 7-2. SkyWelder™ - pagina 2 din 2
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Valori nominale ale accesoriului

Tabelul 7-3. Caracteristici de sudare

. Curent Curentnominal | Intervalintensitate | Tensiune maxima |  Curentdeintrarela sarcna de iesire nominala. 50/60 Hz
deintrare deiesire curent de sudare circuit deschis 230V 460V 575V KVA KW
280Al1a31,2V.Regimde 30,5 17 13 157 10
functionarede35%
Trifazat 5-250A 79Vec
200A1a28V.Regim de 20 n 8 10,3 6,4
Arcelectric(SMAW) fundtionare de 100%
TIG(GTAW) 200A1a28V.Regimde 35 | | 98 6,5
functionarede 50%
Monofazat 5-200A 70Vcc
150Ala28V.Regimde R 69 44
functionarede 100%

Masuri de siguranta

Nu supraincarcati platforma.

Reduceti incércarea platformei cu 32 kg / 70 Ib cand apara-
tul de sudura este montat PE platforma.

Verificati dacd nu sunt suduri fisurate si deteriordri la
suporturile aparatului de sudura.

Verificati daca aparatul de sudurd si consola sunt montate
si fixate corespunzator.

3124476 - Naceld JLG -

Asigurati-va ca nu se afla membri ai personalului sub
platforma.

Nu iesiti de pe platformd peste barele de protectie si nu
stati pe acestea.

Mentineti coarda conectata in permanenta.
Asigurati-vd de polaritatea corespunzatoare a cablurilor.
Purtati echipament corespunzator pentru sudurd.

Utilizati electrozi de dimensiunea corespunzdtoare
si curent cu valori adecvate.

Nu utilizati cabluri electrice fara impamantare.
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+ Nu utilizati scule electrice in apa.
« Nu efectuati suduri la platforma.
+ Nu realizati impamantarea prin platforma.

+ Nu utilizati un aprinzétor de arc de inalta frecventa cu apa-
ratul de sudura TIG.

Pregatirea si inspectia

Conectati clema de impamantare la metalul de sudat, asigu-
randu-va ca existd o conexiune de impamantare adecvata si
respectati polaritatea corespunzatoare; incepeti sudarea.

Utilizare

7-8

Porniti motorul, porniti generatorul, apoi porniti aparatul de
sudura.

Purtati echipament corespunzator pentru sudurd. Setati aparatul
de sudura la valorile corespunzdtoare de intensitate si tensiune
pentru grosimea si tipul metalului de sudat. incepeti sudarea.

Consultati Manualul de utilizare al aparatului de sudurd Miller.

Generatorul nu va porni sub o sarcina electrica.

- Naceld JLG -

7.3

SUPORT PENTRU TEVI

Suporturile pentru tevi pot fi utilizate pentru depozitarea tevilor
sau conductelor in interiorul platformei, pentru a preveni deterio-
rarea barelor si a optimiza utilitatea platformei. Suporturile pen-
tru tevi reduc aglomerarea si optimizeaza capacitatea disponibila
a platformei.

ATENTIONARE

REDUCETI CAPACITATEA PLATFORMEI CU 45,5 KG (100 LB).

ATENTIONARE

SARCINA MAXIMA PE SUPORTURI ESTE DE 82 KG (180 LB), DISTRIBUITA UNIFORM
INTRE CELE DOUA SUPORTURI.

ATENTIONARE

GREUTATEA PE SUPORTURI PLUS GREUTATEA DE PE PLATFORMA NU TREBUIE SA
DEPASEASCA VALOAREA NOMINALA DE CAPACITATE.

74

SOFT TOUCH

Un set de materiale de protectie este montat pe barele platformei
si la un cadru suspendat sub platforma. Limitatoarele dezacti-
veaza functiile platformei cand materialul de protectie de pe
cadru intrd in contact cu o structura aldturatd. Un buton de pe
consola platformei permite suprareglarea sistemului.

3124476
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COMUTATOR DE NOTA: Platforma este ilustratd estom-
SUPRAREGLARE pat pentru claritate.

LAMPA INDICATOARE DE SUPRAREGLARE

PROTECTIE BARA
LIMITATOR

) N
S : G\ ’ S
/
LIMITATOR CADRU SOFT TOUCH SOFTTOUCH

BARA S| PROTECTIE

Figura 7-3. Soft Touch
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7.5 SKYGLAZIER™

Sistemul SkyGlazier™ permite pozitionarea eficientd a panourilor ~ AVAND MONTAT SISTEMUL SKYGLAZIER, VALORILE NOMINALE INITIALE DE CAPACI-
de sticla. Setul pentru montarea geamurilor consta dintr-o plansa  TATE A PLATFORMEI SUNT REDUSE CONFORM INDICATIILOR DIN TABELUL 7-4,
de sustinere care se extinde din partea inferioara a platformei. ~ SPECIFICATII PENTRU SKYGLAZIER™. NU DEPASITI NOUA VALOARE NOMINALA DE
Panoul de sticla se sprijina pe plansa de sustinere si pe bara supe-  CAPACITATE A PLATFORMEI. CONSULTATI AUTOCOLANTUL CU INFORMATII PRIVIND
rioard a platformei, care este prevdzuta cu material de protectie  CAPACITATEA DE PE PLANSA DE SUSTINERE.

pentru a preveni deteriorarea panoului. Sistemul SkyGlazier™
A AVERTISMENT

include o chinga de fixare a panoului de bara platformei.
Masuri de siguranta MARIREA SUPRAFETEI EXPUSE LA VANT VA DUCE LA SCADEREA STABILITATII
LIMITATI SUPRAFATA PANOULUI DE STICLA LA 3 M2 (32 FT?)

A AVERTISMENT 1

ASIGURATI-VA CA SARCINA ESTE FIXATA CU CHINGA DE PRINDERE.

Asigurati-va cd nu se afla membri ai personalului sub
platforma.

2. Nuiesiti de pe platforma peste barele de protectie si nu stati
A AVERTISMENT pe acestea.
NU SUPRATNCARCATI PLANSA DE SUSTINERE SAU PLATFORMA. CAPACITATEA TOTALA

o < 3. Demontati plansa de sustinere cand nu este in uz.
A ECHIPAMENTULUI ESTE REDUSA CAND ESTE MONTATA PLANSA DE SUSTINERE.

7-10 - Naceld JLG - 3124476



SECTIUNEA 7 - ACCESORII

Specificatii
Tabelul 7-4. Specificatii pentru SkyGlazier™
. .| Zonade Capafltate Capafltate Forta |Specificatii
Piata capacitate nominald | nominala manuala| vant
P platforma | SkyGlazier™
ANSI | 454kg/1000b |  227kg 113kg 400N 9m/s
5001b 2501b 90Ib 20mph
ANSI | 227kg/5001b 113kg 68kg 200N 9m/s
2501 1501 451b 20mph
CE | 450kg/1000b |  230kg 110kg 400N 125m/s
Aus 5001h 2501b 90Ib 28mph
CE | 230kg/500lb 110kg 70kg 200N 125m/s
Aus 2501b 1501b 451b 28mph
Dimensiunimax. panou 3m?/
32ft?
*Capacitateatotald a platformeise defineste drept capacitatea
platformei + capacitatea plansei de sustinere.
A AVERTISMENT
PENTRU MONTAREA SAU DEMONTAREA ACCESORIILOR APROBATE SAU MODIFICAREA
DIMENSIUNII PLATFORMEI ESTE NECESARA RECALIBRAREA SISTEMULUI DE COMANDA AL
ANSAMBLULUI TELESCOPIC. (CONSULTATI MANUALUL DE SERVICE SI INTRETINERE.)

3124476
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Pregatirea si inspectia

Verificati dacd nu sunt suduri fisurate si deteriorari la plansa de
sustinere. Asigurati-va ca plansa de sustinere este fixata cores-
punzdtor la platforma.

Verificati daca chinga de prindere nu este ruptd sau uzata.
Utilizare

Incarcati sistemul SkyGlazier™ cu panoul de sticla si fixati-l cu
chinga de prindere. Pozitionati panoul in locul dorit.
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7.6  SKYCUTTER
Aparatul de tdiere cu plasma poate tdia metal cu grosimea de pana la
3/8in si poate produce 27 Ala 92 V c.c. la un regim de functionare de . . spe
35% sau 14 Ala 92V c.c. la un regim de functionare de 60%. Valori nominale ale accesoriului
Tabelul 7-5. Caracteristicile aparatului de taiere cu plasma
Curent nominal Curent deintrare la Debit/presiune Capacitate de taiere
Spedificatie deiesire sarcina nominala de KVA/KW Gaz plasmogen az Iap;mo en nominala VOCmax.
g iesire, 60 Hz, monofazat gazp 9 la101PM
120volti  |27Ala91Vcclaregimde 28,8 max, 3,4KVA Numaiaersauazotla 1291/min 10mm 400V cc
+10%(20A) | functionarede20% 0,30% 3,2kw 621-827kPa (90-120PS) (4.5CFM) (3/8in)
120volti  |20Ala88Vc.c.laregimde 20,6max,; 2,5kVA la414kPa (60PS)
+10%(15A) functionare de35% 0,30% 23kw
240volti | 27A1a91Vcclaregimde 13,9max.; 3,3kVA
+10%(27A) functionarede35% 0,13* 3,0kw
*Lamersingol.
7-12 - Naceld JLG - 3124476
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Masuri de siguranta

A AVERTISMENT

NU SUPRAINCARCATI PLATFORMA.

A AVERTISMENT

REDUCETI INCARCAREA PLATFORMEI CU 32 KG (70 LB) CAND APARATUL DE TAIERE
CU PLASMA ESTE MONTAT PE PLATFORMA.

3124476

Verificati dacd nu sunt suduri fisurate si deteriordri la
suporturile aparatului de taiere cu plasma.

Verificati daca aparatul de tdiere cu plasma si consola sunt
montate si fixate corespunzator.

Asigurati-va ca nu se afla membri ai personalului sub
platforma.

Nu iesiti de pe platforma peste barele de protectie si nu
stati pe acestea.

Utilizati acest echipament optional numai la modelele
specificate.

Mentineti coarda conectata in permanenta.
Conexiunea de impamantare este realizata.
Purtati echipament corespunzator pentru taiere.
Utilizati valorile corecte pentru taiere.

Nu utilizati cabluri electrice fard impamantare.

Nu utilizati scule electrice in apa.

Nu taiati platforma.

+ Nu realizati impamantarea prin platforma.

Purtati echipament corespunzator pentru tdiere.

+ Nu deplasati echipamentul in timp ce conectati surse
externe de aer/gaz.

Pregatirea si inspectia
+ Conectati clema de impamantare la metalul de tdiat, asi-
gurandu-va ca existd o conexiune de impamantare adec-
vatd; incepeti tdierea.

Utilizare

Utilizati butonul de setare a curentului pentru a seta curentul de
taiere.

Aduceti intrerupdtorul in pozitia de setare pentru gaz/aer pentru
aregla in siguranta presiunea gazului/aerului. Este activat numai
circuitul de gaz/aer.

Daca se utilizeaza un curent de tdiere de 22-27 amperi cu o tensi-
une de intrare de 115V c.a. si protectia la suprasarcina de la circui-
tul electric de intrare se deschide frecvent, fie reduceti curentul de
tdiere si/sau durata de tdiere, fie gdsiti o alimentare mai adecvata.

- Naceld JLG - 7-13
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7.7 PLATFORMA DE OPRIRE LA CADERE

NOTA: Consultati manualul sistemului JLG extern de oprire la ccidere
(N/C 3128935) pentru informatii mai detaliate.

Sistemul extern de oprire la cadere este destinat sa furnizeze un
punct de fixare pentru o coarda, permitand operatorului sa acce-
seze zone din afara platformei. lesiti/intrati pe platforma numai
prin zona usii. Sistemul este destinat utilizérii de catre o singura

persoana.

Personalul trebuie sa utilizeze in permanenta echipament de

protectie impotriva caderii. Este necesar echipament de |
complet, cu o coarda cu lungimea de maxim 1,8 m (6 ft), care

ucru
limi-

teaza forta maxima de oprire la 408 kg (900 Ib) pentru conectorii
cu transfer fara decuplare si 612 kg (1350 Ib) pentru sistemul de

oprire la cadere de tip culisor.

A AVERTISMENT

NU ACTIONATI NICIO FUNCTIE A ECHIPAMENTULUI IN TIMP CE VA AFLATI IN AFARA
PLATFORMEI. AVETI GRIJA CAND INTRATI/IESITI DE PE PLATFORMA LA INALTIME.

- Naceld JLG -
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SECTIUNEA 8. SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

8.1  INTRODUCERE 8.2  SPECIFICATII DE FUNCTIONARE S|
DATE DE PERFORMANTA

Aceastd sectiune a manualului cuprinde informatii necesare

suplimentare pentru operator, pentru utilizarea si intretinerea voe e .
corespunzitoare a acestui echipament. Specificatii de functionare

Partea privind intretinerea din aceastd sectiune cuprinde

. . I . . Tabelul 8-1. Specificatii de functionare
informatii menite sa ajute operatorul echipamentului sa efectu-

eze numai operatiunile de intretinere zilnice si nu inlocuieste Pro- Capacitate—ANS|
gramul de intretinere si inspectie preventiva inclus in Manualul Nerestrictionats 272kg (6001b)
de service siintretinere. Restrictionata 454kg(10001b)
Alte publicatii disponibile: Capacitate—CEsi Australia
Manual de service si intretinere 3121735 Nerestrictionata 270kg (6001b)
. Restrictionata 450kg (10001b)
Manual ilustrat pentru componente 3121736
Pantamaximad de deplasare, pozitie 40%

pliatd (panta frontald) consultati Figura4-3.

Pantamaximad de deplasare, pozitie 5°
pliatd (pantalaterald) consultati Figura 4-4.

Vitezade deplasare 4,5km/h (2.8 mph)
Viteza de deplasarelaelevatie 0,48km/h (0.3 mph)
Greutateabrutd a echipamentului—aproximativa 25.687kg (56,6301b)

3124476 - Naceld JLG - 8-1
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Tabelul 8-1. Specificatii de functionare

Distributia greutatii:
Puntiextinse sau retrase (fatd/spate)

Date despre dimensiuni

Presiune lasol—maxima

Vitezd maxima vant

Fortd manuald maxima

Tensiune maxima sistem

Presiune hidraulicd maxima de eliberare
aansamblului principal

8-2

13.100kg/12.587 kg Tabelul 8-2. Date despre dimensiuni
(28,8811b/27,7491b)
) ] Raza de bracaj (puntile retractate)
8,65kg/am” (123 psi) Exterior 9,5m(31ft2.25in)
12,5m/s (28 mph) Interior 7,1m(23ft3.75in)
400N (901b) Raza d'e bracaj (puntile extinse) '
Interior 2,3m(7ft6.25in)
12volti Exterior 6,6m(21ft7.50in)
317 bar (4600 psi) Tnaltimeamasinii (pozitie pliats) 3,1m(10ft2in)
Lungimea masinii (pozitie pliatd) 15,1m (49ft8in)
Lungimea echipamentului (pozitia de transport) 12,1m (391t 8in)
Tndltimeamaxima pentru platforma 45,72m (150t 0in)
Inaltimein pozitia orizontald ridicata 18,39m(60ft4in)
(ursa orizontald delalinia centrald de rotatie
Zond de capacitate nerestrictionatd 22,86m (85ft0in)
Zond de capacitate restrictionata 20,42m (67ft0in)
- Naceld JLG - 3124476
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Tabelul 8-2. Date despre dimensiuni (apacitéti
Cursi orizontala la capat Tabelul 8-3. Capacitati
Zond de capacitate nerestrictionatd 20,01m(65ft8in) .
Zoni de capacitate restrictionati 17,57m (57ft8in) Rezervorul delichid hidraulic 3521(93al)
Cursd orizontald la partealaterald Rezervorul de carburant 1701(454al)
Zond de capacitate nerestrictionatd 20,67m(67ft10in) Butucderoati 2,51(26q1)
Zond de capacitate restrictionatd 18,24m (59ft10in) ’
. ; Cutie de transmisie pentrurotatie 2,81(3qt)
Latimeatotald
Puntiretractate 2,5m(8ft1.5in)
Puntiextinse 5,0m(16ft6in) Pneurile
Rotatia sectiuniiinferioare 0,7m(2ft5in) Tabelul 8-4. Specificatii pentru pneuri
Garda lasol (punte) 03m(1ft1.5in) Tip (aneluridirectionale
Dimensiune 445/50D710
Garda lasol (sasiu) 0,4m(1ft4in) — - -
Ldtimea pneului (umflat) 427mm(16.81in)
Diametrul pneului (umflat) 1180 mm (46.45in)
Valoare sarcina 14.067kg (31,0001b)
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Date despre motor Greutatea componentelor principale
Tabelul 8-5. Date despre motor - DeutzTD 3,6 |

: . . A AVERTISMENT
Tip Diesel cuturbosuflantd . .
Numrde ilindri 2 NU INLOCUITI ELEMENTE ESENTIALE PENTRU STABILITATE CU ELEMENTE CU ALTA GRE-
: . UTATE SAU SPECIFICATII (DE EXEMPLU: BATERII, PNEURI UMPLUTE CU SPUMA, PLAT-

Alezaj 98mm(3.9in) | FORMA) NU MODIFICATI UNITATEA iN NICIUN FEL CARE SA AFECTEZE STABILITATEA.

Cursa 120mm (4.7in) .. . L

Gilindree total3 361221 cuin) Tabelul 8-6. Greutati pentru stabilitate minima

Secventd aprindere 1-3-4-2 Componente KG LB

Putere 74,4kW(99.8hp) —

Turatie redusd de ralanti 100050 Ansamblulde pneusiroatd A 113

Turatieridicata 230050 Ansamblul complet al motorului 737 1625
Butucul rotii simotorul 153 338
Actionare pentrurotatie 102 225
Ansamblul telescopicvertical 5484 12,089
Ansamblul telescopic principal (inclusiv bratul articulat) 3202 7059
Ansamblul platformeide 36 x 96 17,5 259
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Uleiul hidraulic

Tabelul 8-7. Uleiul hidraulic

Intervalul de temperatura pentru
functionarea sistemului hidraulic

Grad vascozitate S.A.E.

ESANTIONAREA ULEIULUI

Acest echipament este dotat cu o supapa de esantionare a uleiu-
lui pentru a verifica starea uleiului hidraulic. Consultati Manualul
de service pentru proceduri de Esantionarea uleiului.

Tabelul 8-8. Specificatii pentru Mobilfluid 424

-18°—+83°C 10w
(0°—180°F)
Grad SAE 10W30
-18°—+99°C 10W-20, 10W30
(0°=+210°F) Greutate, API 29,0
+10°-+99°C 20W-20 Densitate, Ib/gal 60°F 7,35
(+50°~+210°%) Punct de curgere, Max. -43°C (-46°F)
Punct de aprindere, Min. 228°C (442°F)
NOTA: Uleiurile hidraulice trebuie sé aibd proprietdti antiuzurd, cel putin Vascozitate
conform cu Clasificarea pentru service APl GL-3, si stabilitate chi- Brookfield. cPla-18°C 2700
micd suficientd pentru service mobil la sistemul hidraulic.
1a40°C 55¢5t
NOTA: In afara cazurilor in care JLG recomandd acest lucru, nu este indi- 1a100°C 9,3 ¢St
catd amestecarea lichidelor de diferite mdrci sau tipuri, deoarece Indice devascozitate 15

este posibil sd nu contind aceiasi aditivi necesari sau sd nu fie de
vascozitdti comparabile.

3124476 - Naceld JLG -
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Tabelul 8-9. Specificatii pentru Mobil DTE 13M

Tabelul 8-10. UCon Hydrolube HP-5046

Grad de vascozitate 150 Nr.32 Tip Biodegradabil sintetic
Greutate specifica 0,877 Greutate specificd 1,082
Punctde curgere, Max. -40°C (-40°F) Punctde curgere, Max. -50°C(-58°F)
Punct de aprindere, Min. 166°C (330°F) pH 9,1
Vascozitate Vascozitate
1240°C 3365t 1a0°C(32°F) 3405t (1600SUS)
12100°C 6,605t [a40°C(104°F) 46.¢5t(2155US)
12100°F 1695US [a65°C(150°F) 22¢5t(106US)
[a210°F 485US Indice de vascozitate 170
cpla-20°F 6200
Indice de vascozitate 140

- Naceld JLG -
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Tabelul 8-12. Specificatii pentru Exxon Univis HVI 26

Tabelul 8-11. Specificatii pentru Mobil EAL H 46
Tip Biodegradabil sintetic Greutate specifica 321
Grad de vascozitate 150 46 Punctde curgere -60°C(-76°F)
Greutate specifica 0,910 Punctdeaprindere 103°C(217°F)
Punctde curgere -42°C(-44°F) Vascozitate
Punctdeaprindere 260°C(500°F) la40°C 25,8¢5t
Temperatura de functionare -17°Cla162°C(0°F1a 180°F) 1a100°C 9,3¢St
Greutate 0,9kg perlitru Indice de vascozitate 376
(7.641b pergal) NOTA: Mobil/Exxon recomanda verificarea anuald a vascozitétii
Vascozitate acestui ulei.
la40°C 45¢5t
1a100°C 8,05t
153

Indice de vascozitate

8-7
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TEMPERATURA AERULUI
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ATENTIONARE:

UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI CU ULEI DE MOTOR NEAPROBAT DE JLG SAU UTILIZAREA TN AFARA LIMITELOR DE TEMPERATURA MENTIONATE IN
“TABEL DE FUNCTIONARE PENTRU ULEIUL DE MOTOR” POATE DUCE LA UZURA PREMATURA SAU DETERIORAREA COMPONENTELOR MOTORULUI.

1001159163-A

Figura 8-1. Specificatii privind temperatura de functionare a motorului
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GRAFIC DE FUNCTIONARE PENTRU LICHIDUL HIDRAULIC

QUINTOLUBRIC 888-46

LICHID HIDRAULIC MOBIL EAL

ATENTIONARE:

UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI CU LICHIDE HIDRAULICE NEAPROBATE
DE JLG SAU UTILIZAREA IN AFARA LIMITELOR DE TEMPERATURA
MENTIONATE IN “TABEL DE FUNCTIONARE PENTRU LICHIDUL
HIDRAULIC” POATE DUCE LA UZURA PREMATURA SAU DETERIORAREA
COMPONENTELOR SISTEMULUI HIDRAULIC.

MOBIL EAL ENVIRONSYN H46
UNIVIS HVI 26

MOBIL DTE 10 EXCEL 32

TEMPERATURA AERULUI
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Figura 8-2. Tabel de functionare pentru uleiul hidraulic - Pagina 1 din 2
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Lichid Proprietati Baza (lasificari
1”; & 5 5
e | % |2z 2 g
s 2 |2 & 22 | 5|,
Mobilfluid 424 55 145 X
Mobil DTE 10 Excel 32 32 164 X X
UnivisHVI 26 26 376 X
Uleihidraulic Mobil EAL 47 176 X X X
Mobil EAL Envirosyn H46 49 145 X X X
Quintolubric 888-46 50 185 X X X X

*(lasificarea biodegradabil rapid indica unadin urmatoarele:

Conversie (02 > 60% conform EPA 560/6-82-003

Conversie (02> 80% conform CEC-L-33-A-93

** (lasificarea practic netoxicindica o concentratie de LC50 > 5000 ppm conform OECD 203

***(lasificareaignifug indicd aprobarea Factory Mutual Research Corp. (FMRC)

41507408

Figura 8-3. Tabel de functionare pentru uleiul hidraulic - Pagina 2 din 2
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Fi‘.}
__lEsH

Figura 8-4. Schema privind intretinerea si lubrifierea
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8.3  INTRETINEREA SI LUBRIFIEREA

NOTA: Urmdtoarele numere corespund celor din Figura 8-4,, Schemd privind
intretinerea si lubrifierea.

Tabelul 8-13. Specificatii pentru lubrifiere

COD | SPECIFICATII

MPG | Lubrifiant multifunctional cu punct de picurare minim de 177°C(350°F).
Rezistentd excelentd la apd si aderentd deosebita, fiind din tipul pentru
presiuni extreme.
(Timken OK 40 livre minimum.)

EPGL | Lubrifiant pentru angrenaje pentru presiuni extreme (ulei), care respecta

clasificarea de service API GL-5 sau standardul MIL-Spec MIL-L-2105
HO | Lichid hidraulic. Clasificarea de service API GL-3, de exemplu Mobilfluid 424

Uleide | Motor (carter) APICJ-4
motor

Super
Lube®

Uleisintetic, neinflamabil. Suporta temperaturiintre
-43°-232°C(-45°-450°F). JLGN/C3020042.

- Naceld JLG -

ATENTIONARE

INTERVALELE DE LUBRIFIERE SE BAZEAZA PE UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI iN
CONDITII NORMALE. PENTRU ECHIPAMENTELE UTILIZATE iN OPERATIUNI iN MAI
MULTE SCHIMBURI SI/SAU IN CONDITII DE MEDIU OSTILE, FRECVENTA LUBRIFIERII
TREBUIE MARITA CORESPUNZATOR.

1. Rulmentul de rotatie - lubrifiere de la distanta

T —

Punct(e) de lubrifiere - 3 busoane de lubrifiere
Capacitate — dupa necesitati
Lubrifiant - MPG

Interval - la 3 luni sau 150 de ore de functionare
Comentarii — aplicati lubrifiant si rotiti la intervale de 45 de
grade pana la lubrifierea completd a rulmentului.

3124476
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2. Cutie de transmisie pentru rotatie 3. Butucderoata

ORIFICIU DE

ULEIUL TREBUIE SA
FIE LA ACEST NIVEL

BUSON DE UMPLERE

BUSON DE UMPLERE

BUSON DE GOLIRE

Punct(e) de lubrifiere - buson de nivel/umplere
Capacitate-2,51(2.6 qt) + 10%

Interval - verificati nivelul la 3 luni sau 150 de ore de utilizare;
schimbati la 2 ani sau 1200 de ore de utilizare

Punct(e) de lubrifiere — buson de umplere

Capacitate-2,81 (3 qt)

Lubrifiant - GL-5

Interval - verificati nivelul la 150 de ore / schimbati la 1200 de
ore de utilizare. Umpleti pana la acoperirea angrenajului inelar.

3124476 - Naceld JLG - 8-13
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4. Filtrul de retur al lichidului hidraulic 5. Tubul de ventilatie a rezervorului hidraulic

\/ s

Interval — Schimbati dupa primele 50 h si apoi la fiecare 6 luni

Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil

Interval — schimbati dupa primele 50 de ore si apoi la 6 luni sau sau 300 h.

300 de ore. Comentarii — Demontati piulita fluture si capacul pentru inlocuire.
Tn anumite conditii, poate fi necesara inlocuirea mai frecvents.
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6. 7. Filtrul de presiune ridicata

Filtrul pentru reincdrcarea hidraulica

Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil
Interval - schimbati dupa primele 50 de ore si apoi la 6 luni sau Interval - schimbati dupa primele 50 de ore si apoi la 6 luni sau
300 de ore. 300 de ore.
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8. Uleiul hidraulic ) 9. Schimbarea uleiului si filtrului - Deutz

- 3 ~

Punct(e) de lubrifiere - buson de umplere
Capacitate — rezervor pand la marcajul de plin 352 | (93 gal)

sistem 469,3 | (124 gal) Punct(e) de lubrifiere — buson de umplere / element filetat
Lubrifiant - lichid hidraulic Capacitate - 8,91(9.4 qt)

Interval — verificati nivelul zilnic. Schimbati la 2 ani sau la Lubrifiant — ulei de motor

1200 ore de functionare. Interval - verificati nivelul zilnic; schimbati la 500 de ore sau

anual, oricare interval expira primul. Reglati nivelul final al ule-
iului conform marcajului de pe joja.
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11. Prefiltrul de carburant

Punct(e) de lubrifiere — Element inlocuibil
Interval - In fiecare an sau la 500 ore de utilizare

Punct(e) de lubrifiere — Element inlocuibil
Interval - n fiecare an sau la 500 ore de utilizare

3124476 - Naceld JLG - 8-17
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12. Filtrul de aer Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil

- Interval - la 6 luni sau 300 de ore de functionare sau conform
indicatiilor de pe indicatorul de stare
Comentarii — verificati zilnic supapa pentru praf

13. Ansamblul telescopic

Punct(e) de lubrifiere - aplicati la caile de contact ale placutelor
de uzura

Lubrifiant - Super Lube®

Interval — conform necesitdtilor. Pentru proceduri detaliate,
consultati Manualul de service

14. Radiatorul

Puncte de lubrifiere — buson

Lubrifiant - lichid de racire antigel (consultati Manualul moto-
rului pentru lichide de racire compatibile)
Capacitate-17,51(18.5 qt)

8-18 - Naceld JLG - 3124476



SECTIUNEA 8 - SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

15. Lichid de evacuare diesel (DEF) (daca exista) 16. Filtrul modulului de alimentare cu DEF (daca exista)

Interval - la 500 de ore sau 2 ani, oricare interval expira primul

Puncte de lubrifiere - buson de umplere
Lubrifiant - DEF
Capacitate — 21,51 (5.7 gal)
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17. Filtrul platformei

Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil
Interval - Goliti apa zilnic; Inlocuiti la un an sau la 600 de ore de
functionare

Punct de lubrifiere — element inlocuibil
Interval — schimbati dupa primele 50 de ore si apoi in fiecare
an sau la 600 de ore de utilizare, oricare interval expird primul
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8.4  PNEURILE si ROTILE

Deteriorarea pneurilor

Pentru pneuri umplute cu spuma poliuretanica, JLG Industries, Inc.
recomanda scoaterea imediatd a produsului JLG din uz si luarea de
masuri pentru inlocuirea pneului sau a ansamblului atunci cand se
descopera oricare din urmatoarele:

+ o tdietura dreapta si continud prin structura cordului cu o
lungime totald de peste 7,5 cm (3 in);

rupturile sau fisurile (marginile uzate) din structura cordu-
lui care depdsesc 2,5 cm (1 in) in orice directie;

orificii cu diametrul mai mare de 2,5 cm (1 in);

orice daune aduse suprafetei zonei de margine a corduri-
lor pneurilor.

Dacd un pneu prezinta deteriorari ce nu depasesc limitele indicate
mai sus, acesta va fi inspectat zilnic pentru a preveni extinderea dete-
riordrii dincolo de limitele admise.

3124476

inlocuirea pneurilor

Pentru inlocuire, JLG recomanda utilizarea unor pneuri de aceleasi
dimensiuni, marca si indice nominal de sarcina ca si cele montate
initial. Va rugam sa consultati Manualul de componente JLG pentru
numarul de componenta al pneurilor aprobate pentru un anumit
echipament si model. In cazul in care nu utilizati un pneu de schimb
aprobat de JLG, va recomandam ca pneurile de schimb sd aiba urma-
toarele caracteristici:

+ Indice nominal de sarcina si dimensiuni egale sau mai mari
decat ale originalului.

« Latimea suprafetei de rulare a pneului egala sau mai mare
decat a pneului original.

+ Diametrul rotii, latimea si valorile de deviatie egale cu ale
originalului

« Aprobat pentru aplicatia respectivd de producatorul pneu-
lui (inclusiv pentru presiunea de umflare si sarcina maxima
a pneului)

Daca nu aveti aprobare de la JLG Industries Inc. in acest sens, nu
inlocuiti un pneu umplut cu spuma poliuretanica sau cu balast cu un
pneu pneumatic. Cand selectati si montati un pneu de schimb,
asigurati-va cd toate pneurile sunt umflate la presiunea recomandata
de JLG. Datoritd variatiilor de dimensiune intre marcile de pneuri,
ambele pneuri de pe o punte trebuie sa fie identice.
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inlocuirea rotilor

Jantele montate la fiecare model de produs au fost proiectate pentru
a respecta cerinte de stabilitate legate de ecartament, presiunea in
pneuri si sarcina maximd admisd. Modificarea dimensiunilor, de
exemplu a latimii jantelor, a amplasdrii piesei centrale, a diametrului
etc., fara recomandarea oferita in scris de catre producator, poate
afecta nivelul de stabilitate si, in consecinta, siguranta.

Montarea rotilor

Este extrem de important sa aplicati si sa mentineti cuplul de stran-
gere corespunzator pentru montarea rotilor.

A AVERTISMENT

SURUBURILE DE ROATA VOR FI MONTATE S| MENTINUTE LA CUPLURILE DE STRANGERE
CORESPUNZATOARE PENTRU A PREVENI JOCUL ROTILOR, RUPEREA SURUBURILOR SI 0
POSIBILA DESPRINDERE A ROTII DE PUNTE, CARE POATE CAUZA ACCIDENTE.
ASIGURATI-VA CA UTILIZATI NUMAI SURUBURI CORESPUNZATOARE ROTII.

Strangeti suruburile de roata la cuplul corespunzator pentru a preveni
jocul rotilor. Utilizati o cheie dinamometrica pentru a strange dispoziti-
vele de prindere. Dacd nu aveti o cheie dinamometrica, strangeti dispo-
zitivele de prindere cu o cheie de piulita, apoi mergeti imediat la un
atelier de service sau un distribuitor pentru strangerea suruburilor de
roatd la cuplul corespunzator. Strangerea excesiva va duce la ruperea
suruburilor sau la deformarea permanenta a orificiilor de montare a

suruburilor in roti. Procedura corespunzatoare de cuplare a rotilor este
urmatoarea:

1. Incepeti prin a strange suruburile de roatd manual pentru a
preveni deteriorarea filetului. NU aplicati lubrifiant pe fileturi.

2. Strangeti suruburile de roata in ordinea de mai jos:

8-22 - Naceld JLG - 3124476



SECTIUNEA 8 - SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

3124476

3. Strangerea suruburilor de roata se va efectua in etape. 8.5
Urmand ordinea recomandata, strangeti suruburile conform
tabelului cu valori de cuplu pentru roti.

Tabelul 8-14. Tabel cu valori de cuplu pentru roti
ORDINE DE STRANGERE
Etapa1 Etapa2 Etapa3
45Nm 100Nm 185Nm
(351b-ft) (801b-ft) (1401b-ft)

Suruburile de roata trebuie stranse la cuplul indicat inainte de

prima utilizare pe drum si dupa fiecare demontare a rotii. Verificati

si corectati cuplul la fiecare 3 luni sau 150 de ore de utilizare.

- Naceld JLG -

INFORMATII SUPLIMENTARE

Informatiile de mai jos sunt furnizate in conformitate cu cerintele
Directivei europene privind echipamentele tehnice 2006/42/CE si
se aplica numai echipamentelor din CE.

In cazul echipamentelor alimentate cu energie electrica, nivelul
presiunii sonore continue, masurate pe scala A, pe platforma de
lucru este mai mic de 70 dB(A)

Pentru echipamentele cu motor cu ardere internd, nivelul garantat al
presiunii sonore (LWA) conform Directivei europene 2000/14/CE
(privind emisiile de zgomot in mediu produse de echipamentele uti-
lizate in exterior), calculat pe baza metodelor de testare conforme
Anexei lll, Partea B, Metodele 1 si 0 ale directivei, este de 109 dB.

Valoarea totald a vibratiilor la care este supus sistemul mana-brat
nu depaseste 2,5 m/s?. Valoarea maxima a radacinii medii patrate
a acceleratiei ponderate la care intregul corp este supus nu
depaseste 0,5 m/s?.
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,@5 NOTE:
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SECTIUNEA 9. JURNAL DE INSPECTII SI REPARATII

Numar de serie echipament

Tabelul 9-1. Jurnal de inspectii si reparatii

Data Comentarii
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Tabelul 9-1. Jurnal de inspectii si reparatii

Data

Comentarii

9-2
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An Oshkosh Corporation Company

JLG Industries, Inc.

1JLG Drive

McConnellsburg PA. 17233-9533
S.U.A.

& (717) 485-5161 (Sediul central)
IR (877) 544-5438 (Service)
(717) 485-6417

www.jlg.com

3124476

Adrese JLG in lume

JLG Industries JLG Ground Support Oude JLG Latino Americana LTDA Oshkosh-JLG (Tianjin) Equipment
358 Park Road Bunders 1034 Rua Antonia Martins Luiz, 580 Technology LTD

Regents Park Breitwaterstraat 12A Distrito Industrial Joao Narezzi Shanghai Branch

NSW 2143 3630 Maasmechelen Indiaatuba-SP 13347-404 No 465 Xiao Nan Road

Sydney 2143 Belgia Brazilia Feng Xian District

Australia Shanghai 201204

B +6(12) 87186300
+6(12) 65813058
E-mail: techservicesaus@jlg.com

B +32(0)89848226
E-mail: emeaservice@jlg.com

22 +55 (19) 3936 7664 (Piese)
+55(19)3936 9049 (Service)

E-mail: comercialpecas@jlg.com
E-mail: servicos@jlg.com

China
2> +86 (21) 800 819 0050

JLG Industries Dubai

Jafza View

PO Box 262728, LB 19

20th Floor, Office 05

Jebel Ali, Dubai

2 +971(0) 48841131
+971(0) 4 884 7683
E-mail: emeaservice@jlg.com

JLG France SAS

Z.1. Guillaume Mon Amy
30204 Fauillet

47400 Tonniens

Franta

2 +33(0)553848586
+33(0) 553 84 85 74
E-mail: pieces@jlg.com

JLG Deutschland GmbH
Max Planck Str. 21

27721 Ritterhude - lhlpohl
Germania

22 +49 (0) 421 69350-0
+49 (0) 421 69350-45
E-mail: german-parts@jlg.com

JLG Equipment Services Ltd.
Rm 1107 Landmark North
39 Lung Sum Avenue
Sheung ShuiN. T.

Hong Kong

B +(852) 2639 5783

+(852) 2639 5797

JLG Industries (Italia) S.R.L.
Via Po. 22

20010 Pregnana Milanese (MI)
Italia

2 +39(0) 293595210
+39(0)2 9359 5211

E-mail: ricambi@jlg.com

JLG EMEA B.V.

Polaris Avenue 63

2132 JH Hoofdorf
Olanda

2 +31(0) 23 565 5665

E-mail: emeaservice@jlg.com

JLG NZ Access Equipment & Services
2B Fisher Cresent

Mt Wellington 1060

Auckland, Noua Zeelanda

B +6(12) 87186300

+6(12) 65813058

E-mail: techservicesaus@jlg.com

JLG Industries
Vahutinskoe shosse 24b.
Khimki

Moscow Region 141400
Federatia Rusa

2B +7 (499) 922 06 99

+7(499) 922 06 99

Oshkosh-JLG Singapore Technology
Equipment Pte Ltd.

35 Tuas Avenue 2

Jurong Industrial Estate

Singapore 639454

2 +65 65919030

+65 6591 9045

E-mail: SEA@jlg.com

JLG Iberica S.L.

Trapadella, 2

Pol. Ind. Castellbisbal Sur
08755 Castellbisbal Barcelona
Spania

22 +34(0) 93 772 47 00
+34(0) 937711762

E-mail: parts_iberica@jlg.com

JLG Sverige AB
Enkopingsvagen 150
176 27 Jarfalla

Suedia

23 +46 (0) 8 506 595 00
+46 (0) 8 506 595 27

E-mail: nordicsupport@jlg.com

JLG Industries (UK) Ltd.

Bentley House

Bentley Avenue

Middleton, Greater Manchester
M24 2GP

Marea Britanie

22 +44(0) 161 654 1000

+44 (0) 161 654 1003

E-mail: ukparts@jlg.com
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