Introducere

I nstruc™H uni pentru operatorii macaral ei

Acest manual al operatorul ui con'Hi ne procedu
i nstruc™i uni simple de “ntre'™H nere 'Hi i nspec’t
operate de lad i st gedédtian (perated) (URW 094, 095, 245 'Hi 29
caracteristicile de i nstal ar e, operar e CHi “nt

similare. Cu toate acestea,
anumite model e prezintt caracteri,sticiorumiHa
suplimentare specifice modelului sunt, de asemenea, furnizate in acest manual.

Asi gwrhradit ci ti "Hi acest manual, "nainte de a ef

De Hi lukm toate mbsurile posindc¢aralpeeint Hu a
documentel or "nsoHi toar e, vi rugtm st contact
ntrebare.

At unci c©nd transmit e Hi "ntrebbri sau comanda’l
asigutatit ave'H numtr alHi mod elaclhuiestepeaizfuil 9 ,

Hi data fabrica'™i ei di sponi bil e, pentru a grthb

Toate aceste informa™Hi i sunt disponisuparti e pe pl

wooe.  (VIIEESE- Model macara
SPEC. ,- . .
cAraciTY 0.995t S p ecil f l
SA—wossas SAo IE - Numtr S {
| o @ enms MFGOATE ENTINENNNE- 1 Numt r c
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1 | NSTRUCHI UNI DE SI GURANHLI

a. Il nhstrucpiuni pentru operator.i
a Macara cu ac Hi on pedestriad eperdted) dUNIt @néHtt € pr oi ec
conformitate cu toate cerinHele de siguran't
func™i onar e Hi utilizarea incorectt vor <cre
i. Leziuni grave sau |l etale pentru operator

ii. Daune aduse materialelor ridicate sau infrastructurii;
ii.h. Func™i onar ea 'Hi eficien™a defectuoase al

a Numai personalul care a primit instruc™i uni
ma Hi nt.

a Toate persoanele implicate nconf i gur ar ea, operarea Hi “n
trebuie st citeasct Hi st respecte instruch
acestor instruc™Hi uni poate compromite sigur

u Acor da'Hi atenHi e orecdeopetiintelr di aHlai c iHn e ¢
acest manual. Nerespectarea acestui pas poa
vieHii Hi [/ sau deteriorarea echipamentel or

a Asi gwrhraHint ot deauna ct acest manual este di s

1] Modi fi carea neautorizatt a structuri. sau a
este interzist din motive de siguran'Ht. Dac
contact a'Hi UNI C Cranes Europe “"n primbt inst

u Util i za'Hi macar aua nu mauit i I nz acroenaf os ai tpateev t
presupune respectarea manual ul ui de operar
i nspec™Hi e Hi " ntreH nere recomandat e.

a Nerespectarea func™ ontbtrii Hi “"ntre™Hineri.i
conform prevederilor,vaducel a anul area oricktrei sol icitht]

1] Macaraua trebuie st func™H oneze numai “no i
l ucru Hi al graficului privind sarcina nomi

Explica™HHia simbolurilor utilizate “"n acest man

I nterdi c ™Hi e: FUMATUL | NTE
face surse de foc interzise

A Pericol genel NB Note oper a’Hi
foarte atent E—

Extrem de .
inflamabil D) Substan™He t o




b. Cncitrcarea bi desctrcar ea, f ol osind o macar

Cand" nctrca™Hi Hi desctrca™Hi macaraua cu o altt m
prezentate mai jos. Utilizarea altor puncte de ridicare poate duce la defectarea punctului

de suspendare sau a angrenajul ui de rigradei car e.

sau fatale personalului Hi daune grave | a nive
Asi gwrhraHint ot deauna ct punctele de ridicare sun
capacittHi corespunzttoare. Utilizarea wunui ti
deteriorarea sau poate eHecul punctului de rid
Opera™Hiunile de "~ nciktrcare Hi desctrcare trebu
autorizat st wutilizeze tipul de echi pbamant uti
trebuie st fie "ntotdeauna supravegheate de o

Cn cazul “"n care se wutilizeazt o ramt, care |
transport, aceasta trebuie st aibt o rezisten
macaralei. Trebuie st fie de <cel puHin patru ori

camionul ui . Pentru detalii suplimentare, ci ti’l

nctrcar e Hi desctrcare.

Ftrt pachet electric Cu pachet electric



C. Aspecte |mport abRW0IS e repinut

Aceastt sec™H une ofert infor ma'Hii suplimentar

bazeazt pe Hi este foarte asembnbttor vi

zevaa | C

di feren™He extrem de critice de care trebuie st

macara.

i Set btri picior de suspinere:

Important: Fiecare picior de sus™H nere de pe ac
pe cadrul transportatorul u i Hi poate fi configurat “~n or
pentru ca macaraua st poattit fii configuratt
siguran™Ht pe “"ntreaga sa gamt de acHiune
sus Hi nerst tfrieeougcezi Hionat | a -§0pof n) SpHiatlea ('

(captt control macar a) . Aceasta este cunos:
o0standar do Hi este indicatt pe macara prin
transportato r ul ui |, c ©t THi pe fiecare picior de su
pozi Hhonate " n orice altt pozi H e afart

sigurt devine restric™ oentaitcth éHit essitteu a tied i acpa

de control ale macaralei.

Picioarele de sus™Hi nere de p
pozi "Hii . Este i mportant st r
zonel e operaHionale sigure a
Dact edectueazt modifickhkri d

e
e "Hi ne Hi
I

URW -dserte@e pot
ct oric
e macaral ei

n pozi H a st

a
eticheta O0Ozona interzist de func™H onareo d

situa’Hii este permist ridicarea.

A ZONE INTERZISE IN CE PRIVESTE FUNCTIONAREA MACARALEI

Sectoarele portocalii din fiecare picior de sustinere prezinta zonele interzise de functionare

CENTRU DE ROTATIE
50\ ; / 55°

50° 55°
POZITIE EXTINSK NORMAL

M In cazulin care picioarele de sustinere nu sunt in pozitie normala extinsa, pozifionati macaraua astfel incat
manevra de ridicare sa poatd fi efectuata fara ca sarcina s iasd in afara zonei albe

M NICIODATA nu incercati sa efectuati manevre in zonele portocalii, deoarece macaraua va cadea

W Jsiqurati-va ca oricare dintre cele doud picioare de sustinere adiacente sunt reglate fa unghiul si extensia
normala, asa cum se arata i ilustratie. In cazul in care oricare dintre cele patru picioare de susfinere nu este
complet extins, trebuie sé se utilizeze graficul sarcinilor de prelungire maxime

W Asigurati-va intotdeauna ca pinii de blocare anti-balansare sunt bine introdusi i fixati

SsuB NI CI O FORMI NU POT AVEA LOC MANEVRE
FI'Il ND I NTERZI SE (ZONA PORTOCANMIE) NIECARE

DE RI DI
CANT | TIHTEL

URGENHLI
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| NSTRUCHI UNI DE SI GURANHI PENTRU MANEVRAREA

Cnainte de funcpionare

Purta™ “~"ntotdeauna EI P adecvat pentru sarc
deoarece aceasta poate conducel a peri cole “n ce priveHte n
s ©r mt. Dact purt a’Hi bijuteridi |l i bere sau de
pentru a vi asigura ct acestea nu poate int
Ef ect ua'Hi inspecH a " naiintet de fLoOostizamel &
veri ficare “~ nai ntae cdoen sutaitlaitz aor ed.e f racCHi usn e, I
pOnt c©nd nu se remediazt defec™Hi unea.

Asi gwra'tit ctapatcel e de siguran™™L sunt mont at
i nstruc™i uni poate | tLtsa expuse utilajele " n
Mot or ul trebuie oprit Cu combu salimerstaread gau i t L

lubrifierea. Cndeptrta™ deoacttel dwrris eil rec adned ef

Nu oper a’Hi maHi na f ol osind op™Hiunea benzint

adecvatt. Dact nu se respectt aceastt regul
carbon Hi eventual asfixiere.
Depl as aéHia nbecrr awled " n pozi H a cr awl sau ' n
permite ca manetele de comandt st se mi Hte
macaral ei nu pot func™H ona cu bl ocarea " n a
BLOCARE MANETA - Y
STAND MANETA

/

MANETA DEPLASARE

L=} o

STAND MANETA DEPLASARE - - -
U Of | |05

POZITIE FUNCTIONARE MACARA | POZITIEDEPLASARE | POZITIEDEPOZITARE

Cn timpul funcpionktri.i

Datoritt dimensiunilor mi ci ale transport e
greutate ridicat. Trebuie st ave'Hi grijt di
pante sau evita'Hi obstacol e, al tf el macar au
intimpuldep | astrii, braHele trebuie depozitate
Macaraua nu trebuie deplasatt niciodatt cu
acesta st fie depozitat corect. Bra™ul treb

corect.

Candci r cul a’Hi pe un te+wdncdconadcanmtaata, esgieg cro
redust vitezt.

11



a Nu conduc e Hi macaraua pe teren deosebit de
roci solide aspre, pietre mici sparte, marginide pl £ c i de o0 Hel , bare de
resturi de met al e Hi materiale rezidual e,
mul te pietre care pot scurta semnificativ d

a Nu sunt aut or i @amespbitatopiraniciangmeoment. p e t

1] Cn cazul n care exi sttt obvsktt accto | nea csaarua udae nei S\
direct spre acestea, pentru a reduce |l a min
de rtsucire

a Asi gwrhra'Hit este pltadhi zAtun suport suficient
trebuie st se deplaseze peste o denivelare

0] COnd conduce'Hi pevio planmacarmsuague afHE condu:
vitezt. Nu schimba&nthrufvicarlBulstpe raver s:
direct “n sus Hi “n jos pe o0 pantt, dact
mani pul ant | a manivelt sau un semnalizator

a Atunci c¢c©nd par ca’Hv tp entlesthilblatatetin modadéceau r a "Hi

-

a Nu ncercaHi st vi deplasa™Hi "n sus sau "~ n |
O pantt mai mare de 10A. Terenul (sau r amg
suficientdt, pentru aedupdtit & regerbailteatsda fmaec a
suprafe™e neliniare. Dact traversa'™i o pant
acest unghi permis trebuie redus |l a 5A. Acce
care supraf atHa Atstureciume@nd traver sa'Hi 0O pa
modi fickbkri de direcH e (st®©nga sau dreapta)

e ;.

{ L—-L‘Hl

Traversarea de-
Deplasarea in sus a lungul Traversarea pantei pe teren
Hi " n jos pantei instabi |l s auwmidtate c

a Nu ctl £t or i "Hi vehicul ul ocupa de alte elen
provoca o schimbare “n centrul de greutate

C. Cnctrcare bij descktrcare

u Fol osi "Hi pl tcir eaznitsitdeenr idip,a nltte"Hidnee 'Hi l ungi me

1] Manevr a Hi vehicul ul “n sus Hi “n jos, nu s¢c

inversa™Hi "~ ntotdeauna rampa / “nclinarea Hi <co

a Opr i "Hi mot or ul THi bl oca™ Hinele pentru a s

12



Dupt funcpionare

Cntoar ce Hi manetele de deplasare “n pozi "Hi a

Deplasa™Hi mamawdooémampezi Hia o6craned (macar
func™Hi a macaral eisi sCemuoatde dacantsena si e ctLtr

activ, aHa ct trebuie st ave™Hi grijt st nu
Opr i ™Hi mot or ul Hi c ur & "Ha "Hi macar aua. Acor d:
evitacazoneleelect r i ce, cum ar fi cabl aj ul sau bate
ar putea provoca un scurtcircuit, Hi -wt toecebr i
toate zonele de func™H onare |l a cald ale m

complett duptucetsit suficient.

Fie parca™Hi -umaagarrayja frnter fol osi H o " nvelit
0 "nvelitoaktectasbgueafdbr Hi | ea ud iretr diitn "Hi u fail ce
a reduce riscul de incendiu.

Scoat e Hi cheioa "Hi sdiegpuorzaint™lt'Hi Dact par ca’Hi
“"ndelungatt, deconecta™ <cabl ul negativ de

13
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I NSTRUCHI UNI DE S1I GURANHI PENTRU MANEVRAREA

Cnainte de funcpionare

Ef ect ua'Hi i nspec™Hi a " nainte de wutilizare
accesorii de ridicare pe care |l e pute™ uti
DeplasaHocmamatwd 6 "n pozi Ha O0cranedo (macar

BLOCARE MANETA -
STAND MANETA

/

MANETA DEPLASARE

L=} o

STAND MANETA DEPLASARE - - .
0: O | |05

POZITIE FUNCTIONARE MACARA | POZITIEDEPLASARE | POZITIEDEPOZITARE

Asi gwrhradtlit toate dispozitivele de siguran’™t

Asi gwhradit este menHi nutt o distan™™ML adecyv

electricitate de ~ nSatlatntd atredneslieu nkei. [1Qonnisiulet ad’l
Nu f ol osi "Hi macaraua dact viteza vOntul ui d
Nu f ol osi "Hi macaraua “n timpul furtunilor

apropiere a echipamentului.

Asi gwrhra Wit il uminatul ambient al este adecyv
sigur an’HL . Pentru orient&tri privind il umin:
relevante.

Asi gwrhradit zona de |l ucru este coalecehppentrud Hi
preveni accesul persoanelor neautorizate.

Asi gwrhra®it zona “"n care trebuie st fie inst:
uni for mk THi fer mt. Acest lucru poate neces
pl tci .rutiere

Folosind picioarele de sus'™i ner e, ridica’Hi

pu™Hi n) . vAsicdumpaddit f orma de transport este ni
de sus™H nere pentru a o nivel a.

Cn modul de func Hiroandir et npr mabar alsé gde s us
extinse.

Cn timpul funcpionktri.i

Cn cazul "n care existt posibilitatea ca s
operatorul trebuie st utilizezpozioMaomna Ida
sigurt, “n exteriorul arcului transversal

15



u Acor daHi aten™H e Dblocktrii cOr | tvgtulcuki c@r lda

ridicat “n timpul prelungiridi br a ™Hurbvada 'Hi

deteriorarea cabl ul ui de s©rmt sau a r o’'Hii
u Util i za'Hi comenzile “ncet Hi fktrt piedici
1] Rot i "Hi macar aua | a o] vitezt redust. Rotir

resuceasct, cr enmdaptreate ppateaace ld instabilitate.

u Nu f ol osi "Hi nici-odathr enader awgpranncktrcar e,
reguli poate duce | a vittmkri grave sau dec
a Nu "~ ncerca'Hi niciodatt st tr age Hi poate dsicg tac i n{
resturnarea sau deteriorarea gravi a struct
1] Ef ectua™i " ntotdeauna o ridicare de "~ ncerca
podea 'Hi veri fi ca’Hi stabilitatea sarcim,i.i [
"nainte de a continua operaH a de ridicare.
a Atunci c¢c©nd coborv@Hi" not ostadrecaiunnta, |oap raipHio x i ma
parcurgeH " ncet distan™Ha r tmast.
u Nu | tsa™Hi niciodatt o sarcint suspendatt ne
u Nu vi mnuirciacdiatt pe c©O©rlig sau “ncitrctturt.
a Nu st a'™™i ona Hi niciodatt sub o sarcint suspe
0] Nu per mit e Hi cablurilor st at®©rne atunci c
retrageH bra™Hul, deoarece aceast dambua Adest c e
l ucru va determina “nftHurarea neregul att a
via™Ha cablului. Cn cazul “n care se produce

fronghi e 'Hilinceeasigupdhda-s & "Hc £t fsenglhiiment eazt un
cand sarcina sau carligul este liber de podea.

0] Asi gwrhra'dit rtmGn cel puHin trei rotiri de f
lucru poate avea loc atunci cand carligul este coborat sub nivelul podelei, spre exemplu
depe acoperun pailH sombter an.

u Opr i "Hi func™H onarea macaral ei cOnd temper
Temperatura excesivit poate provoca defectal
evacuarea uleiului fierbinte la o presiune foarte mare.

C. Dupt funcpionare

u Asi gwrhra™it br a’Hul , picioarele de sus™Hinere °
de deplasare.

-,

1] Nu ef ect uaHi ni ci o lucrare de ntre'Hi ner e
ul ei ul ha dgraeud d@jculHinu se rtcesc suficient.

16



4 a.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

DESCRIEREA ECHIPAMENTELOR TRANSPORTORULUI i 2
VERSI UNEA BENZI NI
neni Cablurile cu bare 'Hi ™estturi di

Roatt der dmasnd. te direc™Hi a | a Henil e.
Rolt rBlbantkzeazt tensiunea corectt a
Rol £ rSouast'i.ne gr eut at ea métmikele delcaudiuc.'Hi

Mot or ’HMotor hidmwulic cu angrenaj de reducere construit Tn interiorul
carcasei roH i de | an’H.

Manett depleasnane. operatorul ui st s
controleze viteza de deplasare.

Manet t accEbertrbbeazt tur a'Hi a mot or
exclusiv.

Comutator alarmt de avertizare.
Rezervor de combustibi.Benzi nt fEtrt pl umb.

Rezervor ulei hidraulic. Ac e st rezervor tarld memdreta
macaraua.

Comutator de pornire.
Contordetimp.Acesta indict timpul total d
Buton de blocare.( Doar varianta cu motor ben

Manet £t de 'Hbdstamdal maneteidedepl asare " n poz:

Lumint de lucru.
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ECHIPAMENTELE TRANSPORTORULUIT 095/ 295
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4b. DESCRIEREA ECHIPAMENTELOR TRANSPORTORULUI i 295 VERSIUNEA
DIESEL

1. feni Cabl urile cu bare Hi ™Hesktturi di n o Hel su

2. Roatt dBr dmeand te direc™H a | a Henil e.

3. Rolt rBbantizeazt tensiunea corectt a Henil el

4. Rol £ rSouast'Mi.ne gr eut at ea macar alcaciuc.Hi rolele d

5. Mot or ‘'Hwontiolre .hi draulic cu angrenaj de reducer
| an H.

6. Manett dePkeambte. operatorul ui st schimbe dir

de deplasare.

7. Manet t ac cdnretrraaloeiamotorultiinmadid de deplasare exclusiv.
8. Comut ator alarmb de avertizare.
9. Rezervor de combustibil. Diesel.
10. Rezervor ulei hidraulic.Acest rezervor alimenteazt at Ot t
11. Comutator de pornire.
12. Contordetimp.Acesta indict timpul total de func™i o
13.Manett de Hhhecatrandul manet ei de deplasare
14. Lumini de avertizare/indicatoare. Fur ni zeazt o avertizare Vi z

ur mbtoarel e:

9 Presiune ulei de motor
1 Temperatura apei

M Baterie desctrcatt/ Problemt de “nchtrcar e
T Pre nctl zirea motorul ui (func™i onarea bt
15.Lumi nt de 1l ucru.

19



ECHIPAMENTELE TRANSPORTORULUI'T 095/295 VERSIUNE DIESEL
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

DESCRIEREA ECHIPAMENTELOR MACARALEI 095/295
Br aSle. extinde 'Hi se retrage prin puterea hi

Col oant s ausuporb|Coanmplonenta montatt vertical,
cilindrii bra™ul ui , trol imaomeviHat del made®rd

CadruuAcesta este transportatorul Hi sprijint
Troliu de ridicare. Pentru rotirea tamburului de cablu.

Dispozitivderotire.Rot e 'Ht e ¢ o-uron@torehidrputici nt r

Cilindru d®Rimaceév i idi bc abHoar
Cilindru telescopic. Ext i nde 'Hi retrage br a’Hul
ConsoActeasta sprijint Hi stabilizeazt macar

Manete de operare a macaralei. Manet el e respective opereaz
pentru ridicarhkeraa™il ué g b ore@reesac opar ea Hi r L
coborarea sarcinii.

Manett de control al Riceiacnt &l manede Ls €D it m e
cobor®©rea picioarelor de sus™i nere

COr |l i g Hi bl ocul cOrlig.

Al armb/ di spozi ticitare. Aeerstuipzeaasaot operator ul pr
se apropie de vOrful bra™ul ui Hi acesta ar
putea aptrea deteriorarea 'Hi /| sau pierder

mi Hcarea ¢t®t st manevra de telescopare poOnt

Al armk de &Apdrstairzar dut onul ui activeazt manu
a avertiza pe al "Hii despre prezen™a dumneayv

Cablu de s©r mt.

Il ndi cator dAdec us arcditretHt e capacitatea macar al
sarcint, “n funcH e de configura™ a macar al

Oprire auAtccoemsat tdi spozitiv opreHte automat t

apropie de 3 rotiri rtmase pe tambur .

Nive, Acesta este destinat wverifictridi pl anul u
Di spozitivul de protec ™ e ~ nbpecttercitveaa zrtt sptiuerr
presiune | a ptmGnt, |l a nivelul bra™Hel or de

Comut atoare de selecH e alheepteaosel ectdeacz]
sus H nere activ 'Hi direc™H a de func™i onar e

Del imitator rotire (domat edephoziot arHe abiba djHu I
lovirea macaralei /comenzilor" n t i mpul func™i onktr i depozi:

21



21. Aparat de mbsurare Qfaerchi nd i(rdiaca™®i9ed)a gr eu

22. Lampt monitor picioare de sus™H nketmpi(deaverr
vor aprinde atunci cand se face contact la sol cu fiecare picior individual. Macara nu va
func™Hi ona dec®©t dact toate cele patru | Etmpi

23. Lampt monitor depozitare bra'H (Cdonar b2 Aa5Hul
depozitat corect, se va ilumina lampa verde.

24. Comutator mod de operare.Comut £t “ntre modul de func ™ ol
de sus™Hi ner e.

25. Comutator selector mod de control. Comu t t ntre comenzile mar
di spozitivul de telecomandt radio.
26. Comutatoare decontrolvoce.Comut £ " ntre pornirea 'Hi opr |

27. Comutator suprareglare suprasolicitare. In cazul in care dispozitivul de suprasolicitare
este activat, acest comutator permite func't
bra™ul ui

28.

NOTI: Acest comutator trebuie activat doar <ca
realizatt prin niciun alt mijloc.

29. Comutator de depozitare a céarligului. Co mut a "Hi Hi me n "Hi n e "Hi ap
aduce bl ocul cO©rlig “"n pozi H a de depozitar

30. Buton de opri rAgptdsearwerag ebnutoonul ui va dezacti:
Hi de depl asar e Hhuvaizolabaerai mot orul , dar

31. Comutator | umiCimudde |"mndmrie. pornirea 'Hi oprir

32. Lampt indicatoare pentru nSedprihde gahdcconutatord e s
modul ui de func™Hi onare este setat pe modul

33. Lampt i

ndi cat oar e p e n Se aprindecahd domuth®erul seteatdaruluo |
de mod de

control este setat pe comandt rad

22
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PLICUHE DE | NFORMAHI I (0957 295)
Pozipia pltcupelor de informapi.i
Pericol picioare des u s "Hi n \
(Seria URW295C) Pericol picioaredes u s "Hi n
(Seria URWO095C) (Seria URW295C)
891/ ﬁ:&.—’u'—r;—;_ g @@320 |nfnr7innr|
A [ - == | nterzicer
| 5_ 20
] O \
3 =L o Aten™Hi e, temper
At en"Hi e . [
Aten'Hi e, dispozitiyv At e n | Grafic de sarcini nominale nete
(doar seria URW095C)

|Aten"Hi e .

(doar seria URWO095C).

func™ onare cu (4
. - At en Hi e, | an
| Até_rnare macara | Lunq|me Instrument. | indicatoare de mOd
T o
o) 8 (o)
@)o\\ /‘ocg
Indicator@ At en’Hi e |
plRpo
b GIL/d
E@ f nterzicer
Pericol, nu . Dispozitiv de prevenire
introduce’™ — 1 - resturnare (aju
n gaurt Aten™i e | a pid (doar seria URW095C)
Aten™Hi e “nctrcare 'Hi |Aten"Hie Pl Cl OARE
a transportatorului/dep | asar e " n '
Depl asar ei o AF e _rin’lld'rblecare
infor ma“H i AtenHi e stand mar picioare de
(Seria URW295C)
- (Seria URW295C)
I ndicator de
(doar seria URW295C) Interzicer
e sptl
)
Identificare \
echipament
PREGI TI RE PI C
SUSHI NERE PEN
SI TUAHI I DE U
ZONF NTERZI S| PENTRU FUNCHI ON At en Hi e,

_/

25
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C. Indi tichet

Urmbtorul indice de ettiicbleeteseaerseifguitamidmaHHi | al
st contacta™Hi reprezentantul UNIC Cranes Europe
dumneavoastrt.

Eti cl Descriere Model [Ef e c
UCE 01.02 Ftrt g 094/095/295 1
UCE 01.03 At en’™Hi e | Toate 4
UCE 01.04 Aten™i e, pericol Toate 2
UCE 01.05 Oprire d Toate 1
UCE 01.06 Aten™i e, comp Toate 1
UCE 01.07 Inflamabil Toate 1
UCE 01.08 Ul ei hidraulic Toate 2
UCE 01.09 Vent i | a'Hi Toate 1
UCE 01.10 At en Hi e, pericol Toate 1
UCE 01.12 Pericol de izbire Toate 4
UCE 01.13 095/ 295 CR Gr 095/295 CR 2
UCE 01.14 095/ 295 CRE G 095/295 CRE 2
UCE 01.19 Baterie Toate 1
UCE 01.20 Coroziv Toate 1
UCE 01.21 Pericol de captare Toate 4
UCE 01.22 Avertisment general Toate 4
UCE 01.23 Pericol electric Toate 1
UCE 01.24 Supr af a’Hi Toate 1
UCEO01.27| Capacitate de a maxim Toate 1
UCE 01.28 Punct de ridicare Toate 4
UCE 01.29 Citi "Hi Toate 1
UCE 01.30 Citi "Hi man u g Toate 1
UCE 01.31 Nu introduc e Hi Toate 4
UCE 01.34 Nu fol os Toate 1
UCE 01.35 Fumatul interzis Toate 1

UCE 01.38b 095 Nivel zgomot 095 1
09R886080 Pozi Hii pici 095/295 1
09R886070 Interdic™Hi e p 095 1
09R886360 Urgen™t pici 095/295 1
09HP81010 Lampt indicat Toate 1
30CF81050 Cnctktrcarel Toate 1
UCE 02.45 Personal instruit Toate 1
09R886220 Stand manet | 094/095/295 1
UCE 01.47 Caracteristic Toate 1
09R886350 Func™i onare prin Toate 1

di st
09EE86010 Grafic privind intervalul de lucru 095/295 1
30D786050 Grafic privind 095 1
09R886170| | ndi cator pentru mo 094/095/295 1
09EM86020 Comut ator de Toate 1
09R886270 At en’Hi e 095/295 1
09R886250 Pericol, nu i n 095/295 4
09HP81120 Prevenire rtstur 095 1
09HP 81110 Di spozitiv de p 095 1
09CuU81260 Comutator al ar mt 095/295 1
S u s "Hi

094383110 At en’Hi e | 095/295 1
09HP81030 Resetare zero 095 1
09EM86030 Pozi Hi e dej| 095/295 1
094383140 At en’Hi e 095/295 1
30CF81060 Deplasarea pe pante Toate 1

26



Eti cl Descriere Model [Ef e ¢
09EM 37070 COrlig de ctutare 095/295 1
nomif
09EM 37080 Capacitatea de ridicare 095/295 1
09EM 37090 Pozi ™Hi e unghi pent 095/295 1
09EM 37110 Pozi ™Hi e unghi pent 095/295 1
607834130 Graficpri vind interva 095/295 1
extensie)
607834120 Sarcini nomi nal e 095/295 1
09KK23470|At en™Hi e | a mont ar ea 095/295 2
09EM23130 Capacitate de ridi 095/295 1
L1 A
min.95 el
RON/ROZ Loodvrij
Sup et

UCiOl.OB

UCE01.07

UCE 01.20

UCE 01.19

A

ucC

01.13

UCE 01.21

UCEQD1.14

UCE 01.22

27
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UCE 01.35

UCE 01.30

O
72dB

UCE 01.38b

UCE 01.31

UCE 01.34



ATENTIE PICIOARE DE SUSTINERE

B AMPLASATI MACARAUA PE O SUPRAFATA FERMA S| UNIFORMA $I FOLOSITI, IN
PRINCIPIU, PICIOARELE DE SUSTINERE CAND ACESTEA SE AFLA INTR-O STARE
COMPLET EXTINSA.

M NU EXTINDETI CILINDRII PICIOARELOR DE SUSTINERE CU PICIOARELE DE SUSTINERE
DEPOZITATE.

| ROTITI PICIOARELE DE SUSTINERE CU CILINDRII PICIOARELOR DE SUSTINERE RETRASI.

Il PENTRU EXTINDEREA PICIOARELOR DE SUSTINERE, ASIGURATI-VA CA SUSTINETI
PICIOARELE DE SUSTINERE LA SOL CU CILINDRII PICIOARELOR DE SUSTINERE; $I CA
CUTIILE INTERIOARE SUNT EXTINSE.

[l PENTRU DEPOZITAREA PICIOARELOR DE SUSTINERE, ASIGURATI-VA CA DEPOZITATI
CUTIILE INTERIOARE DUPA CE ACESTEA SUNT RETRASE COMPLET $1 ROTITI
PICIOARELE DE SUSTINERE IN POZITIA DE DEPOZITARE DUPA CE CUTIILE EXTERIOARE
SUNT PLIATE.

I CAND EXTINDETI $| RETRAGETI PICIOARELE DE SUSTINERE, ASIGURATI-VA CA
INTRODUCETI PINI DE BLOCARE, PENTRU A IMPIEDICA BASCULAREA PICIOARELOR.

Il CAND VA DEPLASATI, ASIGURATI-VA CA DEPOZITATI PICIOARELE DE SUSTINERE.

STAREA COMPLET EXTINSA A PICIOARELOR DE SUSTINERE

CENTRUL DE ROTIRE
CUTIE EXTERIOARA

INTERIOARA

STARE IN CARE CUTIA INTERIOARA ESTE COMPLET
EXTINSA $1 PINUL DE FIXARE AL CUTIEI EXTERIOARE
ESTE PLASAT IN POZITIA “COMPLET EXTINS".

Il DACA ORICARE DINTRE CUTIA INTERIOARA SAU CUTIA EXTERIOARA
ESTE POZITIONATA LA ALTA EXTENSIE MAXIMA, OPERATI CU ALTE
PERFORMANTE DECAT CELE MAXIME.

W 1N CAZUL ROTIRII CU O SARCINA RIDICATA, STABILITATEA INAINTE SI
TNAPOI A CORPULUI PRINCIPAL ESTE DIFERITA DE STABILITATEA
DREAPTA S| STANGA. SCURTATI RAZA DE OPERARE CAT MAI MULT

Il CAND FOLOSITI MACARAUA, ASIGURATI-VA CA MENTINETI STABILITA-
TEA MACARALEI FOLOSIND PICIOARELE DE SUSTINERE.

[l DACA AMPLASAREA FIECARUI PICIOR DE SUSTINERE ESTE SCHIM-
BATA FATA DE ILUSTRATIA DE MAI SUS, S| ACTIONEAZA CONFORM
UNEI PLACI DIFERITE - "ZONA INTERZISA IN CE PRIVESTE OPERAREA
MACARALEI"

09R886080-W295CR

0O9R886080 095/ 295

Z!X ZONE INTERZISE IN CE PRIVESTE FUNCTIONAREA MACARALEI

Sectoarele portocalii din fiecare picior de sustinere prezinta zonele interzise de functionare

CENTRU DE ROTATIE

N/

e

o/ N\

POZITIE EXTINSA NORMAL

M Incazulin care picioarele de sustinere nu sunt in pozitie normala extinsa, pozitionati macaraua astfel incat
manevra de ridicare sa poata fi efectuatd fara ca sarcina sa iasa in afara zonei albe

M NICIODATA nu incercati sd efectuati manevre in zonele portocalii, deoarece macaraua va cidea

M fsigurati-va ca oricare dintre cele doud picioare de sustinere adiacente sunt reglate la unghiul si extensia
normala, asa cum se arata in ilustratie. In cazul in care oricare dintre cele patru picioare de susfinere nu este
complet extins, trebuie sa se utilizeze graficul sarcinilor de prelungire maxime

B fsigurati-va intotdeauna ca pinii de blocare anti-balansare sunt bine introdusi i fixati

09R886070 095
exclusiv

29



1 FUNCTIONAREA PICIOARELOR DE SUSTINERE IN CAZ DE URGENTA

Atunci cand picioarele de sustinere nu functioneaza
normal prin metode normale de functionare,
actionati-le manual in urmatoarele proceduri.

Cand manevrele specifice sunt finalizate, inspectati si
reparati picioarele de sustinere la cel mai apropiat
service al produselor noastre, cat mai curand posibil.

1. Indepértati acest capac al supapelor picioarelor de sustinere.
2. Apasati butonul electrovalvei al urmatoarelor picioare de
sustinere, pentru a le actiona, cu ajutorul unui instrument
ngust, cum ar fi o surubelnita.

3. Actionati maneta de comanda a piciorului de sustinere, in
timp ce apasati butonul electrovalvei.

SUSTINEE
=
.

s D
-> 4 )] 3«

SUPAPE PENTRU FUNCTIONAREA PICIOARELOR DE SUSTINERE

Nota: Cand scoateti capacul sau apasati comutatorul
electrovalvei, aveti grija sa nu deteriorati cablajul.

(9R8B6360-W295CR-RO

09R886360 095 /295

/N ATENTIE MOD INDICATOR

INDICATOR MOD DE FUNCTIONARE (STARE) LAMPA INDICATOARE INDICATOR
s | DEwm /

140D MACARA

MOD PICIOR DE SUSTINERE

| PASTRAREA UNEL CANTITAT MNIMEDE CABLU |
MOD DEPLASARE

I Tabelul de mai sus prezintd indicatia modului principal. Pentru detalii, consultati instruct;
I Comutatorul de selectare amodului de pe partea opusa lampii de indicare a modului permite selectarea ON si

OFF a functionarii comandate prin radio.
M Céndlampa indicatoare de mod este ON, se poate efectua functionarea comandata radio.
M Cand lampa indicatoare de mod este OFF, se poate efectua functionarea manuala.
M lluminarea intermitentd a indicatorului de mod indica anormalitatea functionarii sau a echipamentului.

Urmati instructiunile din manualul de utilizare.

DSHPBIDIO-WOI5COE-RD

09HP81010 094 / 095/ 295

30

30CF81050

Incércarea si descarcarea sigurd a
transportatorului / deplasarea pe pante

m Asigurati-vé intotdeauna cd inclinatia pantei sau a suprafetei nu este mai mare de
20 de grade §i aceasta asigura o aderent suficienta.

m Asiqurati-v ca rampa sau suprafata va suporta greutatea totald a macaralei i a
operatorului.

' Nutrebuie utilizate schele sau afte materiale care nu sunt proiectate pentru afi
folosite ca rampe.

frebuie sa conducé intotdeauna transportatorul din pozitia superioara a
pantei, adica inverseaza inclinarea $i urmareste transportatorul in josul pantei.
'm Nuincercati niciodata sa efectuati o manevra de viraj a transportatorului pe o
pantd, conduceti intotdeauna dreptin sus siin jos.
M Transportatorul trebuie manevrat intotdeauna lent in timpul deplasériin sus siin

fos.
W Incazulin care se pierde controlul transportatorului in timpul incarearii /
descarcarii, nu incercati sa oprifi sau s impiedicati caderea transportatorului.
30CFBI050-W245CP2A

094 / 095/ 295



A\ AVERTISMENT | p—

STAND MANETA

INAINTE DE INCEPERER ORICAREI
OPERATIUNI DE RIDICARE

] ) Asigu rati_vé cé h ratele su nt cnnfig u rate [ ] &aﬂrﬁ‘%i‘c‘nwmtﬁg ggz#;aryztirgj;nggﬁasr;?gi de deplasare, asigurati-va ca schimbafi pnziia tinand maneta
" 7 POZITIE FUNCTIONARE MACARA

corespunzétor si se aflain contact cu solul. I Cin iz o macar il manet e ocar s nlna mants de dplasro st dunneaiosi.
»

B Tnclinati suportul manetei de deplasare, pand cénd intra in contact cu opritoarea. Daca macaraua este
actionata fara ca standul manetei de deplasare s fie inclinat pana la capat, maneta de deplasare poate
atinge corpul principal al macaralei in timp ce macaraua este balansata, ceea ce duce la rupere.

B Avefi grijé sd nu atmgew maneta de deplasare in timpul functionérii macaralei. Contactul activeaza senilele,

2. Asigurati-va ca sinele suntridicate la

POZITIA DE IlEPlASANE

cel puti n 50 m m, maca ra ua este Ia n ivel [ ] ggcl?a‘;\ae?:gfiwzasfém standul manetei de deplasare in pozitia de deplasare. Asigurati: é ca ﬁxa-gi standul

M Cénd standul manetew de deplasare este reglat pe pozitia de deplasare, macaraua nu functioneaza deloc,
- o i e eplasarii,

sl ca tnate rate e poa rta sa rcl na. pozitia de deplasare, asigurati depozitati bratul si picioarele de sustinere si pozitionati

7 H macaraua in pozitia de deplasare. Deplasarea fara a pozifiona macaraua in pozifia de deplasare poate provoca
un accident grav, cum ar fi résturnarea macaralei.

POZITIE DEPOZITARE

W Cand transportati 0 macara, ridicati maneta de blocare si inclinati maneta de deplasare spre coloana.

UCE0145- RO

M Chiar si atunci cand standul manetei de deplasare se afld in pozitia de depozitare, functionarea manetei de
deplasare acfioneaza suportul, dac functioneazi pompa hidraulica. Acordati atentia cuvenitd atunci cand
schimbati pozitia.

UCE 02.45 094 /095 / 295 09R886220 094 /095 / 295

A\ ATENTIE  Sert..

I Timp de aproximativ dou secunde dupa ce cheia
este comutata in pozitia ON (pomit), sistemul este
analizat. Nu actionati macaraua in aceast pericada.
Daca macaraua este actionatd in timpul analizei
sistemului, este anuntat un mesaj vocal, care anunta
*Service Remote Control" (Service comanda de la
distanta). In acest caz, comutati din nou
‘intrerupatorul cheie in pozitia ON (pomit).

1. In aceeasi e lucru, capacitatea de ridicare va varia in functie de stadiul de extin a brajului macaralei in utilizare|
Chiar si modificari minore ale razei de lucru pot avea efecte semnificative asupra capaci
2, Capacitatea de ridicare a macaralei se reduce pe masura ce creste raza de lucru

3. Capacitatea de ridicare a macaralei variaza in functie de extensia bratului.
4. Stabilitatea macaralei variaza in functie de directia bratului, inainte, inapoi sau lateral.

REGULI GENERALE PRIVIND UTILIZAREA MACARALEI

1. Asigurati-va ca ati citit i infeles manualul inainte de utilizare,
2. Efectuati intotdeauna o |nspectle inainte de utlllzare m conlormltate cu legislatia.

(1) Inainte de
lucrare

3. Atunci cAnd este posibil, setati T dere la extensia lor maxima. % % -
4, A5|gura$| va ¢ pinii de fixare ai bratelor sunt introdusi si llxan corect inainte de a efectua extinderea. I Cand comutatorul de oprire de urgentz de pe panoul
5. Asigurati-va c bratele sunt i pe un teren ferm si nivelat si cé toate bratele sunt in contact de comutare sau transmitatorul (telecomanda) sunt
cu solul. (S
6. Folositi bratele pentru a ridica sinele de cauciuc la 50 mm de la sol. cnmmale!a STUP‘,N)&YE mlsca[\\e fass
7. Utilizati bratele pentru a nivela suportul. etec'tueaza 0 oprire de UmEﬂIav' ..
8. Asigurati-va ca functioneaza alarma de supra-ridicare I Daca macaraua nu functioneaza in ciuda unei
(avertisment vocal si functionarea se opreste). notificari vocale care spune "Remote control ready *
(comanda de [a distantd pregatita), dupa ce
(@)intimpul - Ridicarea stabilé si siguré depinde de setarile bratului si conditile de la sol. Un lift nu trebuie s fie intrerupatorul cu chele este comutatin poztia on
lucrarii punat nlclodata daca unul sau mai multe brate nu se aflé la sol. (pomit), este posibil ca intrerupatorul de oprire de
. Asigurati 1a cd motorul t la cea mai mica viteza posibila pentru a efectua urgent s fie comutatin pozitia Stop. Tnacestcaz,
oanume lucrare te fi actionatd daca infrerupatorul d
3. Activati comenzile incet si lin, pentru a reduce la minimum orice balansare a sarcinii. Sarcinile Taaraua pod e_lactlunqg cd 4 o AD Dl e
care se balanseaza pot modifica stabilitatea macaralei, fapt care duce la situatii extrem de oprire de urgena este rotitin poziia RESET.
periculoase. S - ‘ T M Aveti grija, in cazul efectudrii unei operatiuni de
ft N_u 19Ios'|§\ macaraua p_enlr_u a trage_mcarcatun, lateral sau Iongl_ludlnal,_gnu ar trebui sa ridicati depazitare carligului prin panoul de comutare al
incarcaturi in pozitie inclinatd, aceasta situatie este extrem de periculoasa si ar putea deteriora ! ot
macaraua. Ca maneta de actionare manual sa se
5. Nu permiteti nimanui sa stationeze sau s3 se plimbe sub un brat al macaralei, atunci cand este deplaseaza cu comutatorul comutat la STORE.
atagatd o incarcatura la aceasta. M Aveti grija, in cazul functiondrii macaralei cu un
(3)intimpul 1. Bratul macaralei, cérligul si bratele trebuie insi 4 inainte de transmitator de control radio (telecomanda), ca
deplasarii 2.Cand se vireaza sau ca\atore$le pe un teren accldemal trebuie apllcata cea mai redusa viteza maneta de actionare manual3 s3 se miste simultan.
3. Cand parcati, asezati intotdeauna opritoare sub sine W D t d i G t’ deokasati
4, Cand circulati a deal sau pe placi / rampe, asigurati-va ir cé soferul / ops este .al:a ma"“f e actionare manuala este deplasat in
asezat sau sta la capatul cel mai inalt al vehiculului. timpul functionarii cu telecomanda, macaraua se
opreste automat.
M Functionarea cu emitatorul (telecomanda) nu se
(4) Inspectie 1. Toate inspectiile trebuie in itate cu p ile legislatiei curente. poate efectua in modul manual, (lampa indicatoare a
lucrarilor de reparatii periodice, dupa cum este ificat in de intretinere, va anula orice modului este OFF - oprita)
aplicabilitate a garantiei.
2 pefectele trebuie ifi inainte de folosire a lei.

trebuie in itate cu

% sa
prevézute in manualul de intretinere.

UCE 0147 - RO

UCE 01.47 094 /095 / 295 09R886350 095/ 295
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/A ATENTIE

M Cititi cu atentie manualul de instructiuni inainte de utilizare.

M Atunci cand actionati macaraua, verificati daca perimetrul este sigur.

| onflrmatl siguranta perimetrului in jurul macaralei inainte de inceperea functionrii.

a ca opriti alimentarea (motorul, sursa de alimentare), inainte de inspectie si intretinere.
ti inspectia si intretinerea motorului, dupé ce s-a récit.

Pe masura ce motorul se incélzeste, acordati atentie pentru a preveni focul, verificand intotdeauna zona
inconjuratoare.
Asigurati-va ca reinstalati mastile/capacele indepartate pentru inspectie si intretinere.
Pozitionati nivelul macaralei folosind un nivel de referintd.
Un indicator de sarcind afiseaza performanta macaralei amplasata pe o suprafata fermd si plana. Nu efectuati
niciodatd manevre de supraincércare, prin utilizarea combinata cu un contor de sarcina.
Tn cazul in care se ridicd incércaturi care depasesc sarcina nominald, macaraua se poate risturna. Respectati
sarcina nominald in ce priveste functionarea.
Nu permiteti deplasarea cu o sarcina ridicata si functionarea macaralei fara picioarele de sustinere extinse.
Altfel, pot aparea numeroase pericole.
Extindeti picioarele de sustinere si ridicati suportul la aproximativ 50 mm pentru pregatirea macaralei.
Suportul, dac nu se ridicé, poate fi deteriorat. Nu efectuati niciodata operatiuni cu suportul ridicat prea sus,
deoarece este foarte periculos.
Rotirea la mare viteza poate determina rasturnarea macaralei prin rotirea sarcinii. Rotirea la o viteza precum
nu cauzeaza rotirea sarcinii,
Céand extindeti bratul, lasati loc intre varful bratului si carlig.
Presiunea unei sarcini ridicate poate fi masurata cu un contor de sarcina numai in timpul ridicarii carligului.
Reglati turatia motorului astfel incét acul sé fie indreptat cétre 0 in timpul manevrei de ridicare fara sarcina si
masurati greutatea sarcinii ridicate la viteza motorului.
Céand va deplasati, asigurati-va ca depozitati carligul complet.

M Dup finalizarea lucrarii, asigurati-va ca comutati comutatorul cu cheie in pozitia OFF.

GRAFIC PRIVIND INTERVALUL DE LUCRU

TNALTIME (M)

RAZA DE LUCRU (M)

Noté: Graficul indicé datele aferente momentului cand macaraua
este actionata fard sarcina si deplasarea din cauza devierii bratului
nu este luatd in considerare.

ATENTIE BRAT OSCILANT

095/ 295

O9EE86010

Sarcina neta nominala este

OMINALE capacitatea deriicare

exceptand greutatea
carligului.

/AN ATENTIE!  sRciNA Neri NomiNALR

M Sarcina neta nominala este performanta atunci cand macaraua
10 este pozitionata orizontal si este in functie de raza operationala
AAZK DE LUCRU (m) reald incluzand sageata bratului sub sarcind. Sarcina net
SRoNA STz nominala este, de asemenea, in functie de rezistenta si

NETA 2L stabilitatea macaralei.

NOMINALR )y M Sarcina netd nominal3 este performanta atunci cnd macaraua
este pozitionata orizontal si este in functie de raza operationala
reald incluzand sageata bratului sub sarcind. Sarcina neta
nominala este, de asemenea, in functie de rezistenta si
stabilitatea macaralei.

M Daca oricare dintre cele patru stabilizatoare nu este complet
extins, lucrati cu performanta de neextindere maxima.

M Instalarea incorectd a stabilizatoarelor poate cauza
rasturnarea macaralei. Plasati stabilizatoarele pe o suprafata

DIAGRAMA DE SARCINI NE
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RAZA DE LUCRU (m)

STABILIZATOR
SARCING  STLzAn

mmmmmmm 6.89
0.85/0.75 0.6 | 0.5 [0.42/0.36[0.32/0.27

s 085 0.36
ok gt [0.42]0.34] 0.3 0.250.19[0.14] 0.1 0.08/0.06

wwumin [33]4.1[4550[55[60[65[70]80 o4
0.550.55(0.45/0.37]0.31/0.270.23( 0.2 0.150.

i STABILIZATOR
SARCINA ~ SBLAS

oo 2222 0.3510.29(0.25] 0.2 0.16[0.13[ 0.1 0070 04003

30D 786050

ferma si plana si la extensie maxima. Asigurati-vd, apoi, ca
stifturile de blocare sunt bine introduse.

W Brat1+2+3+4 este o stare in care braful 4 este extins pana la
marcaj.

M Lucrati cu performanta de 1+2+3 atunci cand bratul 3 este
extins chiar daca doar putin, cu performanta de 1+2+3+4
atunci cand bratul 4 este extins chiar daca doar putin si cu
performanta de 1+2+3+4+5 atunci cand marcajul de pe placa
laterala a bratului 4 se indeparteaza de bratul 3 chiar daca doar

putin.
B 30D786050-W295CP2E-R0

295 exclusiv



LAMPA INDICATOARE MOD PICIOR DE SUSTINERE

I ATENTIE! Atunci cand este aprinsa lampa indicatoare, inseamna ca
macaraua este in modul picior de sustinere. Nu sunt posibile manevre ale macaralei.

LAMPA | MOD DE FUNCTIONARE ACTIONARE POSIBILA
PORNIT [ MOD PICIOR DE SUSTINERE | DOAR PICIOARE DE SUSTINERE
OPRIT_ ] MOD MACA DOAR MACARA

09R886170-W295CR - RO

09R886170

MANUAL/® [ owersei |
RADIO DE LA DISTANT f

Modul de functionare este
schimbat prin comutatorul
INDICATOARE de selectare a modului.

MOD COMUTATOR DE
SELECTIEMOD 09EMB6020-W295CE-RO

09EM86020

/\ ATENTIE CARLIG & PERICOL

B Cand depozitati carligul, aveti grija sa nu - :
vé prindeti degetele. B Nu introdu Cetl
W Cénd eliberati carligul, nu stationati in dege’[u | Tn gau ra

fata bratului. 09R8B6250-WaS5CR - RO
09R886270-W295CR - RO

09R886270 095 /295 09R886250 095 /295

/\ ATENTIE DISPOZITIV DE PREVERIRE RASTURNARE

m Dispozitivul de prevenire rasturnare este instalat sub o masca a bateriei.

® Asigurati-va c picioarele de sustinere sunt depozitate corespunzator. M Asigurati-va cd efectuati inspectia (inspectia inainte de functionare) inainte de a incepe
m Apdsati pe buton, "ZERO RESET’ i tineti-l apasat timp de o secunda. Atunci cénd ajustarea zero se finalizeaza cu succes, manevrele, pentru a va asigura ca acest dlSpOZItIVfUﬂCtIUHE&Za.
artrebui sa s aprindd roate indicatoarele si sunetul alarmei ar trebui s& se opreascd timp de 2 secunde. . o — . )
m Verificatj starea picioarelor de sustinere si apasati din nou pe buton, dacd are loc eroarea. Dacd are loc din nou, in u ﬁﬁﬁ{g |2§I?Crlff']allf09raneusﬁ[?gﬁgcgll?]ﬁfgéﬁ% S%l’fgbghsl?ggl;:}/pergtsz P[;?]IﬁCmtygmglrlengR%\fre% ?Tllqllt
GRS pELIR pi o505 v i cract A peacie in acest dispozitiv. Daca macaraua se inclina din cauza balansarii incarcaturii Sau

STAREA MACARALEI $I DISPOZITIVUL DE PREVENIRE RASTURNARE SRR o Ut et SO A el

T m Pemésura ce forta de reactie scade, se va reda un avertisment cd rasturnarea este
: i i iminenta. Reducetiviteza de functionare si actionati imediat macaraua pe o portiune
siqura, Daca forta de reactie [a teren confinua'sa scada, miscarile ulterioare ale macaralei

artrebui 3 se opreasca automat. In acest caz, trebuie avut mare grijd, deoarece macaraua

se poate rasturna din cauza balansarii sarcinil, daca viteza este una ridicata.

B Functionare sigurd: Aprins / intermitent rar W Canale anormale: Intermitent rapid

(oortacalt) W Estimare rasturnare: 2 lumini de fiecare data W Alte canale: Aprins
f B Avertisment imitd rasturnare: Intermitent rapid B Eroare CPU: Stins - _
Daca indicatorul afiseaza o altd lumind decét cele de mai sus, consultati “Manualul de functionare si intretin hidicarecarlg B Cobordre bra Balansare dreapta stanga

09HP81120-W095CDE

09HP81120 09HP 81110
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COMUTATOR BUZER PENTRU BRAT

PORNIT <ummmlp>  OPRIT

09CUB1260 - ro

09CUB81260 095/295

A Atentie la
picioare

\Le

Atentie la picioare, atunci
cand extindei picioarele
de sustinere.  094383110-R0

094383110 095/295

RESETARE

ZERO »

Comutatorul "ZERO RESET”

(resetare zero) este aici.
09HP81030-W095CDE

09HP81030 - 095

ALINIATI BRATUL CU ACEASTA ETICHETA

POZITIE DEPOZITARE BRAI

D9EMBBO30-W295CE-RO

J

09EM86030 - 095/295

/\ Atentie, Baterie UNIC

Manevrarea defectuoasa a bateriei poate
cauza aprinderea acesteia, care poate duce la
explozie.

Nu cauzati scurtcircuitul acesteia, scantei si
nu o apropiati de surse de foc.

Tn cazul in care ochii, pielea sau hainele intra
n contact cu solutia de electrolit a bateriei,
spalati-va imediat cu multa apa.

Daci solutia intra accidental in ochi,
consultati un medic, pentru a primi tratament,
dupa spélarea ochilor cu apa.

094383140

094383140 095/295

A\ Deplasarea pe pante - informatii de siguranta |

Deplasareain sus iin jos pe

pantapara cima e para baixo
Operatorul trebuie sa conduca
intotdeauna trangportatorul din
pozitia Superioara pe inclinare

Deplasarea pe o panta sau
Traversare de-a lungul peste un prag ($ind unica)

pantei

Sub Mai putin de 40mm
10° sau mai putin de 5

® Unghiul trebuie s fie redus la mai putin
de 5 grade atunci cand parcurgefi panta - m Nyincercafis cakitoriti pe o pant

pe un teren instabil si in condiii

de umiditate, .
m Deplasafi-va intotdeauna cu viteza mica

atunci cand parcurgefi o panta si nu

efectuati schimbarn de directie in timp

ce va deplasati pe plan inclinat.

mai mare de 5 grade sau cu oinaltime
de 40 mm atunci cand este posibila
pozitionarea unei singure sine
peinclinare
30CF81060-W245CP2A

30CF81060 095/295
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500mm COrlig de ctutarei @@u/k%e este configurat)

SARCINI NOMINALE NETE (PENTRU CARLIGUL DE CAUTARE) & ATENT'E

] SARCINI NOMINALE NETE (KG) I SARCINILE NOMINALE NETE SE REFERA LA PERFORMANTA ATUNCI

HAZA DE LUCRU| PICIOARE DESUSTINERE | PICOARE DE SUSTINERE U CAND MACARAUA ESTE AMPLASATA LA NIVEL I SE BAZEAZA PE
PNED: ke BAZAE LR EFCTA LU DT BRATLISB

SAHCINILE NOMINALE NETE DE ASEMENEA SUNT BAZATE PE

| 220 | ™ PUTEREASI STABILITATEA MACARALEL

A
420 | SIACILENOMNAE NETETRERUE REDUSE I CONFORMITTE
— ] CU CONDITHLE DE VANT, LA'SOL 1 VITEZA DE FUNCTIONARE

B PENTRU A ASIGURA O FUNCTIQNARE CORECTA, CITITI MANUALUL
aEAICNASHTEHETIUNI CU ATENTTE INAINTE DE A OPERA

ZONA INTERZISA TN CE
PRIVESTE FUNCTIONAREA
MACARALEI

09EM 37070 095/ 295

- CAPACITATE DE RIDICARE

300kg

09EM37080 095/295

09EM 37080 095 / 295

POZITIE DE
ththie it

IEAS00 WS- PL CEERITIO-WESSIE L

09EM 37090 095/ 295 09EM 37110
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Bra™ de extensi e

INTERVAL DE LUCRU cpenrau seay e Extensie)
n [ [ wedewr [ [ ]

INARE
i

UNGHI ETNELIARE 40"
" uNGH DEINCUNARE 60"

TNALTIME (m)

K4

A\ ATENTIE
ZONK INTERZISK N CE ‘
PRIVESTE FUNCTIONARER
NACARALEI |

0 Bt s g e 0
0123458673891 012345678910
INTERVAL DE LUCRU tuns o meusase 0,20-) INTERVAL DE LUCRU (ousoe meuane 0,60

SARCINI NUM"MLE NETE(P{MHH 'BRATUL DE EXTENSIE, DOAR PICIOARELE DE SUSTINERE EXTINSE LA MAXIMUM)
SECTIUNILE BRATDE LAT LA4 (KG) DOAR SECTIUNEA BRAT 5 (KG)

[~  ucHioemcuarer) |

moa v | o

78

70° 700 | 700 [ 700 | 700 0 400 | 400 | 400
| 65 500500 50 50| e [250 | 250 [250 [ 250 |
| 60 Jas0[os0[350as0|[ 60 [200]207[020[20]

ATENTIE ZONA

INTERZISKTN CE ATENTIEZONA

INTERZISA TN CE
PRIVESTE
FUNCTIONAREA
MACARALE!

ATENTIEZONR ATENTIEZONR
INTERZISA IN CE INTERZISA IN CE
PRIVESTE PRIVESTE
FUNCTIONARER g FUNCTIONARER
MACARALE! MACARALE

' SARCINILE NOMINALE NETE REPREZINTA ACTIONAREA ATUNCI CAND PICIOARELE DE SUSTINERE SUNT EXTINSE LA MAXIMUM
' SARCINILE NOMINALE NETE REPREZINTA ACTIONAREA ATUNCI CAND MACARAUA ESTE AMPLASATA LA NIVEL
§ISEBAZEAZA PE RAZA EFECTIVA DELUCRU, INCLUSIV DEFLECTIA BRATULUI SUB SARCINA.
' SARCINILE NOMINALE NETE DE ASEMENEA SUNT BAZATE PE PUTEREA §1 STABILITATEA MACARALEL
ACESTE GRAFICE ARATA DATELE AFERENTE ACTIONARII MACARALEI FARA SARCINA $1 MISCAREA DIN CAUZA
' DEVIATIEI BRATULUI KU ESTE LUATA IN CONSIDERARE.

607834130-EJ-01E

607834130 - 295

Hi C ©r donfigurat)é¢ daak095/285 e (unde

SARCINI NOMINALE NETE (cAnuc cAutiro)

SECTIUNILE BRAT DELA1LA4 (KG) DOAR SECTIUNER BRAT 5 (KG)
[T~ SARCININOMINALE NETE (kG) SARCINI NOMINALE NETE K6)

INTERV PICIOARELEDE | PICIDARELE DE PICIOARELE DE PICIDARELE DE
LAMAXIM | EXTINSE LA MAXIM

SUSTINERE EXTINSI SUSTINERE NU
ucau() | 5 DXL LA A

i

LAMAXIM

20|

o 7

ATENIBES?N ATENTIE ZONA

INTERZISA IN CE

i |["e0 o0 | e
[ss1 |50

| 38 | 700 |
| 40 | 700 |
| 45 | 500 |
| 50 | 400 |
| 55 | 330 |
| 60 | 260 |
| 65 | 20 |
| 70 | 180 |
| 80 | 130 |
[ 839 | 100 |

A\ ATENTIE

m Sarcinile nominale nete reprezintd actionarea atunci cand macaraua este amplasata la
nivel si se bazeaz pe raza efectiva de lucru, inclusiv deflectia brafului sub sarcina.
w Sarcinile nominale nete de asemenea sunt bazate pe puterea si stabilitatea macaralei.
m Sarcinile nominale nete trebuie reduse in conformitate cu conditiile de cant, teren si
viteza de functionare.
m Macaralele trebuie s die operate conform graficelor adecvate de mai sus.
607834120-EJ-01E

607834120 - 295

&ATENIE in ce priveste montarea i indepartarea bratului ‘

= Aveti grija sa nu va prindeti

degetele si sa nu deteriorati
macaraua atunci cand bratul este

montat sau indepartat.
09KK23470-W706CDE-RO

09KK23470
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CAPACITATE DE RIDICARE

700ke

09EM23130-W295CE

09EM23130
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DEFINIREA TERMENILOR

Extensie picior de suspinere

Pe model ul URW 095 existt o seri e sdietataj ngh
altele dec©t cele standard. Dact braHele d
al tul dec Ot cel standard, TREBUIE st se ¢
zonele interzise “"n ce priveHte func™H onar

/\ ZONE INTERZISE TN CE PRIVESTE FUNCTIONAREA MACARALEI

Sectoarele portocalii din fiecare picior de sustinere prezinta zonele interzise de functionare

N\

CENTRU DE ROTATIE
50\ E / 55°

50° 55°
POZITIE EXTINSA NORMAL

W Tn cazul n care picioarele de sustinere nu sunt n pozitie narmali extins3, pozitionati macaraua astfel incét
manevra de ridicare sa poata fi efectuata fara ca sarcina sa iasa in afara zonei albe

I NICIODATA nu incercati s efectuali manevre in zonele portocalii, deoarece macaraua va cadea

M Asiqurati-va ca oricare dintre cele doua picioare de sustinere adiacente sunt reglate |a unghiul si extensia
normala, asa cum se arata in ilustratie. In cazul in care oricare dintre cele patru picioare de susfinere nu este
complet extins, trebuie sa se utilizeze graficul sarcinilor de prelungire maxime

M Asigurati-va intotdeauna ca pinii de blocare anti-balansare sunt bine introdusi si fixati

interzi st. Ner e

Sarcinile nu trebuie mutateni c i ofdted tz on t
rtrsturnarea maca

avertisment poate duce | a

Pozi ™H
standard
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Centru de rotire

o (S\LS\O
‘
0 o
3 g Al >
(ap] (5 ° (9p]
5

3885mm

Setarebr d 8 s u s "Hi
cutie interio
maximum

Pozi "H a

Figura de mai sus aratt picioarele de sus™Hi ner
macar al ei poate "~ ncepepinaimaar alug td e es lass"Higrue raéHi e
ni vel at Hi uni for m. Aceasta poate necesita ut.]
adecvat t. Extinde Hi picioarele de sus™H nere | a

aproximativ 50 mm de la sol, asiguréndu-vt ct este nivelatt pe ambel e
Capacitatea nominalt va varia “n func™H e de i ns

aceea capacitatea nominalt a fost cal ¢oimaxi mpeno
onot maxi mumo) .
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Figurile de mai jos aratt dimensiunile “n care
onot maxi mumo.

o k.

Bra™Hel e de sus™Hi ner

Setarebr d &8 s us "Hi n ¢
cutie interioar
maximum

3935mm
(]
U
°§¢ »14/ og‘i
|
3910mm

Pozi "H a

3885mm

(Figura aratt ct sunt setate |l a extens|fia Onot max

Setarebr d &8 s us "Hi n ¢
cutie imuteri oad

maximum

I
\

2310mm

2240mm

Pozi "H a

2570mm

.

Capacitt™Hi l e de " nctrcare afi Hate pe graficul [
picioarelor de sus’ H pmearxda , mkc ©t Hi extinderea non

performanta atunci cand macarava

e 7
[ SEcTINEBRAT 1 £ 1+2 ] este pozitionatd orizontal s este in functie de raza operationala
'l I- 4 - 5 'nmmmm reald incluzénd sigeata brafului sub sarcind. Sarcina neta
[29] nominald este, deasemenea, n functie de rezistenta i

[ 29 [265[2.25[2.051.65[ 1.3 [ 10| 0: stabllitatea macaralel.

s oy

I
Nl TR [0.65[0.49[0.35]0 W Sarcina neta nomina!a este performanta atunci cand macaraua

este pozitionatd orizontal si este i functie de raza operationald
reald incluzand sageata bratului sub sarcind. Sarcina netd
nominald este, de asemenea, in functie de rezistenta §i
stabllitatea macaralel.

W Dacd oricaredintre cele patru stabilizatoare nu este complet
extins, lucrati cu performanta de neextindere maxima.

W Instalarea incorecta a stabilizatoarelor poate cavza
résturnarea macaralei, Plasati stabilizatoarele pe o suprafata
fermé si pland sila extensie maxima. Asigurati-va, apoi, i
stifturile de blocare sunt bine introduse.

I Brat1+2+3+4 este o stare in care bratul 4 este extins pana la
marcaj

M Lucraficu performanta de 1+2+3 atunci cénd braful 3 este
extins chiar dacd doar pulin, cu performanta de 1+2+3+4
atunci cind bratul 4 este extins chiar dac3 doar putin $i cu
performanta de12+3+4+5 atunci cénd marcajul de pe placa
laterald a brafului 4 s indeparteaza de braful r dacd doar
putin. =

Cond fmdoasrnaHia, dact oricare dintre cele patru p
capacitatea de “nctrcare ar trebumaxstmif i eCOna@nN s

macaraua ‘'n aceastt configura’™i e, raicneiatsetrae tlrae b'H
capaci tt™i | e -ndeex ismr cdentextoennsi e i ndicate pe gr
Nerespectarea acestei i ndi ca™i i poate duce | a
macaralei.
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b. Cumsuntextinse secpiunile brapelor macaralei (
4 N\
Br a H: 1
/ Toate sec™H unile braHel or s
I\ J
4 N\
Boom[j Boom|[2] Br a H: 1+2 sau 2
/ /_5 \W Doar sec™H unea de bra™™ a ma
[
N Y,
/Boom!II Boom. \ Br a H: 1+2+3 sau 3
\ Sec™H unile de bra™ 2 Hi 3 s
TS \\ %
v
Boom(2]
. 9 2z
Br aH: 1+2+3+4 sau ‘
(B N\ Sec™Hiunile de bra™ unt ex
oom Boom(3] oo
L Boom(s] vizibil pe secH unea de br a
/> N \\@J
V L vy
S Boom(2]/ Boom[4]/ )
Br a "H: 1+2+3+4+5 sau 5
N Br aHu | 5 este ori‘rpdee s’enct"Hi eu nmae
Boom(1] Boom\ Boom(5] bra™H 4 vizibil, Hi toate secHi
D N\ \'\\\%
-~ v i gL
Boom(2]/ Boom )
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Sarcint

n

Pin picior
br a'™

Greutate
cOrlig
Sar crnami nal| gccesorii de
totalt ridicare
=
S
2
b| ©
S
>
(2]
©
()
©
o
[
O
=}
xx
Razt de
Centrul

C. Sarcina nominal t
Sarcina nett care poate
determinatt de configur
d. Sarcina nominalt tot
Sarcina maxi mt, incl uz®
accesoriile de ridicare, care pot fi ridicate
l a un unghi de br a’"™™ Hi
determinate “n func™i e
macaralei.
e. i ridicar
Aceasta este sarcina nol
pentru configura™i a mac
descris la articolul d de mai sus.
f. Raza de lucru
Aceasta este distan™a ori zc
l a centrul de rota™H e al C C
centrul carligului.
g Lungai m br anp
Aceasta este distan™a de | a
bra™Hului pO©nt | a pinul r o’Hi
bra™ul ui
h. Unaghi brap macar a
Acesta este unghiul dintre
trast deilcd opiurd wli bra™ul ui
bra™ul ui

i Ridicare deasupra solului

Aceasta se refert |l a distan
partea de jos a cOrligului
atunci ¢c©nd cO©rligul este °
atinge greutatea de decl anH
de alarmb de suprasolicitar
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