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PREFATA

PREFATA

Acest manual este un instrument foarte important! Pastrati-l in permanenta in interiorul masinii.

Scopul acestui manual este de a furniza detinatorilor, utilizatorilor, operatorilor, celor care ofera spre inchiriere si celor care
inchiriaza echipamentul instructiuni privind masurile de siguranta si procedurile de utilizare esentiale pentru utilizarea
corespunzdtoare si in conditii de siguranta a echipamentului, in scopul in care acesta a fost proiectat.

Datorita imbunatatirilor aduse produselor in mod constant, JLG Industries, Inc. isi rezerva dreptul de a face modificari ale
specificatiilor fard aviz prealabil. Pentru informatii actualizate, contactati JLG Industries, Inc.
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PREFATA

SIMBOLURI PENTRU ALERTE DE SIGURANTA S| MESAJE PENTRU SEMNALE DE SIGURANTA

A

Acesta este simbolul pentru alerta de siguranta. Este utilizat pentru a va alerta cu privire
la posibile riscuri de ranire. Respectati toate mesajele de siguranta care urmeaza dupa
acest simbol pentru a evita o posibila ranire sau chiar un accident fatal.

APERICOL

INDICA O SITUATIE PERICULOASA IMINENTA, CARE, DACA NU ESTE EVITATA, VA INDICA 0 SITUATIE CU POTENTIAL PERICULOS. DACA NU ESTE EVITATA, AR PUTEA

PROVOCA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE. ACEST AUTOCOLANT VA AVEA  PRODUCE LEZIUNI MINORE SAU MODERATE. DE ASEMENEA, POATE FI UN AVERTIS-

FUNDAL ROSU. MENT CU PRIVIRE LA OPERATIUNI CARE NU SUNT EFECTUATE IN SIGURANTA. ACEST
AUTOCOLANT VA AVEA FUNDAL GALBEN.

A AVERTISMENT
INDICA O SITUATIE CU POTENTIAL PERICULOS. DACA NU ESTE EVITATI\, POATE PRO- ATENTIONARE

VOCA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE. ACEST AUTOCOLANT VA AVEA FUN-  INDICA INFORMATII SAU 0 POLITICA A COMPANIEI CARE SE REFERA DIRECT SAU
DAL PORTOCALIU. INDIRECT LA SIGURANTA PERSONALULUI SAU PROTECTIA BUNURILOR.
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PREFATA

A AVERTISMENT

ACEST PRODUS TREBUIE SA RESPECTE TOATE BULETINELE INFORMATIVE LEGATE DE
SIGURANTA. PENTRU INFORMATII DESPRE BULETINELE INFORMATIVE LEGATE DE
SIGURANTA EMISE PENTRU ACEST PRODUS, CONTACTATI JLG INDUSTRIES, INC. SAU
DISTRIBUITORUL AUTORIZAT LOCAL JLG.

ATENTIONARE

JLG INDUSTRIES, INC. TRIMITE BULETINE INFORMATIVE LEGATE DE SIGURANTA
CATRE DETINATORUL iNREGISTRAT AL ACESTUI ECHIPAMENT. PENTRU A VA ASI-
GURA CA TNREGISTRARILE CURENTE PRIVIND DETINATORUL SUNT ACTUALIZATE $I
CORECTE, CONTACTATI JLG INDUSTRIES, INC.

ATENTIONARE

JLG INDUSTRIES, INC. TREBUIE NOTIFICATA IMEDIAT IN TOATE SITUATIILE IN CARE
PRODUSELE JLG AU FOST IMPLICATE INTR-UN ACCIDENT CARE A DUS LA RANIREA
SAU DECESUL UNUI MEMBRU AL PERSONALULUI SAU iN CARE S-A PRODUS DETERI-
ORAREA SEMNIFICATIVA A UNOR BUNURI MATERIALE SAU A PRODUSULUI JLG.

3123280

Pentru:

+ Raportarea accidentelor + Informatii despre respectarea

- Publicatii despre siguranta standardelor si reglementarilor
produsului - Intrebéri privind aplicatii

. Actualizri pentru speciale pentru produs
detinatorii actuali - Intrebari privind modificarile

« Intrebari privind siguranta aduse produsului
produsului

Luati legatura cu:

Product Safety and Reliability Department
(Departamentul pentru siguranta si fiabilitatea produselor)
JLG Industries, Inc.

13224 Fountainhead Plaza

Hagerstown, MD 21742

S.UA.

sau cu reprezentanta locald JLG
(Consultati adresele din interiorul copertei manualului)

Pentru S.U.A.:
Numar gratuit: 877-JLG-SAFE (877-554-7233)
in afara S.U.A.:

Telefon:  240-420-2661
Fax: 301-745-3713
E-mail:  ProductSafety@JLG.com
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SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

SECTIUNEA 1. MASURI DE SIGURANTA

1.1 INFORMATII GENERALE

Aceasta sectiune evidentiaza masurile de precautie necesare pen-  NERESPECTAREA MASURILOR DE SIGURANTA INDICATE IN ACEST MANUAL POATE DUCE LA
tru utilizarea Si intretinerea corecta siin siguranté a echipamentu- DETERIORAREA ECHIPAMENTULUI SI A ALTOR BUNURI SAU LA ACCIDENTE GRAVE SAU
lui. Pentru a promova utilizarea corectd a echipamentului, este CHIAR MORTALE.

obligatorie stabilirea unei rutine zilnice pe baza continutului aces- 1.2 ’I‘NAINTE DE UTILIZARE

tui manual. De asemenea, utilizand informatiile din acest manual si
din Manualul de service si intretinere, o persoana calificata trebuie
sa stabileascd un program de intretinere, care sa fie respectat pen-
tru a va asigura ca echipamentul poate fi utilizat in siguranta.

Instruirea si cunostintele operatorilor

« Tnainte de utilizarea echipamentului, trebuie citit si inteles in

Proprietarul/utilizatorul/operatorul/persoana care ofera spre inchi- intregime Manualul de utilizare si siguranta. Pentru clarificdri,
riere sau care inchiriaza echipamentul nu trebuie si-si asume res- intrebari sau informatii suplimentare privind oricare din sectiu-
ponsabilitatea utilizarii acestuia inainte de a citi acest manual si a nile acestui manual, contactati JLG Industries, Inc.

parcurge instructajul privind modul de utilizare a echipamentului _ —

sub supravegherea unui operator calificat si cu experienta. 1 N

Aceasta sectiune cuprinde informatii despre responsabilitatile
proprietarului, utilizatorului, operatorului, persoanei care ofera
spre inchiriere sau care inchiriaza echipamentul, privind masurile
de siguranta, instructajul, inspectiile, intretinerea, aplicatiile si
functionarea. Daca existd intrebari referitoare la siguranta, instru- SIS ——
ire, inspectie, intretinere, aplicatii si utilizare, va rugam sa contac- —
tati JLG Industries, Inc. ("JLG").
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SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

1-2

Operatorul nu trebuie sa-si asume responsabilitatea utilizarii
echipamentului pana cand nu a primit instructajul adecvat de
la persoane competente si autorizate.

Utilizarea acestui echipament va fi permisa numai personalu-
lui autorizat si calificat, care a demonstrat ca intelege modul
de utilizare corespunzator si in sigurantd a echipamentului.

Cititi, intelegeti si respectati toate instructiunile marcate PERI-
COL, AVERTISMENT si ATENTIONARE, precum si instructiunile
de utilizare de pe echipament si din acest manual.

Asigurati-va ca echipamentul va fi utilizat intr-o maniera care
sa respecte scopul pentru care a fost proiectat, stabilit de JLG.

Toti membirii de personal care utilizeaza echipamentul trebuie
sa se familiarizeze cu modul de utilizare si comenzile in caz de
urgenta ale echipamentului, asa cum sunt specificate in acest
manual.

Cititi, intelegeti si respectati toate reglementarile aplicabile la
nivel de companie, local si national, deoarece acestea se refera
la utilizarea si aplicatiile pentru care este destinat echipamen-
tul.

Inspectia la locul de lucru

. Inainte de si in timpul punerii in functiune a echipamentului,

trebuie luate masuri de precautie pentru a evita toate perico-
lele din zona de lucru.

Nu utilizati si nu ridicati platforma cu echipamentul amplasat
pe camioane, remorci, vagoane feroviare, vase plutitoare,
schele sau alte echipamente, decat dacd aplicatia a fost apro-
batd in scris de JLG.

Tnainte de utilizare, verificati zona de lucru pentru a detecta
pericolele pe verticala, cum ar fi cabluri electrice, poduri
rulante si alte obstacole suspendate care pot apdrea.

Verificati suprafetele de deplasare pentru a detecta gauri,
deniveldri, diferente de nivel, obstacole, reziduuri, gropi
ascunse si alte posibile pericole.

Verificati daca in zona de lucru exista locuri periculoase. Nu
utilizati echipamentul in medii periculoase decat daca aveti
aprobare in acest sens de la JLG.

Asigurati-va ca starea terenului este adecvata pentru a sustine
sarcina maxima a pneurilor indicata pe autocolantele privind
sarcina pneurilor, amplasate pe sasiu, in dreptul fiecdrei roti.
Nu va deplasati pe suprafete nesustinute.
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SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

Inspectia echipamentului

Nu utilizati echipamentul pana cand nu au fost efectuate
inspectiile si verificarile privind functionarea, cum se specifica
in Sectiunea 2 din acest manual.

Nu utilizati acest echipament inainte de a fi fost efectuate
lucrdrile de service si intretinere, conform cerintelor privind
intretinerea si inspectia, conform specificatiilor din Manualul
de service si intretinere a echipamentului.

Asigurati-va ca toate dispozitivele de siguranta functioneaza
corespunzator. Modificarea acestor dispozitive reprezintd o
incdlcare a masurilor de siguranta.

A AVERTISMENT

MODIFICAREA SAU SCHIMBAREA UNEI PLATFORME DE LUCRU SUSPENDATE SE VA EFEC-
TUA NUMAI CU PERMISIUNEA PREALABILA A PRODUCATORULUI, OFERITA IN SCRIS.

Nu utilizati niciun echipament de pe care lipsesc sau sunt ilizi-
bile placutele sau autocolantele cu mdsuri de siguranta sau cu
instructiuni.

Verificati daca exista modificari ale componentelor originale
ale echipamentului. Asigurati-va ca orice modificdri prezente
au fost aprobate de JLG.

Evitati acumularea reziduurilor pe podeaua platformei. Nu
lasati noroiul, uleiul, lubrifiantul si alte substante alunecoase
sd intre in contact cu incédltamintea si podeaua platformei.
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1.3

UTILIZARE

Informatii generale

Utilizarea echipamentului necesita intreaga dvs. atentie. Opriti
complet echipamentul inainte de a utiliza orice dispozitiv, de
ex. telefoane mobile, statii de emisie-receptie etc., care va vor
distrage atentia de la utilizarea in siguranta a echipamentului.

Nu utilizati echipamentul in alte scopuri decat amplasarea per-
sonalului, a instrumentelor si echipamentelor.

Tnainte de punerea in functiune, utilizatorul trebuie sa se familia-
rizeze cu echipamentul si cu toate caracteristicile de functionare.

Nu utilizati niciodatd un echipament defect. Daca apare o
defectiune, opriti echipamentul. Scoateti echipamentul din uz
si informati autoritatile corespunzatoare.

Nu demontati, modificati sau dezactivati niciunul dintre dispo-
zitivele de siguranta.

Nu actionati niciodata brusc un intrerupator de comanda sau o
manetd de comandd trecandu-le prin pozitia neutrd in directia
opusd. Aduceti intotdeauna comutatorul inapoi in pozitie neu-
tra si opriti-vd inainte de a deplasa comutatorul la functia urma-
toare. Actionati comenzile incet, aplicand presiune uniforma.

Nu permiteti altor persoane sd actioneze sau sa conduca echi-
pamentul de la sol atunci cand pe platforma se afla personal,
cu exceptia situatiilor de urgenta.
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Nu transportati materiale direct pe barele platformei, cu excep-
tia cazului in care aveti aprobarea JLG.

Cand pe platforma se afla doua sau mai multe persoane, ope-
ratorul va fi responsabil pentru toate actiunile efectuate cu
echipamentul.

Asigurati-va intotdeauna ca utilajele electrice sunt amplasate
corespunzdtor si nu sunt suspendate de cablu in zona de lucru
a platformei.

Cand conduceti, pozitionati intotdeauna ansamblul telescopic
deasupra puntii din spate, aliniat cu directia de miscare. Nu
uitati: daca ansamblul telescopic se afld deasupra puntii din
fata, functiile de directie si deplasare ale echipamentului vor fi
inversate.

Nu incercati sa deplasati un echipament blocat sau defect tra-
gandu-l sau impingandu-l decat daca echipamentul este tras
de la piulitele de ancorare de pe sasiu.

Coborati complet platforma si opriti alimentarea inainte de a
parasi echipamentul.

Scoateti toate inelele, ceasurile si bijuteriile cand utilizati echi-
pamentul. Nu purtati imbracaminte larga sau parul lung desfa-
cut, deoarece acestea se pot prinde sau incurca in echipament.

Persoanele sub influenta drogurilor sau a alcoolului sau care
sufera crize, ameteli sau pierderea controlului fizic nu pot uti-
liza acest echipament.

Cilindrii hidraulici sunt supusi dilatarii si contractiei termice.
Aceasta poate duce la modificdri ale pozitiei ansamblului tele-
scopic si/sau a platformei in timp ce echipamentul este statio-
nar. Factorii care afecteaza modificdrile termice pot include
durata pe care echipamentul ramane stationar, temperatura
lichidului hidraulic, temperatura aerului ambiant si pozitia
ansamblului telescopic si a platformei.

Pericole de impiedicare sau cadere

« In timpul utilizarii, ocupantii platformei trebuie sa poarte echi-

pament de lucru complet, cu o coarda cuplatd la un punct de
ancorare pentru corzi autorizat. Cuplati cate o (1) singurd
coarda la fiecare punct de ancorare pentru corzi.

MIIIL/’s —

Intrati si iesiti numai prin zona usii. Procedati cu maxima aten-
tie la urcarea sau coborérea pe sau de pe platforma. Asigu-
rati-va ca ansamblul platformei este coborat complet. Stati cu
fata la echipament la urcarea sau coborérea pe sau de pe plat-
forma. Intotdeauna in timpul urcarii si coborarii, mentineti per-
manent contactul in trei puncte cu echipamentul, cu doua
maini si un picior sau douad picioare si 0 mana.
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- Tnainte de utilizarea echipamentului, asigurati-va ca toate usile  Pericole de electrocutare
sunt inchise si blocate in pozitia corespunzatoare.

+ Acest echipament nu este izolat si nu ofera protectie la contac-
tul sau apropierea de sursele de curent electric.

¥
W

+ Tineti in permanenta ambele picioare ferm pe podeaua plat-
formei. Nu amplasati niciodata scari, cutii, trepte, scanduri sau
elemente similare pe echipament pentru a obtine o raza de
actiune suplimentard in orice scop.

+ Asigurati-vd ca incaltamintea si podeaua platformei au fost
curatate de ulei, noroi si substante alunecoase.
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1-6

Pastrati distanta fata de cablurile electrice, aparatura sau orice
componente alimentate cu energie electrica (expuse sau izo-
late), respectand Distanta Minima Permisa (MAD) dupa cum se
arata in Tabelul 1-1.

Luati in calcul deplasarea echipamentului si balansul cablurilor
electrice.

Tabelul 1-1. Distantele minime permise (M.A.D.)

Interval de tensiune DISTANTA MINIMA PERMISA
(Faza la fazd) in metri (feet)
0-50 kv 3(10)
50 kV—200kV 5(15)
200kV-350kV 6(20)
350kV—500kV 8(25)
500kV—750kV 11(35)
750kV-1000kV 14(45)
NOTA: Aceste limite se aplicd in toate situatiile, cu exceptia
celor in care reglementdrile angajatorului, cele
locale sau nationale sunt mai stricte.

Pastrati o distanta de cel putin 3 m (10 ft) intre orice compo-
nentd a echipamentului, ocupantii sdi, instrumentele si echipa-
mentele acestora si orice cablu electric sau aparaturd sub
tensiune de pana la 50 000 V. Pentru fiecare 30 000 V sau mai
putin in plus, este necesar un spatiu suplimentar de 30 cm (1 ft).
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- Distanta minima permisa poate fi redusa daca sunt montate  Paricole de inclinare
ecrane izolatoare pentru a preveni contactul, iar specificatiile

ecranelor izolatoare indica faptul ca acestea pot rezista la ten- « Utilizatorul trebuie sa fie familiar cu suprafata inainte de a con-
siunea transmisa prin cablul fatd de care se pastreaza distanta. duce echipamentul. Nu depadsiti valorile admise pentru panta
Aceste ecrane protectoare nu vor face parte din (sau nu vor fi laterala si panta frontala in timp ce conduceti echipamentul.
cuplate la) echipament. Distanta minima admisa va fi redusd la °

o distantd care se incadreazd intre dimensiunile de lucru speci- P

ficate pentru ecranul protector. Determindrile se vor face de
catre personalul calificat in conformitate cu cerintele angajato-
rului, reglementarile locale sau guvernamentale pentru lucrul
in apropierea echipamentelor alimentate cu energie electrica. x

NU MANEVRATI ECHIPAMENTUL SAU PERSONALUL iN INTERIORUL ZONEI RESTRICTIO-
NATE (MAD). DACA NU AVETI ALTE INFORMATII, PRESUPUNETI CA TOATE COMPONENTELE
SI CABLURILE ELECTRICE SUNT SUB TENSIUNE.

+ Nu ridicati platforma si nu va deplasati cu platforma ridicata in
timp ce va aflati pe sau langa o suprafata inclinatd, neuniforma
sau moale. Asigurati-va ca echipamentul este amplasat pe o
suprafata solida, plana si fara deniveldri inainte de a ridica plat-
forma sau de a va deplasa cu platforma in pozitia ridicata.

. Inainte de a deplasa echipamentul pe podele, poduri, cami-
oane si alte suprafete, verificati capacitatea maxima admisd a
acestora.
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1-8

Nu depadsiti niciodatd sarcina de lucru maxima, conform speci-
ficatiilor de pe platforma. Mentineti toate sarcinile in interiorul
perimetrului platformei, cu exceptia cazului in care JLG a auto-
rizat alte proceduri.

Mentineti sasiul echipamentului la o distanta minima de 0,6 m
(2 ft) de gropi, denivelari, diferente de nivel, obstacole, rezidu-
uri, gropi ascunse si alte pericole posibile la nivelul solului.

Nu impingeti si nu trageti niciun obiect cu ansamblul telescopic.

Nu incercati niciodata sa utilizati echipamentul pe post de
macara. Nu legati niciodata echipamentul de nicio structura
adiacenta. Nu legati niciodata fire, cabluri sau orice alte ele-
mente similare de platforma.

Nu utilizati echipamentul cand vantul depdseste 12,5 m/s (28 mph).
Consultati Tabelul 1-2, Scara Beaufort (numai pentru referintd).

Nu mdriti suprafata platformei sau sarcinii. Mdrirea suprafetei
expuse la vant va duce la scaderea stabilitatii.

Nu madriti dimensiunea platformei cu ajutorul unor punti de
extensie sau al unor echipamente anexe neautorizate.

Dacd ansamblul telescopic sau platforma se afld intr-o pozitie
n care una sau mai multe roti nu se afld pe pamant, toate per-
soanele trebuie sa coboare inainte de a se incerca stabilizarea
echipamentului. Utilizati macarale, motostivuitoare sau alte
echipamente adecvate pentru a stabiliza echipamentul.
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NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL CAND VANTUL DEPASESTE 12,5 M/S (28 MPH).

ATENTIONARE

Tabelul 1-2. Scara Beaufort (numai pentru referinta)

82:32: . Viteza vantulud Descriere Conditii la sol
m/s mph
0 0-0,2 0 Calm Calm. Fumul seinalta vertical.
1 03-15 1-3 Adiere ugoara Vantul este vizibil dupd fum
2 1,6-33 4-7 Briza usoard Vantul se simte pe pielea expusd. Frunzele fognesc
3 3,4-5,4 8-12 Véntslab Frunzele siramurelele mai mici se migcd incontinuu
4 55-79 13-18 Vantmoderat Seridica praful i hartiile. Ramurile miciincep sd se miste.
5 8,0-10,7 19-24 Vant puternic Arborii mai mici seleagdna.
6 10,8-13,8 25-31 Vant foarte puternic Ramurile mari se migcd. Steagurile fluturd aproape orizontal. Folosirea unei umbrele devine dificild.
7 13,9-17,1 32-38 Furtund moderatd Arborii se misca inintregime. Este dificil de inaintat impotriva vantului.
8 17,2-20,7 39-46 Furtuna puternica Serupramurele din arbori. Autovehiculelesi pierd directia.
9 20,8-244 47-54 Furtundfoarte puternicd | Cladirile usoare suntafectate.
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Pericole de strivire i coliziune

« Toti membrii personalului care utilizeaza echipamentul sau

care raman la sol trebuie sa poarte casti de protectie aprobate.

« Verificati dacd in zona de lucru existd suficient spatiu de sigu-

rantd pe verticala, in lateral si in partea inferioara a platformei
la ridicarea sau coborarea platformei si la conducerea echipa-
mentului.

- In timpul utilizarii, tineti intreg corpul in interiorul zonei deli-

mitate de barele platformei.

Utilizati functiile ansamblului telescopic, nu functia de condu-
cere, pentru a pozitiona platforma aproape de obstacole.

Amplasati intotdeauna un observator in zonele in care aveti
campul de vedere restrictionat.

Personalul care nu utilizeaza echipamentul trebuie sa ramana
la cel putin 1,8 m (6 ft) distanta fata de acesta intotdeauna in
timpul operatiunilor de rotire sau deplasare.

In toate conditiile de deplasare, operatorul trebuie sa limiteze
viteza de deplasare in conformitate cu conditiile suprafetei,
aglomeratia, vizibilitatea, panta, amplasarea personalului si
alti factori care ar putea cauza pericole de coliziune sau acci-
dentare a personalului.

Fiti intotdeauna constient de distantele necesare pentru oprire
pentru toate vitezele de deplasare. Cand conduceti la viteza
nalta, comutati la o viteza redusa inainte de a opri. Depla-
sati-va pe pante numai la viteza redusa.

Nu va deplasati la vitezd inaltd in zone restrictionate sau
fnguste sau cand conduceti in marsarier.

Fiti intotdeauna extrem de precaut pentru a preveni lovirea
sau ciocnirea comenzilor de functionare sau a persoanelor de
pe platforma de obstacole.

Asigurati-vd ca operatorii altor echipamente suspendate sau
aflate la nivelul solului au fost informati cu privire la prezenta
platformei de lucru suspendate. Deconectati alimentarea la
macaralele si podurile rulante suspendate.

Avertizati personalul sa nu lucreze, sa nu stationeze si sa nu se
deplaseze sub un ansamblu telescopic ridicat sau sub o plat-
forma ridicatd. Daca este nevoie, pozitionati baricade la sol.
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1.4

REMORCAREA, RIDICAREA $I TRANSPORTAREA

Nu permiteti niciodatd accesul personalului pe platforma in
timpul remorcarii, ridicarii sau transportarii.

Acest echipament nu trebuie s fie remorcat, cu exceptia situa-
tiillor de urgenta, a defectiunilor, a intreruperii alimentarii cu
energie electrica sau a incarcdrii/descarcdrii. Pentru procedu-
rile de remorcare de urgenta, consultati sectiunea Proceduri
de urgenta din acest manual.

Asigurati pozitia corespunzatoare a ansamblului telescopic si
blocarea placii turnante inainte de remorcare, ridicare sau
transport. Platforma trebuie sa fie golita complet de unelte.

La ridicarea echipamentului, conectati echipamentul de ridi-
care numai in zonele destinate acestui lucru. Ridicati unitatea
cu echipamente de capacitate corespunzdtoare.

Consultatii sectiunea Utilizarea echipamentului din acest
manual pentru informatii despre ridicare.

3123280

1.5

INTRETINEREA

Aceasta subsectiune cuprinde masuri de siguranta generale, care
trebuie respectate in timpul efectuarii intretinerii acestui echipa-
ment. Mdsuri de sigurantd suplimentare, care trebuie respectate
in timpul efectuarii intretinerii echipamentului, sunt incluse in
punctele corespunzatoare in acest manual si in Manualul de ser-
vice si intretinere. Este extrem de important ca personalul res-
ponsabil cu intretinerea sd respecte cu strictete aceste precautii
pentru a evita posibilitatea ranirii personalului sau a deteriorarii
echipamentului sau a altor bunuri. O persoana calificatd trebuie
sd stabileascd un program de intretinere, care sa fie respectat
pentru a va asigura ca echipamentul poate fi utilizat in siguranta.

Riscuri legate de activitatile de intretinere

- Inainte de a efectua orice reglari sau reparatii, opriti alimenta-
rea cu energie electrica la toate comenzile si asigurati-va ca
toate componentele mobile sunt asigurate impotriva deplasa-
rii accidentale.

+ Nu lucrati niciodatd sub o platforma ridicata dacd aceasta nu
este coborata la inaltime minima, daca este posibil, sau daca
nu este sustinuta sau asigurata in alt mod impotriva deplasdrii
accidentale, cu ajutorul unor bare de sustinere, mecanisme de
blocare sau suporturi suspendate corespunzatoare.
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NU incercati sa reparati sau sa strangeti orice furtunuri hidrau-
lice sau fitinguri in timp ce echipamentul este alimentat sau
cand sistemul hidraulic este sub presiune.

Eliberati intotdeauna presiunea hidraulicd din toate circuitele
hidraulice inainte de a slabi sau demonta componente hidraulice.

NU verificati daca exista scurgeri cu ajutorul mainii neprote-
jate. Utilizati o bucatd de carton sau de hartie pentru a detecta
scurgerile. Purtati manusi pentru a ajuta la protejarea mainilor
de lichidul pulverizat.

/

Asigurati-va ca piesele sau componentele de schimb sunt iden-
tice sau echivalente cu piesele sau componentele originale.

Nu incercati niciodata sa deplasati piese grele fara ajutorul
unui dispozitiv mecanic. Nu permiteti sustinerea unui obiect
greu intr-o pozitie instabild. Asigurati-va ca este prevdzuta sus-
tinere adecvata cand ridicati componentele echipamentului.

Nu utilizati echipamentul ca punct de impdmantare pentru
aparate de sudura.

Cand efectuati operatiuni de sudare sau de tdiere a metalelor,
trebuie sa luati masuri de siguranta pentru a proteja sasiul fata
de expunerea directa la reziduurile proiectate in timpul sudarii
sau taierii metalelor.

Nu realimentati echipamentul cu motorul pornit.
Utilizati numai solventi de curatare aprobati, neinflamabili.

Nu inlocuiti elemente esentiale pentru stabilitate, cum ar fi baterii
sau pneuri solide, cu elemente cu altd greutate sau specificatii. Nu
modificati unitatea in niciun fel care sa afecteze stabilitatea.

Pentru valorile de masa si elementele esentiale pentru stabili-
tate, consultati Manualul de service si intretinere.

A AVERTISMENT

MODIFICAREA SAU SCHIMBAREA UNEI PLATFORME DE LUCRU SUSPENDATE SE VA EFEC-
TUA NUMAI CU PERMISIUNEA PREALABILA A PRODUCATORULUI, OFERITA IN SCRIS.
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Pericole legate de baterii

Deconectati intotdeauna bateriile cand efectuati lucréri de  LICHIDUL DIN BATERIE ESTE FOARTE COROZIV. EVITATI IN PERMANENTA CON-
service la componente electrice sau cand efectuati suduri pe  TACTUL CU PIELEA $1 TMBRACAMINTEA. CLATITI IMEDIAT CU APA CURATA ORICE

echipament. ZONA AFECTATA $1 CONSULTATI UN MEDIC.
Nu permiteti fumatul, prezenta flacarilor deschise sau a scan- . Tncarcati bateriile numai intr-o zona cu ventilatie corespunza-
teilor langa baterie in timpul incarcarii sau a efectuarii lucrari- toare.

lor de service. o o . . L . . . .
Evitati depasirea nivelului pentru lichidul din baterie. Adaugati

Nu permiteti ca instrumente sau alte obiecte de metal s intre apa distilata la baterii numai dupé ce acestea sunt incércate
in contact cu bornele bateriei. complet.

Cand efectuati lucrdri de service la baterii, purtati intotdeauna
echipament de protectie pentru maini, ochi si fatd. Asigu-
rati-vd cd acidul bateriilor nu intra in contact cu pielea sau
imbracamintea.
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SECTIUNEA 2 - RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

2.1

SECTIUNEA 2. RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

INSTRUIREA PERSONALULUI

Platforma suspendata este un dispozitiv de amplasare a persona-
lului; de aceea, este necesar sa fie utilizata si intretinuta numai de
personal instruit.

Persoanele sub influenta drogurilor sau a alcoolului sau care
sufera crize, ameteli sau pierderea controlului fizic nu pot utiliza
acest echipament.

Instruirea operatorului

Instruirea operatorului trebuie sa acopere:

1. Utilizarea si limitele comenzilor de pe platforma si de la sol,
comenzile de urgenta si sistemele de siguranta.

2. Etichetele comenzilor, instructiunile si avertismentele de pe
echipament.

3. Regulile aplicabile la nivel de companie si la nivel national.

4. Utilizarea dispozitivelor aprobate de protectie impotriva
caderii.

5. Suficiente cunostinte privind modul mecanic de functionare

a echipamentului pentru a recunoaste o defectiune reald sau
posibila.

3123280

6. Cele mai sigure proceduri de manevrare a echipamentului
cand apar obstructiondri pe verticald, alte echipamente in
miscare si obstacole, depresiuni, gropi sau deniveldri.

7. Proceduri de evitare a pericolelor puse de conductoare elec-
trice neprotejate.

8. Cerintele specifice legate de sarcina de lucru sau de aplicatia
n care este utilizat echipamentul.

Supravegherea instructajului

Instructajul trebuie sa fie efectuat sub supravegherea unei per-
soane calificate, intr-o zona libera, fara obstacole, pana cand per-
soana instruitd a dezvoltat capacitatea de a controla si utiliza
echipamentul in sigurantd.

Responsabilitatea operatorului

Operatorul trebuie sa primeasca instructiuni in privinta faptului
ca are responsabilitatea si autoritatea de a opri echipamentul in
cazul unei defectiuni sau al unei alte situatii in care este afectata
siguranta, fie legatd de echipament, fie de locul de lucru.
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2.2 PREGATIREA, INSPECTIA SI INTRETINEREA

2-2

Tabelul de mai jos cuprinde inspectiile si lucrarile de intretinere
periodice pentru echipament, impuse de JLG Industries, Inc. Pen-
tru cerinte suplimentare privind platforme de lucru suspendate,
consultati reglementarile locale. Frecventa inspectiilor si a
intretinerii trebuie sa creasca in functie de necesitati atunci cand
echipamentul este utilizat intr-un mediu neprielnic sau ostil, daca
echipamentul este utilizat din ce in ce mai frecvent sau daca este
utilizat in mod intens.

ATENTIONARE

JLG INDUSTRIES, INC. RECUNOASTE DREPT TEHNICIAN DE SERVICE INSTRUIT DE PRO-
DUCATOR 0 PERSOANA CARE A PARCURS CU SUCCES CURSURILE DE INSTRUCTAJ PEN-
TRU SERVICE JLG PENTRU MODELUL DE PRODUS JLG ASUPRA CARUIA URMEAZA A
EFECTUA LUCRARI.
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Tabelul 2-1. Tabel privind inspectia si intretinerea

Tip

Frecventa

Responsabilitate
principala

Calificare de
service

Material referinta

Inspectiainainte de pornire

Tnainte de utilizarea zilnicd sau
laschimbarea operatorului.

Utilizator sau operator

Utilizator sau operator

Manual de utilizare si sigurantd

Inspectiainaintea livrarii
(consultati Nota)

Tnainte de oricelivrare lavanzare, dareinleasing sau
inchiriere.

Proprietar, distribuitor sau
utilizator

Mecanic calificat JLG

Manual de service siintretinere si
formulardeinspectie JLG aplicabil

Inspectie frecventd
(consultati Nota)

Dupa utilizarea timp de 3 lunisau 150 de ore, oricareinterval
survine primul; sau

Neutilizat pe o perioadd mai mare de 3 luni; sau
Achizitionat utilizat.

Proprietar, distribuitor sau
utilizator

Mecanic calificat JLG

Manual de service siintretinere si
formular deinspectie JLG aplicabil

Inspectiaanualda
echipamentului
(consultati Nota)

Anual, numaitarziude 13 lunideladatainspectiei
precedente.

Proprietar, distribuitor sau
utilizator

Tehniciande service
instruit de producator
(recomandat)

Manual de service siintretinere si
formulardeinspectie JLG aplicabil

Intretinerea preventiva

Laintervalele specificate in Manualul de service si
intretinere.

Proprietar, distribuitor sau
utilizator

Mecanic calificat JLG

Manual deservicesiintretinere

NOTA: Formularele de inspectie sunt disponibile la JLG. Pentru efectuarea inspectiilor, utilizati Manualul de service si intretinere.
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S G V)
S WN O

Platforma

Consolade pe platforma

Bratularticulat

Sectiuneaaeriand aansamblului telescopic

Sectiunea de bazd aansamblului telescopic
Cilindrul de ridicare al ansamblului telescopic principal
Cilindrul principal

Montantul superior

Montantulinferior

. Cilindrul deridicare al ansamblului telescopic vertical
. Ansamblul telescopicvertical

. Rotilemotoarefatd/de virare

. Rotilemotoare spate

Sasiul
Placaturnanta

. SkyGuard (dacd existd)

2-4

Figura 2-1. Terminologia de baza
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Inspectia inainte de pornire

Inspectia inainte de pornire trebuie sa includd urmatoarele:

1.

Fisuraametaluluide baza

3.

3123280

Starea de curatenie - Verificati dacd nu existd scurgeri (ulei,
carburant sau lichid de baterie) sau corpuri strdine pe toate
suprafetele. Raportati prezenta oricaror scurgeri personalu-
lui de intretinere responsabil.

Structura - Inspectati structura echipamentului pentru a
detecta urmele de lovire, deteriorare, fisuri ale sudurii sau ale
metalului de baza sau alte semne de deteriorare.

[
Fisuraasudurii

Autocolante si placute - Verificati daca toate sunt curate si
lizibile. Asigurati-va ca nu lipseste niciun autocolant si nicio
placutd cu instructiuni. Asigurati-va ca toate autocolantele si
placutele sunt curatate sau inlocuite.

Manualele de utilizare si siguranta — Asigurati-vd ca exista
cate o copie din Manualul de utilizare si siguranta, din Manu-
alul de sigurantd AEM (numai pietele ANSI) si din Manualul

10.

11.

de responsabilitati ANSI (numai pentru pietele ANSI), intr-un
compartiment de depozitare rezistent la intemperii.

Inspectia vizuala zilnicda - A se efectua conform

instructiunilor.
Bateria - Incarcati in functie de necesitati.

Carburantul (echipamente actionate de motor cu combus-
tie internd) - Adaugati carburant corespunzator in functie de
necesitati.

Rezerva de ulei de motor - Asigurati-va ca nivelul de ulei
de motor se afla in dreptul marcajului PLIN de pe joja si
busonul rezervorului se inchide corect.

Uleiul hidraulic - Verificati nivelul uleiului hidraulic.
Asigurati-vd cd se adauga ulei hidraulic in functie de
necesitati.

Accesorii/componente anexe - Consultati Manualul de uti-
lizare si siguranta al fiecarei componente anexe sau al fieca-
rui accesoriu montat pe echipament cu privire la
instructiunile specifice de inspectie, utilizare si intretinere.

Verificarea functionarii — Dupd efectuarea inspectiei vizu-
ale, efectuati o verificare a functionarii pentru toate siste-
mele intr-o zona in care nu se afla obstacole suspendate sau
la nivelul solului. Pentru instructiuni de utilizare mai detali-
ate, consultati sectiunea 4.
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A AVERTISMENT

DACA ECHIPAMENTUL NU FUNCTIONEAZA CORESPUNZATOR, OPRITI-L IMEDIAT!
RAPORTATI PROBLEMA PERSONALULUI CORESPUNZATOR RESPONSABIL (U
INTRETINEREA. NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL PANA CAND NU SE DECLARA CA POATE
FI UTILIZAT IN SIGURANTA.
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Informatii generale

Incepeti “inspectia vizualad” cu elementul 1, dupa cum este speci-
ficat in diagrama. Continuati in ordine cu verificarea fiecarui ele-
ment, urmdrind detectarea starilor enumerate in urmatoarea lista
de verificare.

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA POSIBILELE ACCIDENTE, ASIGURATI-VA CA ECHIPAMENTUL ESTE

OPRIT.

NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL INAINTE DE CORECTAREA TUTUROR DEFECTIUNILOR.

NOTA DE INSPECTIE: La toate componentele, pe léngdi orice alte cri-
terii mentionate, asigurati-vd ca nu exista piese sldbite sau lipsd, ca
toate piesele sunt fixate corespunzdtor si cd nu existd scurgeri sau
deteriordri vizibile sau uzurd excesiva.

1.

Ansamblul si usa platformei - Intrerupatorul cu pedala
functioneaza corect, nu este modificat, dezafectat sau blo-
cat. Dispozitivul de blocare si balamalele sunt in stare de
functionare corespunzdtoare.

Consolele de comanda de pe platforma si de la sol -
Comutatoarele si manetele sunt in pozitie neutra, autocolan-
tele/placutele sunt fixate si lizibile, marcajele de pe comenzi
sunt lizibile.

3.

10.

11.
12.

Sectiunile ansamblului telescopic / montantii / placa tur-
nanta - Consultati Nota de inspectie.

Motorul pentru rotatie si angrenajul melcat - Nu exista
semne de deteriorare.

Ansamblurile roata/pneu - Fixate corect, nu exista piulite
de roata lipsa. Inspectati pentru a detecta uzarea suprafetei
de rulare, taieturi, rupturi sau alte semne de deteriorare.
Inspectati rotile pentru a detecta semnele de deteriorare si
coroziune.

Motorul de actionare, frana si butucul - Nu prezinta urme
de scurgeri.

Ansamblurile capotei — Consultati Nota de inspectie.

Toti cilindrii hidraulici - Nu prezinta deteriorari vizibile;
pivotii si furtunurile hidraulice nu prezinta semne de deteri-
orare sau scurgere.

Rulmentul placii turnante — Dovezi de lubrifiere corespun-
zatoare. Nu exista suruburi sldbite sau jocuri intre lagarul rul-
mentului si echipament.

Capetele tijei de directie si arborii de directie - Consultati
Nota de inspectie.

Pompa hidraulica — Consultati Nota de inspectie.

Rezervorul de carburant - Consultati Nota de inspectie.
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13.
14.

15.

16.

Verificarea functionarii

Rezervorul hidraulic — Consultati Nota de inspectie.

Bateria — Bateriile au un nivel de electrolit corespunzator;
cablurile sunt stranse; consultati Nota de inspectie.

Mecanismul de rotire a platformei — Consultati Nota de
inspectie.

SkyGuard - Consultati Nota de inspectie.

Efectuati verificarea functionarii dupa cum urmeaza:

1.

3123280

De la consola de comanda de la sol, fara sarcind pe plat-
forma:

a. Asigurati-va cd toate dispozitivele de protectie pentru
intrerupatoare sau mecanismele de fixare sunt la locul
lor.

b. Actionati toate functiile si asigurati-va ca functioneaza
corespunzator.

c. Verificati comanda auxiliara de coborare si asigurati-va
ca functioneaza corespunzator.

d. Asigurati-va ca toate functiile echipamentului sunt dez-
activate cand este apasat butonul pentru oprirea de
urgenta.

e. Asigurati-va ca toate functiile ansamblului telescopic se
opresc la eliberarea comutatorului de activare a
functiilor.

2.

De la consola de comanda de pe platforma:

a. Asigurati-va de fixarea ferma a consolei de comanda in
locatia corespunzatoare.

b. Asigurati-va ca toate dispozitivele de protectie pentru
intrerupatoare sau mecanismele de fixare sunt la locul
lor.

c. Actionati toate functiile si asigurati-va cd functioneaza
corespunzator.

d. Asigurati-va cd toate functiile echipamentului sunt dez-
activate cand este apasat butonul pentru oprirea de
urgenta.

e. Asigurati-va cd toate functiile echipamentului se opresc
la eliberarea intrerupatorului cu pedala.

Cu platforma in pozitia de transport:

a. Conduceti echipamentul pe o panta frontala, care sa nu
depaseasca inclinarea specificata, si opriti pentru a va
asigura ca franele functioneaza corect.

b. Verificati daca indicatorul de inclinare se aprinde pentru
a va asigura cd functioneaza corespunzdtor.

Rotiti ansamblul telescopic peste fiecare dintre pneurile din
spate si asigurati-vd ca indicatorul pentru orientarea depla-
sarii se aprinde si ca trebuie utilizat comutatorul pentru
suprareglarea orientdrii deplasarii in vederea activarii
functiei de deplasare.
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Testarea functionarii sistemului SkyGuard

NOTA: Consultati Sectiunea 4.10 pentru informatii suplimentare pri-

vind functionarea SkyGuard.

De la consola de pe platforma, intr-o zona fara obstacole:
1. Actionati functia de extindere telescopica.
2. Activati senzorul SkyGuard:
a. SkyGuard- Aplicati aproximativ 222 Nm (50 Ib) de forta

pe bara galbena.

b. SkyGuard - Skyline - Apdsati cablul pentru a intrerupe
conexiunea magneticd dintre cablu si consola din
dreapta.

c¢. SkyGuard - SkyEye - Introduceti bratul sau mana pe
traseul fasciculului senzorului.

3. Odata ce senzorul a fost activat, verificati indeplinirea urma-
toarelor conditii:

a. Functia de extindere telescopica se opreste, iar telesco-
pul pornit functioneaza pe o durata scurta de timp.
b. Seaude claxonul.

Daca masina este echipatd cu un girofar SkyGuard,
acesta se aprinde.

4. Decuplati senzorul SkyGuard, eliberati comenzile si apoi
apasati si eliberati intrerupatorul cu pedala. Asigurati-va ca
masina functioneaza normal.

NOTA:  Pe masinile echipate cu SkyLine, reatasati capdtul magnetic al

cablului la consold.

Daca SkyGuard ramane activat dupad inversarea sau oprirea
functiei, mentineti apasat comutatorul de suprareglare SkyGuard
pentru a permite utilizarea normala a functiilor masinii pana cand
senzorul este decuplat.
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2.3 TESTUL DE BLOCARE A PUNTII OSCILANTE (DACA
EXISTA)

ATENTIONARE

TESTUL SISTEMULUI DE BLOCARE TREBUIE EFECTUAT TRIMES-
TRIAL, DE FIECARE DATA CAND ESTE INLOCUITA O COMPONENTA
A SISTEMULUI SAU DE FIECARE DATA CAND SE SUSPECTEAZA
FUNCTIONAREA INCORECTA A SISTEMULUI.

NOTA:

3123280

Asigurati-vd cd ansamblul telescopic este retras complet, cobo-

rat si centrat intre rotile spate inainte de a incepe testarea cilin-
drului de blocare.

Pozitionati un suport inalt de 15,2 cm (6 in) cu rampa de
urcare in partea din fata a rotii din fata stanga.

De la statia de comanda de pe platforma, porniti motorul.

Pozitionati maneta de comanda pentru deplasare pe pozitia
inainte si conduceti cu atentie echipamentul pe rampa de
urcare pand cand roata din fata stanga se afla in partea de
sus a suportului.

Actionati cu grija maneta de comanda pentru rotatie si
pozitionati ansamblul telescopic deasupra partii din dreapta
a echipamentului.

5.

10.

11.

Cu ansamblul telescopic aflat deasupra partii din dreapta a
echipamentului, pozitionati maneta de comanda pentru
deplasare pe Marsarier si conduceti echipamentul pentru a-I
cobori de pe suport si rampa.

Un observator trebuie sa se asigure ca fie roata din fata
stanga, fie roata din spate dreapta ramane ridicata de la sol.

Actionati cu grija maneta de comandd pentru rotatie si
readuceti ansamblul telescopic in pozitie pliata (centrat intre
rotile spate). Cand ansamblul telescopic ajunge in centru, in
pozitia de transport, cilindrii de blocare trebuie eliberati si
roata trebuie sa se sprijine pe sol; poate fi necesar sa activati
transmisia pentru a elibera cilindrii.

Amplasati suportul de 15,2 cm (6 in) cu rampd de urcare in
fata rotii din dreapta fata.

Pozitionati maneta de comanda pentru deplasare pe pozitia
fnainte si conduceti cu atentie echipamentul pe rampa de
urcare pana cand roata din fata dreapta se afla in partea de
sus a suportului.

Cu ansamblul telescopic aflat deasupra partii din stanga a
echipamentului, pozitionati maneta de comanda pentru
deplasare pe Marsarier si conduceti echipamentul pentru a-I
cobori de pe suport si rampa.

Un observator trebuie sa se asigure ca fie roata din fata
dreapta, fie roata din spate stanga ramane ridicata de la sol.

2-11



SECTIUNEA 2 - RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

12,

13.

Actionati cu grija maneta de comanda pentru rotatie si
readuceti ansamblul telescopic in pozitie pliatd (centrat intre
rotile spate). Atunci cand ansamblul telescopic ajunge in
pozitia centrald pentru transport, cilindrii de blocare trebuie
sa elibereze roata si sa ii permitd sa se sprijine pe sol; poate fi
necesara activarea functiei de deplasare la sol a echipamen-
tului pentru a elibera cilindrii.

Daca cilindrii de blocare nu functioneaza corespunzitor,
defectiunea trebuie reparatd de personal calificat inainte ca
utilizarea echipamentului sa continue.
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SECTIUNEA 3. COMENZILE $I INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

3.1 IN FORMA'!'" GENERALE NOTA:  Panourile de indicatoare utilizeaza simboluri de diferite forme pen-
tru a alerta operatorul cu privire la diferitele situatii care ar putea
ATENTIONARE apdrea. Semnificatia acestor simboluri este explicatd mai jos.
. > Indicd o situatie cu potential periculos, care, dacd nu
PRODUCATORUL NU ARE CONTROL DIRECT ASUPRA APLICATIEI SI NICI ASUPRA UTI- este evitatd, ;;oate rf,ovoc'a acpcidente grave sau chiar
LIZARII ECHIPAMENTULUI. UTILIZATORUL $1 OPERATORUL SUNT RESPONSABILI PEN- mortale. Acest indicator va fi rosu.

TRU RESPECTAREA PRACTICILOR DE SIGURANTA CORESPUNZATOARE.

A < . inde inf il intel Indica conditii anormale de functionare care, dacd nu
ceasta sectiune cuprinde informatiile necesare pentru intelege- sunt corectate, pot produce intreruperea functiondrii

rea functiilor comenzilor. echipamentului sau daune materiale. Acest indicator

3.2 COMENZILE $1 INDICATOARELE vafigalben.

Indicd informatii importante referitoare la conditiile
de functionare, respectiv proceduri esentiale pentru
utilizarea in sigurantd. Acest indicator va fi verde, cu
exceptia indicatorului de capacitate care va fi verde
sau galben in functie de pozitia platformei.

NOTA:  Toate masinile sunt echipate cu panouri de comandci care utili-
zeazd simboluri pentru a indica functiile de comandd. In cazul
masinilor ANSI, consultati autocolantul situat pe dispozitivul de
protectie din fata cutiei de control sau de ldngd comenzile pen-
tru deplasarea la sol pentru aceste simboluri si functiile cores-
punzdtoare.
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A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE, NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL
DECAT DACA TOATE MANETELE DE COMANDA SAU COMUTATOARELE CARE CONTRO-
LEAZA MISCAREA PLATFORMEI REVIN LA POZITIA OPRIT CAND SUNT ELIBERATE.

Statia de comanda de la sol

Consultati Figura 3-1., Statia de comandd de la sol si Figura 3-2., Statia
de comandd de la sol cu functia de suprareglare a sistemului de sigu-
ranta al echipamentului (MSSO) (numai CE)

1. Panoul de indicatoare

Panoul de indicatoare contine lampi indicatoare care semna-
leaza problemele aparute sau functiile active in timpul utili-
zarii echipamentului.

NOTA:  Comutatorul de activare a functiilor trebuie tinut
apdsat pentru a utiliza functiile de extindere a @
ansamblului telescopic principal, ridicare a ansam-
blului telescopic vertical, rotatie, ridicare a ansamblului telescopic
principal, ridicare a bratului articulat, suprareglarea nivelului plat-
formei si rotirea platformei.

3-2

2. Contor orar

Inregistreaza numarul de ore de utilizare a echipamentului,
atunci cand motorul functioneaza. Contorul inregistreaza
pana la 9.999,9 ore si nu poate fi resetat.

A ATENTIE

ATUNCI CAND ECHIPAMENTUL ESTE OPRIT, COMUTATORUL PENTRU ALIMENTARE/
OPRIREA DE URGENTA TREBUIE POZITIONAT IN POZITIA OPRIT PENTRU A PREVENI
DESCARCAREA BATERIILOR.

3. Comutatorul pentru alimentare / oprirea de urgentd

Un comutator rosu cu doua pozitii, in forma de ciuperca, asi-
gurd - atunci cand este tras — alimentarea cu energie a selec-
torului pentru comenzile de pe platforma / de la sol. Cand
este apasat, alimentarea cu energie a selectorului pentru
comenzile de pe platforma / de la sol este oprita.

3123280
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Panoul deindicatoare

Contororar

Comutator pentrualimentare/oprirea de urgenta
Selectorul de comenzi platformd/sol

Telescop

Ridicarea ansambluluitelescopic principal
Ridicarea ansamblului telescopic vertical

Rotatie

Pornireamotorului/ activarea comenzii auxiliare de coborare /
activarea functiilor

10. Rotirea platformei

11. Nivelul platformei

12. Ridicareabratuluiarticulat

O XN oA W =

Figura 3-1. Statia de comanda de la sol
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1.

2.

3.

4,

5.

6.

7.

8.

9.

. 10.
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Panoul deindicatoare

Contororar

Comutator pentru alimentare/oprirea de urgenta

Selectorul de comenzi platformd/sol

Telescop

Ridicarea ansambluluitelescopic principal
Ridicareaansamblului telescopic vertical

Rotatie

Pornireamotorului/activarea comenzii auxiliare de coborare /
activarea functiilor

Rotirea platformei

Nivelul platformei

Ridicarea bratuluiarticulat

Suprareglarea sistemului de sigurantd al echipamentului (MSSO)

3-4

Figura 3-2. Statia de comanda de la sol cu functia de suprareglare a sistemului de siguranta al echipamentului (MSSO) (numai CE)
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NOTA:

4.

3123280

Cand selectorul de comenzi de pe platformd/ de la sol este in pozi-
tia centrald, alimentarea cu energie este opritd pentru comenzile
de la ambele console de comandd. Scoateti cheia pentru a preveni
actionarea comenczilor. Cheia poate fi scoasd in pozitia pentru
platformd la masini cu specificatia CE. Cheia trebuie sd fie disponi-
bild pentru personalul de la sol in cazul unei urgente.

Selectorul de comenzi de pe platforma / de la sol

Selectorul cu trei pozitii, actionat prin cheie, asigura alimenta-
rea cu energie la consola de comanda de pe platforma atunci
cand este in pozitia PLATFORMA. Cu cheia comutatorului in
pozitia SOL pot fi actionate numai comenzile de la sol.

Comanda pentru telescop

Asigura extinderea si retragerea ansamblului telescopic.

6. Ridicarea ansamblului telescopic principal

Asigurd ridicarea/coborarea ansamblului telescopic princi-
pal cand este in pozitia sus sau jos.

Ridicarea ansamblului telescopic vertical

Asigura ridicarea si coborarea ansamblului telescopic vertical.

Rotatie

Asigurd o rotatie discontinua de 355 de grade pentru placa
turnanta.
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3-6

9.

10.

Pornirea motorului / activarea comenzii auxiliare de cobo-

rare / activarea functiilor

4
"

Pentru a porni motorul, comutatorul trebuie
mentinut in pozitia ,Sus” pana la pornirea
motorului.

Pentru a utiliza activarea comenzii auxiliare de
coborare, comutatorul trebuie mentinut in
pozitia coborata pe parcursul utilizarii functiei.

Cand motorul este pornit, comutatorul trebuie
mentinut in pozitia coboratd pentru a permite
actionarea tuturor comenzilor ansamblului
telescopic.

Rotirea platformei

Asigura rotirea platformei.

A AVERTISMENT

UTILIZATI FUNCTIA DE SUPRAREGLARE A NIVELULUI PLATFORMEI NUMAI PENTRU
REGLAREA USOARA A PLATFORMEI. UTILIZAREA NECORESPUNZATOARE POATE DUCE
LA DEPLASAREA SAU CADEREA SARCINII/OCUPANTILOR. NERESPECTAREA ACESTOR
INSTRUCTIUNI POATE CONDUCE LA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE.

11.

12.

13.

Suprareglarea nivelului platformei

Un comutator cu trei pozitii permite operatorului sa regleze
sistemul automat de reglare a nivelului. Acest comutator
este utilizat pentru a regla nivelul platformei in situatii cum
ar fi urcarea / coborarea unei pante frontale.

Ridicarea bratului articulat

Asigura ridicarea si coborarea bratului articulat.

Suprareglarea sistemului de siguranta al
echipamentului (MSSO) (numai CE)

Asigura suprareglarea de urgenta a comen-
zilor functiilor care sunt blocate in cazul acti-
varii Sistemului de detectare a sarcinii.
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Panoul de indicatoare pentru comanda de la sol 5.

(Consultati Figura 3-3., Panoul de indicatoare pentru comanda de la sol)

1. Indicatorul Dezactivare deplasare si directie (daca exista)

Indica faptul ca functia Dezactivare deplasare si directie a
fost activata. 6
2. Indicatorul de temperatura ridicata a motorului
Indicd faptul ca temperatura lichidului de racire a motorului
este anormal de ridicata si sunt necesare reparatii.
3. Indicator de presiune scazuta a uleiului de motor 7.
Indica faptul ca presiunea uleiului de motor se afla sub
valoarea normala si sunt necesare reparatii.
4. |Indicatorul de defectiune a bateriei

Indica o problema la baterie sau in circuitul de incdrcare;
sunt necesare reparatii.

3123280

Indicatorul pentru nivel redus de carburant

Indica faptul ca nivelul carburantului este scazut. Sistemul
de economisire / intrerupere a alimentarii cu carburant va
opri motorul (sau va permite pornirea si functionarea timp
de inca un minut, in functie de configuratia masinii) inainte
sa se goleasca rezervorul de carburant.

Indicator bujii incandescente

Indica faptul ca bujiile incandescente functioneaza. Dupd
rotirea comutatorului de contact in pozitia de pornire, astep-
tati pana cand se stinge lampa inainte de a porni motorul.

Indicatorul de defectiuni ale sistemului

Lampa indica faptul ca sistemul de comanda JLG a detectat
o conditie anormald si cd un cod de eroare la diagnosticare a
fost setat in memoria sistemului. Consultati Manualul de ser-
vice pentru instructiuni referitoare la codurile de diagnoza si
recuperarea acestora.

Lampa indicatoare de defectiuni ale sistemului va fi aprinsa
timp de 2-3 secunde la pornirea contactului, ca autotestare.

Indicatorul de supraincarcare a platformei (daca este inclus
in dotare)

Indica faptul ca platforma a fost supraincarcata.
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Dezactivare deplasare sidirectie

Temperatura ridicatd alichidului de racire amotorului
Presiune scazutd a uleiului de motor

Defectiune abateriei

Nivel redusal carburantului

Bujieincandescentd

Indicatorul de defectiuni ale sistemului
Supraincdrcarea platformei
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Figura 3-3. Panoul de indicatoare pentru comanda de la sol
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Statia de pe platforma

(Consultati Figura 3-4., Consola de comanda de pe platformd)

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE, NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL
DECAT DACA TOATE MANETELE DE COMANDA SAU COMUTATOARELE CARE CONTROLEAZA
MISCAREA PLATFORMEI REVIN LA POZITIA OPRIT (NEUTRA) CAND SUNT ELIBERATE.

1.

3123280

Selectorul viteza de deplasare/cuplu

Echipamentul are un comutator cu trei pozitii — Deplasarea
comutatorului inainte oferd viteza maxima de deplasare,
permitand ca pompa pentru deplasare sa treacd la cilindree
maxima si ca motorul sa treaca la turatie maxima atunci
cand este actionata maneta de deplasare la sol. Pozitia ina-
poi asigura cuplu maxim pentru teren accidentat si urcare pe
pante, reducand cilindreea pompei pentru deplasare si men-
tinand motorul la turatie ridicata atunci cand este actionata
maneta de deplasare la sol. Pozitia centrald permite condu-
cerea echipamentului cu minimum de miscari bruste, lasand
motorul la turatie medie si pompa pentru deplasare la cilin-
dree redusa.

A AVERTISMENT

UTILIZATI FUNCTIA DE SUPRAREGLARE A NIVELULUI PLATFORMEI NUMAI PENTRU
REGLAREA USOARA A PLATFORMEI. UTILIZAREA NECORESPUNZATOARE POATE DUCE
LA DEPLASAREA SAU CADEREA SARCINII/OCUPANTILOR. NERESPECTAREA ACESTOR
INSTRUCTIUNI POATE CONDUCE LA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE.

2,

Suprareglarea nivelului platformei

Un comutator cu trei pozitii permite operatorului sa regleze
sistemul automat de reglare a nivelului. Acest comutator
este utilizat pentru a regla nivelul platformei in situatii cum
ar fi urcarea / coborarea unei pante frontale.

Claxonul
Un comutator cu apasare pentru CLAXON furnizeaza curent

electric la un dispozitiv de avertizare sonord atunci cand este
apasat.

Comutatorul pentru alimentare / oprirea de urgenta
Un comutator rosu cu doua pozitii, in forma de ciuperca, ali-
menteazad cu energie comenzile de pe PLATFORMA atunci

cand este tras (pornit). Cand este apasat (oprit), alimentarea
cu energie este opritd pentru functiile de pe platforma.
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3-10
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Selectorul vitezd de deplasare/cuplu 6. Selectorul de carburant 10. Lampile

Suprareglarea nivelului platformei 7. Suprareglareaorientdriideplasarii  11. Ridicareabratuluiarticulat
Claxonul 8.  Deplasarea/Directia 12. Suprareglare SkyGuard
Comutator pentrualimentare/oprireadeurgentd 9.  Telescop 13. Ridicareaansamblului
Pornire / Activarea comenzii auxiliare de coborére telescopic vertical

Figura 3-4. Consola de comanda de pe platforma

Indicator SkyGuard

Rotirea platformei

Controlul vitezei functiilor
Comanda pentru ridicarea/rotirea
ansambluluitelescopic principal
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5.

3123280

Pornire / Activarea comenzii auxiliare de coborare

Cand este apasat in fatd, comutatorul alimenteaza demaro-
rul pentru a porni motorul.

Cand este apasat inapoi, alimenteaza activarea comenzii
auxiliare de coborare, care permite coborarea ansamblului
telescopic si bratului articulat in cazul unei defectiuni la
motor. Pentru a controla supapele si a cobori ansamblul tele-
scopic si bratul articulat se utilizeaza gravitatia. Functiile care
pot fi actionate cu aceasta comanda sunt:

+ Coborarea ansamblului telescopic principal
« Coborarea ansamblului telescopic vertical
+ Coborarea bratului articulat
Selectarea carburantului (numai pentru motoare cu sistem

dublu de alimentare cu carburant) (daca acesta exista)

Deplasarea comutatorului in pozitia corespunzatoare selec-
teaza benzina sau propanul lichid.

7.

NOTA:

NOTA:

8.

9.

Suprareglarea orientdrii deplasarii

Cand ansamblul telescopic este rotit peste pneurile din
spate in orice directie, indicatorul de orientare a deplasarii se
va aprinde cand este selectata functia de deplasare. Apasati
si eliberati comutatorul si actionati comanda pentru depla-
sare/directie in interval de 3 secunde pentru a activa depla-
sarea sau directia. Inaintea deplasarii, localizati sagetile alb/
negru de orientare atat de pe sasiu, cat si din cadrul comen-
zilor de pe platforma. Actionati comenzile de deplasare
corespunzator sagetilor de directie.

Pentru actionarea manetei de control pentru deplasare, trageti
de inelul de blocare de sub madner.

Maneta de control pentru deplasare este actionatd cu arc si va
reveni automat la pozitia neutrd (dezactivatd) atunci cdnd este
eliberata.

Deplasarea/Directia

Apasati fnainte pentru deplasarea inainte, trageti inapoi
pentru deplasarea in marsarier. Actionarea directiei se efec-
tueazd cu ajutorul unui comutator culisor cu actionare sim-
pla de la capatul manetei de directie.

Telescop

Asigura extinderea si retragerea ansamblului telescopic principal.
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10.

11.

12.

13.

14.

Comutatorul lampilor (daca exista in dotare)
Acest comutator actioneaza lampile de la sasiu daca echipa-
mentul este dotat cu aceste dispozitive.

Ridicarea bratului articulat

Comutatorul de suprareglare SkyGuard

Asigura ridicarea sau coborarea bratului articulat cand este
(daca exista)
Daca are in dotare SkyGuard, comutato-

in pozitia sus/jos.
rul activeaza functiile intrerupte de siste-

mul SkyGuard pentru a putea fi actionate din nou, permitand
operatorului sa reia utilizarea functiilor echipamentului.

Ridicarea ansamblului telescopic vertical

Asigura ridicarea si coborarea ansamblului telescopic verti-
cal cand este in pozitia sus sau jos.

Indicatorul SkyGuard (daca existd)

Indicd faptul ca a fost activat senzorul SkyGuard. Toate

comengzile sunt intrerupte pana cand este apdsat butonul de
suprareglare. Apoi comenzile vor functiona normal.

15.

16.

NOTA:

NOTA:

17.

Rotirea platformei

Asigura rotirea platformei cand este pozitionat in dreapta
sau in stanga.

Controlul vitezei functiilor

Aceasta comanda afecteaza viteza de extindere, ridicarea
ansamblului vertical si ridicarea bratului articulat. Prin rotirea
butonului pand la capat in sens opus acelor de ceasornic
pana cand se fixeaza cu un clic, se aduce deplasarea, ridica-
rea ansamblului vertical si rotatia in modul de viteza minimd.

Pentru actionarea manetei de control pentru ridicarea / rotatia
ansamblului telescopic principal, trageti de inelul de blocare de
sub maner.

Maneta de control pentru ridicarea / rotatia ansamblului tele-
scopic principal este actionatd cu arc si va reveni automat la
pozitia neutrd (dezactivatd) atunci cdnd este eliberata.

Comanda pentru ridicarea/rotirea ansamblului telescopic
principal

Asigurd ridicarea si rotatia ansamblului principal. Apasati
fnainte pentru a ridica, trageti inapoi pentru a cobori. Miscati
spre dreapta pentru rotatie la dreapta si spre stanga pentru
rotatie la stanga. Miscarea joystick-ului activeaza comutatoa-
rele pentru a asigura functiile selectate.
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Panoul de indicatoare pentru comanda de pe platforma

(Consultati Figura 3-5., Panoul de indicatoare pentru comanda de pe
platforma)

NOTA: Ldmpile indicatoare se aprind timp de aproximativ 1 secundd la

3. Alarma si lumina de avertizare pentru alarma de inclinare

Unghi deindlinare Piata
3° CEsiAustralia
5° ANSI, CSAsiJaponia

pornirea contactului, ca autotestare.
Generatorul c.a. (daca este inclus in dotare)

Indicd faptul ca generatorul functioneaza.

Indicatorul de supraincércare a platformei (daca este inclus
in dotare)

Indica faptul ca platforma a fost supraincarcata.

Aceasta lampa rosie indica faptul ca sasiul se afla pe o panta.
De asemenea, se va declansa o alarma cand sasiul se afla pe
o panta si ansamblul telescopic nu se afla in pozitia de trans-
port. Daca lampa se aprinde cand ansamblul telescopic nu
se afla in pozitia de transport, coborati ansamblul sub pozitia
orizontala si repozitionati echipamentul astfel incat sa fie
plan inainte de a continua utilizarea. Daca ansamblul tele-
scopic se afld deasupra pozitiei orizontale si echipamentul se
afla pe o pantd, lampa de avertizare a alarmei de inclinare se
va aprinde si se va declansa o alarma, iar VITEZA MINIMA DE
FUNCTIONARE se va activa automat.

A AVERTISMENT

DACA LAMPA DE AVERTIZARE PENTRU INCLINARE ESTE APRINSA LA RIDICAREA SAU
EXTINDEREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC, RETRAGETI $I COBORATI ANSAMBLUL SUB
ORIZONTALA, APOI REPOZITIONATI ECHIPAMENTUL ASTFEL INCAT SA FIE NIVELAT
INAINTE DE EXTINDEREA SAU RIDICAREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC DEASUPRA ORI-
ZONTALEI.
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1 2 3 4 5
-
10(| 107853 CJ
9 8 7 6
1. Generatorca. 4. Bujiiincandescente/Asteptarepornire 7. Vitezaminimd
2. Supraincircareaplatformei 5.  Activarefunctii/intrerupatorul cupedald 8.  Indicatorul de defectiuniale sistemului
3. Inclinarea 6.  Nivelul carburantului 9. Orientarea deplasdrii

Figura 3-5. Panoul de indicatoare pentru comanda de pe platforma
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4. Indicatorul pentru bujii incandescente / Asteptare pornire

Indicd faptul ca bujiile incandescente functioneaza. Dupa
rotirea comutatorului de contact in pozitia de pornire, astep-
tati stingerea ldmpii inainte de a porni motorul.

5. Indicatorul de activare functii / intrerupatorul cu pedala

Pentru a utiliza orice functie, intrerupatorul cu pedala tre-
buie apasat si functia trebuie selectata in interval de sapte
secunde. Indicatorul de activare functii indicd activarea
comenzilor. Dacd o functie nu este selectatd in sapte
secunde sau daca trec sapte secunde intre incheierea unei
functii si inceputul celei urmatoare, lampa de activare se va
stinge si intrerupatorul cu pedald trebuie eliberat si apdsat
din nou pentru a activa comenzile.

Eliberarea intrerupatorului cu pedala opreste alimentarea cu
energie a tuturor comenzilor si actioneaza franele echipa-

mentului.
A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE, NU SCOATETI, NU MODIFICATI §I
NU DEZACTIVATI INTRERUPATORUL CU PEDALA PRIN BLOCAREA SA SAU PRIN ALTE
METODE.
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A AVERTISMENT

INTRERUPATORUL CU PEDALA TREBUIE REGLAT DACA FUNCTIILE SE ACTIVEAZA
ATUNCI CAND COMUTATORUL ESTE ACTIVAT NUMAI iN ULTIMII 6 MM (1/4 IN) DIN
CURSA, iN PARTEA DE SUS SAU DE JOS.

6.

Indicatorul nivelului de carburant

Indica nivelul de carburant din rezervor.

Indicatorul de viteza minima

Cand comanda pentru viteza de functionare este trecuta in
pozitia pentru viteza minimd, indicatorul informeaza opera-
torul ca toate functiile sunt setate pe viteza minima. Lampa
se aprinde intermitent daca sistemul de comanda comuta
echipamentul la viteza minima si va fi aprinsa continuu daca
operatorul selecteaza viteza minima.
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8.

Indicatorul de defectiuni ale sistemului

Lampa indica faptul ca sistemul de comanda JLG a detectat
o conditie anormald si ca un cod de eroare la diagnosticare a
fost setat in memoria sistemului. Consultati Manualul de ser-
vice pentru instructiuni referitoare la codurile de diagnoza si
recuperarea acestora.

9.

Indicatorul de orientare a deplasarii

Cand ansamblul telescopic este rotit dincolo de rotile motoare
din spate in orice directie, indicatorul de orientare a deplasarii
se va aprinde cand este selectatd functia de deplasare. Acesta
este un semnal care solicitd operatorului sa verifice daca
maneta de comandd a deplasarii este actionata in directia
corecta (mai precis situatiile de inversare a comenzilor).
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4.1

SECTIUNEA 4. UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

DESCRIERE

Acest echipament este o platforma de lucru mobila de ridicare,
utilizatd pentru a pozitiona personalul, precum si instrumentele si
materialele necesare, in locuri de lucru.

3123280

Statia principald de comanda pentru operator se afla pe plat-
forma. De la aceasta statie de comanda, operatorul poate con-
duce si directiona echipamentul inainte si inapoi. Operatorul
poate ridica sau cobori ansamblul telescopic superior sau poate
roti ansamblul telescopic la stanga sau la dreapta. Rotatia stan-
dard a ansamblului telescopic este de 355 de grade discontinuu.
Echipamentul este dotat cu o statie de comanda de la sol, care
are prioritate fata de statia de comanda de pe platforma. Comen-
zile de la sol actioneaza functiile de ridicare si rotatie a ansamblu-
lui telescopic si se utilizeaza in cazuri de urgenta pentru a cobori
platforma la sol in cazul in care operatorul de pe platforma nu
poate face acest lucru.
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4.2  CARACTERISTICI DE FUNCTIONARE SI LIMITARI ALE

ANSAMBLULUI TELESCOPIC
Capacitati

Ridicarea ansamblului telescopic deasupra orizontalei, cu sau fara
sarcina pe platforma, trebuie sa respecte criteriile de mai jos:

1. Echipamentul este pozitionat pe o suprafata stabild, dreapta
si neaccidentata.

2. Sarcina se incadreazad in valorile nominale de capacitate spe-
cificate de producator.

3. Toate sistemele echipamentului functioneaza corect.
4. Echipamentul este in forma si cu accesoriile cu care a fost
livrat de JLG.

Stabilitatea

Stabilitatea echipamentului se bazeaza pe 2 (doud) conditii,
respectiv stabilitatea PE FATA si stabilitatea PE SPATE. Pozitia echi-
pamentului pentru stabilitate minima PE FATA este prezentata in
Figura 4-1., iar pozitia pentru stabilitate minima PE SPATE este
prezentata in Figura 4-2.

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA RASTURNAREA TN FATA SAU IN SPATE, NU SUPRAINCARCATI ECHI-
PAMENTUL SI NU L UTILIZATI PE 0 SUPRAFATA DENIVELATA.

4-2

43

NOTA:

FUNCTIONAREA MOTORULUI

Pornirea initiald trebuie efectuatd mereu de la statia de
comandd de la sol.

Procedura de pornire

A ATENTIE

DACA MOTORUL NU PORNESTE IMEDIAT, LASATI SA TREACA O PERIOADA MAI INDELUN-
GATA FARA SA INCERCATI SA iL PORNITI. DACA MOTORUL TOT NU PORNESTE, PERMITETI
ACESTUIA SA SE RACEASCA TIMP DE 2-3 MINUTE. DACA MOTORUL TOT NU PORNESTE
DUPA MAI MULTE INCERCARI, CONSULTATI MANUALUL DE INTRETINERE A MOTORULUI.
NOTA:  Numaipentru motoarele diesel: Dupdi rotirea comutatorului de con-
tact in pozitia de pornire, operatorul trebuie sd astepte pand la stin-
gerea indicatorului bujiei incandescente pentru a porni motorul.

1. Treceti comutatorul SELECTARE pe pozitia SOL. Pozitionati
comutatorul pentru alimentare/oprirea de urgenta in pozitia
Pornire, iar apoi apasati comutatorul de contact pana cand
motorul porneste.

A ATENTIE

PERMITETI MOTORULUI SA SE INCALZEASCA PENTRU CATEVA MINUTE LA VITEZA
MICA INAINTE DE A APLICA SARCINA.
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Dupa ce motorul a avut destul timp pentru a se incdlzi, opriti-I.
Treceti comutatorul SELECTARE pe pozitia PLATFORMA.

De la platformd, trageti in afara comutatorul pentru alimen-
tare/oprirea de urgentad, iar apoi apasati comutatorul de con-
tact pana cand motorul porneste.

NOTA: Intrerupdtorul cu pedald trebuie sd fie eliberat (in pozitia superi-
oard) inainte ca demarorul sd inceapd sd actioneze. Dacd dema-
rorul functioneazd cu intrerupdtorul cu pedald in pozitia apdsat,
NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL.

Procedura de oprire

A ATENTIE

DACA 0 DEFECTIUNE A MOTORULUI CAUZEAZA 0 OPRIRE NEPLANIFICATA, STABILITI
CAUZA $1 REMEDIATI PROBLEMA INAINTE DE A PORNI DIN NOU MOTORUL.

1.

Indepértati toate sarcinile si permiteti motorului sa functio-
neze la viteza mica timp de 3-5 minute; acest lucru permite
reducerea temperaturii interne a motorului.

Apasati comutatorul pentru alimentare/oprirea de urgenta.

Treceti selectorul de comenzi pentru platforma / deplasare la
sol la oprit.

Consultati manualul producatorului motorului pentru informatii
detaliate.

3123280

Sistemul de economisire / intrerupere a alimentarii cu
carburant (numai pentru motoare pe benzina sau diesel)

Sistemul de intrerupere a alimentdrii cu carburant detecteaza
cand scade nivelul de carburant si opreste automat motorul ina-
inte sa se goleasca rezervorul de carburant.

In functie de configuratia masinii, aceasta fie va mentine motorul
oprit pana la umplerea rezervorului de carburant, fie operatorul
va putea reporni si rula motorul inca un minut. Dupa 1 minut,
motorul se opreste din nou si masina revine in modul de oprire a
motorului pana la reumplerea rezervorului de carburant.
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4-4

E %_ ANSAMBLULTELESCOPIC ANSAMBLULTELESCOPIC
L—LJ A’ PRINCIPALEXTINS COMPLET PRINCIPAL ORIZONTAL

ECHIPAMENTUL SEVARASTURNATN ACEASTA
DIRECTIE DACA ESTE SUPRAINCARCAT SAU DACA
ESTEUTILIZAT PEQ SUPRAFATA DENIVELATA

SECTIUNEA INFERIOARA A
ANSAMBLULUITELESCOPIC
ESTECOMPLETRIDICATA

Figura 4-1. Pozitia echipamentului pentru stabilitate minima pe fata
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PLATFORMAROTITA /

LA90DEGRADE ECHIPAMENTUL SEVA RASTURNAIN ACEASTA

DIRECTIE DACA ESTE SUPRAINCARCAT SAU DACA
ESTEUTILIZAT PEQ SUPRAFATA DENIVELATA

RIDICAT SIRETRAS COMPLET

SECTIUNEA INFERIOARA A
ANSAMBLULUITELESCOPICESTE
COMPLETRIDICATA

Figura 4-2. Pozitia echipamentului pentru stabilitate minima pe spate
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4.4

DEPLASAREA (CONDUCEREA)

Consultati Figura 4-3., Pante frontale si laterale

NOTA: Consultatii tabelul de Specificatii de functionare pentru valorile

4-6

pentru Panta frontald si Panta laterald.
Toate valorile indicate pentru Panta frontald si Pantd laterald se

bazeaza pe plasarea ansamblului telescopic al echipamentului
in pozitie pliatd, complet cobordt si retras.

INAINTE INAPOI

Transportul este limitat de doi factori:

1. Panta frontald, care este gradul de inclinare, exprimat in pro-
cente, al pantei pe care o poate urca echipamentul.

2. Panta laterald, care este unghiul pantei peste care poate fi
condus echipamentul.

A AVERTISMENT

NU VA DEPLASATI CU ANSAMBLUL TELESCOPIC iN AFARA POZITIEI DE TRANSPORT
DECAT PE 0 SUPRAFATA NETEDA, FERMA I PLANA.

PENTRU A EVITA PIERDEREA CONTROLULUI N TIMPUL DEPLASARII SAU RASTURNA-
REA, NU DEPLASATI ECHIPAMENTUL PE PANTE FRONTALE CARE DEPASESC SPECIFI-
CATIILE DIN SECTIUNEA DE SPECIFICATII DE FUNCTIONARE DIN ACEST MANUAL.

NU CONDUCETI PE PANTE LATERALE CARE DEPASESC 5 GRADE.

ACORDATI ATENTIE MAXIMA CAND VA DEPLASATI IN MARSARIER $1 IN PERMANENTA
CAND PLATFORMA ESTE RIDICATA.

INAINTEA DEPLASARII, LOCALIZATI SAGETILE ALB/NEGRU DE ORIENTARE ATAT DE PE

SASIU, CAT SI DIN CADRUL COMENZILOR DE PE PLATFORMA. ACTIONATI COMENZILE
DE DEPLASARE CORESPUNZATOR SAGETILOR DE DIRECTIE.
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PANTAFRONTALA

Figura 4-3. Pante frontale si laterale
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Deplasarea inainte si in marsarier

4-8

3. De la comenzile de pe platforma, trageti comutatorul de
oprire de urgentd, porniti motorul si actionati intrerupatorul
cu pedala.

4. Pozitionati controlerul de deplasare in pozitia INAINTE sau
INAPOI, conform necesitatilor.

Masina este echipata cu un indicator de orientare a deplasarii.
Lampa galbend de pe consola de comandd de pe platforma
indica faptul ca ansamblul telescopic este rotit dincolo de pneu-
rile de directie din spate si echipamentul poate fi condus/directi-
onat in directia opusa fata de deplasarea comenzilor. Dacd
indicatorul este aprins, actionati functia de conducere in urmato-
rul mod:

1. Potriviti sdgetile de directie neagra si alba de pe panoul de
comanda de pe platforma si de pe sasiu pentru a determina
directia in care se va deplasa echipamentul.

2. Apasatisi eliberati comutatorul pentru suprareglarea orien-
tarii deplasarii. In interval de 3 secunde, deplasati lent
maneta de comanda pentru deplasare spre sdgeata care se
potriveste cu directia planificata de deplasare a echipamen-
tului. Lampa indicatoare va lumina intermitent in intervalul
de 3 secunde pana la selectarea functiei de conducere.

4.5  ACTIONAREA DIRECTIEI

Actionati comutatorul de pe maneta de deplasare/directie la
DREAPTA pentru viraj la dreapta sau la STANGA pentru viraj la
stanga.

PLATFORMA

A AVERTISMENT

UTILIZATI FUNCTIA DE SUPRAREGLARE A NIVELULUI PLATFORMEI NUMAI PENTRU
REGLAREA USOARA A PLATFORMEI. UTILIZAREA NECORESPUNZATOARE POATE DUCE
LA DEPLASAREA SAU CADEREA SARCINII/OCUPANTILOR. NERESPECTAREA ACESTOR
INSTRUCTIUNI POATE CONDUCE LA ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE.

4.6

Reglarea nivelului platformei

Pentru a ridica sau cobori manual - pozitionati comutatorul de
reglare a nivelului platformei pe pozitia Sus sau Jos si mentineti-1
apdsat pana la obtinerea pozitiei dorite.

Rotirea platformei

Pentru a roti platforma cétre stanga sau catre dreapta, utilizati
comutatorul de rotire a platformei pentru a selecta sensul si men-
tineti comutatorul in pozitia respectiva pana cand se obtine pozi-
tia dorita.
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4.7 ANSAMBLUL TELESCOPIC

A AVERTISMENT

0 LUMINA ROSIE DE AVERTIZARE PENTRU INCLINARE ESTE AMPLASATA PE CONSOLA
DE COMANDA $I SE APRINDE ATUNCI CAND SASIUL SE AFLA PE 0 PANTA EXCESIVA. NU
ROTITI $I NU RIDICATI ANSAMBLUL TELESCOPIC PESTE ORIZONTALA CAND LAMPA
ESTE APRINSA.

NU VA BAZATI PE ALARMA DE INCLINARE CA INDICATOR DE NIVEL PENTRU $ASIU.
ALARMA DE INCLINARE INDICA FAPTUL CA SASIUL SE AFLA PE O PANTA EXCESIVA
(3 GRADE SAU MAI MULT LA ECHIPAMENTE CU SPECIFICATII PENTRU CE $I AUSTRA-
LIA, 5 GRADE SAU MAI MULT LA ECHIPAMENTE CU SPECIFICATII PENTRU ANSI, CSA $I
JAPONIA). SASIUL TREBUIE SA FIE DREPT INAINTE DE ROTATIA SAU RIDICAREA
ANSAMBLULUI TELESCOPIC PESTE ORIZONTALA SAU A DEPLASARII CU ANSAMBLUL
TELESCOPIC RIDICAT.

PENTRU A EVITA RASTURNAREA, DACA LAMPA ROSIE DE AVERTIZARE PENTRU INCLI-
NARE SE APRINDE CAND ANSAMBLUL TELESCOPIC ESTE RIDICAT PESTE ORIZONTALA,
COBORATI PLATFORMA LA NIVELUL SOLULUI. APOI REPOZITIONATI ECHIPAMENTUL
ASTFEL INCAT SASIUL SA FIE DREPT INAINTE DE A RIDICA ANSAMBLUL TELESCOPIC.

DEPLASAREA CU ANSAMBLUL TELESCOPIC SUB ORIZONTALA ESTE PERMISA PE PANTE

FRONTALE $I LATERALE CU INCLINAREA SPECIFICATA IN SECTIUNEA CU SPECIFICATII
DE FUNCTIONARE DIN ACEST MANUAL.

3123280

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE, NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL
DECAT DACA TOATE MANETELE DE COMANDA SAU COMUTATOARELE CARE CONTRO-
LEAZA MISCAREA PLATFORMEI REVIN LA POZITIA OPRIT SAU NEUTRA CAND SUNT
ELIBERATE.

A ATENTIE

PENTRU A EVITA COLIZIUNILE $I ACCIDENTELE DACA PLATFORMA NU SE OPRESTE LA
ELIBERAREA UNUI COMUTATOR SAU A UNEI MANETE DE CONTROL, LUATI PICIORUL
DE PE INTRERUPATORUL CU PEDALA SAU UTILIZATI COMUTATORUL PENTRU OPRIREA
DE URGENTA PENTRU A OPRI ECHIPAMENTUL.

Rotirea ansamblului telescopic

Pentru a roti ansamblul telescopic, utilizati comanda Rotire pen-
tru selectarea directiei dreapta sau stanga.
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Ridicarea si coborarea ansamblului telescopicvertical 4.9  SUPRAREGLAREA SISTEMULUI DE SIGURANTA AL
Pentru a ridica sau cobori ansamblul telescopic vertical, aduceti ECHIPAMENTULUI (MSSO) (NUMAI CE)

comutatorul pentru Ridicarea ansamblului telescopic vertical in

- A x A . A - Functia de suprareglare a sistemului de siguranta
pozitia Sus sau Jos, pana cand ajungeti la inaltimea dorita. ’ prareg 9 ’

a echipamentului (MSSO) este utilizatd numai
Ridicarea si coborarea ansamblului telescopic principal pentru suprareglarea comenzilor functiilor pen-
tru recuperarea de urgentd a platformei. Consul-
tati Sectiunea 5.7, Suprareglarea sistemului de
siguranta al echipamentului (MSSO) (numai CE) pentru proceduri
de actionare.

Pentru a ridica sau a cobori ansamblul telescopic principal, utili-
zati maneta Ridicare ansamblu telescopic principal pentru a
selecta deplasarea in SUS sau in JOS.

Extinderea ansamblului telescopic principal

Pentru a extinde sau a retrage ansamblul telescopic principal, utili-
zati comutatorul de control Extinderea ansamblului telescopic
principal pentru a selecta deplasarea catre INTERIOR sau EXTERIOR.

4.8 CONTROLUL VITEZEI FUNCTIILOR

Aceasta comanda afecteaza viteza de extindere, ridicarea ansam-
blului telescopic vertical si ridicarea bratului articulat. Prin rotirea
butonului pana la capat in sens opus acelor de ceasornic pana
cand se fixeaza cu un clic, se aduce deplasarea, ridicarea ansamblu-
lui principal, rotirea platformei si rotatia in modul de viteza minima.
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4.10 FUNCTIONAREA SISTEMULUI SKYGUARD SkyGuard

Sistemul SkyGuard asigura protectia sporita a panoului de
comanda. Cand senzorul SkyGuard este activat, functiile aflate in
uz in momentul activarii sunt inversate sau intrerupte. Tabelul de
functii SkyGuard ofera mai multe detalii cu privire la aceste
functii.

In timpul activarii, veti auzi claxonul si, daca existd un girofar
SkyGuard, acesta se va aprinde pana la dezactivarea senzorului si
a intrerupatorului cu pedala.

Daca senzorul SkyGuard ramane activat dupa inversarea sau opri-

rea functiilor, mentineti apasat comutatorul de suprareglare Se aplica o fortd de aproximativ 222 Nm (50 Ib) pe bara galbens.
SkyGuard pentru a permite utilizarea normala a functiilor pana la
decuplarea senzorului. SkyGuard - Skyline

Consultati urmatoarele ilustratii pentru a determina ce tip de sis-
tem SkyGuard are echipamentul. Indiferent de tip, functia SkyGu-
ard, conform tabelului de functii SkyGuard, nu se modifica.

Cablul este apdsat, ceea ce intrerupe conexiunea magnetica dintre
cablu si consola din dreapta.
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SkyGuard - SkyEye

OAC00130

Reatasati capatul magnetic al cablului la consola dacd acesta se

deconecteaza. Operatorul traverseaza traseul fasciculului senzorului.

Tabelul de functii SkyGuard

N Ridicarea | Coborarea | Ridicare | Coborare | Extindere | Retragere | Ridicarea . .
Deplasare | Deplasarein | .. . . . Nivel Rotire
.. . Directie | Rotatie | ansamblu- | ansamblu- | ansamblu | ansamblu | ansamblu | ansamblu | bratului . .
inainte marsarier ’ : S Lo . R . . L nacela nacela
’ lui vertical | luivertical | telescopic | telescopic | telescopic | telescopic | articulat
R¥*/C** R C R R C R R R C C C C

R=Indicd faptul ca este activatd inversarea

C=Indicd faptul ca este activatd intreruperea
*DOS (Drive Orientation System —sistem orientare conducere) activat
*#*DO0S nu este activat, echipamentul se deplaseazainlinie dreaptd, fard actionarea directiei, si orice alta functie hidraulicd este activa
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4.11 SISTEMUL DUBLU DE ALIMENTARE CU CARBURANT
(NUMAI MOTORUL PE BENZINA)

Sistemul dublu de alimentare cu carburant permite motorului
standard pe benzina sa functioneze fie pe benzina, fie pe gaz LP.

A ATENTIE

ESTE POSIBILA COMUTAREA DE LA O SURSA DE CARBURANT LA CEALALTA FARA A
LASA MOTORUL SA SE OPREASCA. OPERATIUNEA TREBUIE EFECTUATA CU ATENTIE
MAXIMA I TREBUIE RESPECTATE URMATOARELE INSTRUCTIUNI.

Comutarea de la benzina la gaz LP

1.
2.

3.

Porniti motorul de la statia de comanda de la sol.
Deschideti supapa manuala de la rezervorul de alimentare
cu gaz LP rotind-o in sens invers acelor de ceasornic.

In timp ce motorul functioneaza pe BENZINA fara sarcing,
plasati comutatorul de SELECTARE A CARBURANTULUI de pe
statia de comandd de pe platforma la pozitia Gaz LP.

Comutarea de la gaz LP la benzina

1.

2.

3123280

In timp ce motorul functioneaza pe gaz LP fara sarcing, pla-
sati comutatorul de SELECTARE A CARBURANTULUI de pe
statia de comanda de pe platforma la pozitia BENZINA.
Inchideti supapa manuala de la rezervorul de alimentare cu
gaz LP rotind-o in sensul acelor de ceasornic.

4.12 OPRIREA $1 PARCAREA

Oprirea si parcarea

Consultati Figura 4-4.

Procedurile de oprire si parcare a echipamentului sunt urmdtoarele:

1.

Conduceti echipamentul pana intr-o zona suficient de bine
protejata.

Asigurati-vd ca ansamblul telescopic este coborat peste pun-
tea motoare spate.

Opriti comutatorul pentru oprirea de urgenta de pe panoul
de comanda de pe platforma.

Opriti comutatorul pentru oprirea de urgenta de pe panoul
de comanda de la sol. Treceti comutatorul de selectare
comenzi platformd / comenzi sol pe pozitia centrala (oprit).

Daca este necesar, acoperiti panoul de comandd de pe plat-
forma pentru a proteja placutele cu instructiuni, autocolan-
tele de siguranta si comenzile impotriva intemperiilor.
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Pozitia de depozitare
(Consultati Figura 4-5.)

Procedurile de aducere a echipamentului in pozitia de depozitare
sunt urmatoarele:

1. Aduceti echipamentul in pozitia de depozitare. Consultati
Figura 4-4. De la statia de comanda de la sol, ridicati ansamblul
telescopic principal la o indltime cel putin egala cu cea indicata
in Figura 4-5. Ansamblul telescopic principal trebuie ridicat
pentru a se preveni contactul dintre nacela platformei si sol in
timpul acestei proceduri.

2. Activati reducerea nivelului platformei pana ce platforma
ajunge in pozitia indicata.

ATENTIONARE

NACELA PLATFORMEI NU TREBUIE SA FIE IN CONTACT CU SOLUL, BLOCAJELE SAU
ORICE ECHIPAMENT DE ANCORARE.

3. Asezati blocuri de sprijin sub suportul platformei, coborati
suportul platformei pe blocurile de sprijin utilizand functia de
coborare a ansamblului telescopic principal si ancorati ansam-
blul in modul indicat in Figura 4-5.
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Figura 4-4. Pozitia pliata
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;\—BLOCAJE/SUPORT

Figura 4-5. Pozitia de depozitare
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4.13 RIDICAREA $I ANCORAREA

(Consultati Figura 4-6.)

Ridicarea

1.

2.
3.
4.

3123280

Consultati placuta cu numarul de serie, consultati sectiunea
Specificatii din acest manual sau cantariti unitatea pentru a
afla greutatea bruta a vehiculului.

Plasati ansamblul telescopic in pozitia de transport.
Indepartati de pe echipament toate obiectele neasigurate.

Reglati corespunzator montajul de ancorare pentru a pre-
veni posibilele deteriorari si pentru ca echipamentul sa
ramana perfect orizontal.

Ancorarea echipamentului

ATENTIONARE

LA TRANSPORTAREA ECHIPAMENTULUI IN POZITIE PLIATA, ANSAMBLUL TELESCOPIC
TREBUIE SA FIE COMPLET COBORAT IN SUPORTUL SAU.

2.
3.

Aduceti ansamblul telescopic in pozitie pliatd sau de depozi-
tare.

indepartati de pe echipament toate obiectele neasigurate.

Asigurati sasiul si platforma folosind franghii sau lanturi cu
rezistenta corespunzatoare.
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DOy
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340AJ

1,10m/433in

1,05m/41.4in

Q000000

1001119576 By

Figura 4-6. Tabel pentru ridicare si ancorare
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Figura 4-7. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 1 din 10
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Figura 4-8. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 2 din 10

4-20 3123280



SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

@84©AJ

T

ANS| CE AUS

Figura 4-9. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 3 din 10
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JAPONIA - COREEA - CHINEZA - PORTUGHEZA - SPANIOLA

Figura 4-10. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 4 din 10
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Figura 4-11. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 5 din 10
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Figura 4-12. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 6 din 10
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Figura 4-14. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 8 din 10
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Figura 4-15. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 9 din 10
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Figura 4-16. Fisa de amplasare a autocolantelor - Pagina 10 din 10
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Numar ANSI CE Australia Japonia Coreea Franceza Chineza Portugheza Spaniola
articol 1001119732-C | 1001115783-C | 1001119733-C | 1001119734-C | 1001119735-C | 1001119736-C | 1001119737-C | 1001119738-C | 1001119739-C

‘| - - - - - . - - -

2 - - - - - - - - -

3 - - -~ -~ - - - - -

4 - - - - - . - - -

5 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584

6 1701500 1701500 1701500 1701500 1701500 1701500 1701500 1701500 1701500

7 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499

8 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504 1701504

9 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509

10 1702391 1701517 1701517 1001113166 1001113509 1001113169 1001113168 1001113170 1001113171

n 1703804 1701518 1701518 1703950 1703951 1703948 1703949 1703952 1703947

12 1703953 -- -- 1703944 1703945 1703942 1703943 1705903 1703941

13 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642 1701642

14 1702300 1702300 1702300 1702300 1702300 1702300 1702300 1702300 1702300

15 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631

17 -- -- -- -- -- -- -- -- --
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Numar ANSI CE Australia Japonia Coreea Franceza Chineza Portugheza Spaniola
articol 1001119732-C | 1001115783-C | 1001119733-C | 1001119734-C | 1001119735-C | 1001119736-C | 1001119737-C | 1001119738-C | 1001119739-C
20 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277
21 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412
22 1703797 1705084 -- -- -- -- -- -- --
23 1703798 1705921 1705921 1703926 1703927 1703924 1703925 1703928 1703923
24 -- 1705822 1705822 1705344 1705345 1705347 1705348 1705349 1705917
25 1703805 1705828 1705828 1703980 1703981 1703984 1703982 1703985 1703983
26 1701645 1705961 1705961 1703938 1703939 1703936 1703937 1703940 1703935
27 1707013 1705978 1705978 1707059 1707058 1707055 1707060 1707134 1707056
28 -- -- -- 1707054 1707042 1707047 1707044 1707133 1707049
29 -- -- -- -- -- -- -- -- --
32 -- -- -- -- -- -- -- -- --
33 1001119576 1001119576 1001119576 1001119576 1001119576 1001119576 1001119576 1001119576 1001119576
34 1001119578 1001119578 1001119578 1001119578 1001119578 1001119578 1001119578 1001119578 1001119578
35 1001119580 1001119580 1001119580 1001119580 1001119580 1001119580 1001119580 1001119580 1001119580
37 1702868 -- -- -- 1705969 1704000 1705968 1704002 1704001
38 1705351 -- -- 1705426 1705427 1705429 1705430 1001113680 1705910
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Numar ANSI CE Australia Japonia Coreea Franceza Chineza Portugheza Spaniola
articol 1001119732-C | 1001115783-C | 1001119733-C | 1001119734-C | 1001119735-C | 1001119736-C | 1001119737-C | 1001119738-C | 1001119739-C
40 -- -- -- -- -- -- -- -- --
Y] -- -- 1001112551 1001112551 -- -- 1001112551 -- --
;3 1001120009 -- -- 1001120009 1001120009 1001120009 1001120009 1001120009 1001120009
44 1001120010 -- -- 1001120010 1001120010 1001120010 1001120010 1001120010 1001120010
45 1001120002 -- 1001120003 1001120279 1001120280 1001120004 1001120281 1001120282 1001120283
46 1001119981 1001119981 1001119981 1001119981 1001119981 1001119981 1001119981 1001119981 1001119981
47 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529
3123280 4-31
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,@5 NOTE:

4-32 3123280



SECTIUNEA 5 - PROCEDURI DE URGENTA

SECTIUNEA 5. PROCEDURI DE URGENTA

5.1  INFORMATII GENERALE

Aceasta Sectiune exphcé pa§|| care trebuie urmati in cazul unei DUPA ORICE INCIDENT, |NSPECTAI| q1) ATENI'E ECHIPAMENTUL sl TESTAI' TOATE

situatii de urgenta aparuta in timpul utilizérii. FUNCTIILE, MAI INTAI DE LA COMENZILE DE LA SOL, APOI DE LA COMENZILE DE PE
PLATFORMA. NU RIDICATI ECHIPAMENTUL LA MAI MULT DE 3 M (10 FT) DECAT DUPA
5.2 ANUNTAREA INCIDENTELOR CE AVETI CERTITUDINEA CA AU FOST REPARATE TOATE DEFECTIUNILE, DACA ESTE

NECESAR, $I CA TOATE COMENZILE FUNCTIONEAZA CORESPUNZATOR.
Compania JLG Industries, Inc. trebuie sa fie anuntata imediat cu

privire la orice incident in care a fost implicat un produs JLG. Chiar 5.3 UTILIZAREA '|‘N CAZ DE URGENTA
daca nu a fost ranit nimeni si nu s-a produs deteriorarea niciunui ’
bun, fabricantul trebuie sa fie contactat telefonic pentru ai se
comunica toate detaliile necesare.

. SUA: 877-JLG-SAFE (554-7233) DACA OPERATORUL PLATFORMEI ESTE PRINS, BLOCAT SAU NU
POATE ACTIONA SAU CONTROLA ECHIPAMENTUL:

Operatorul nu poate controla echipamentul

+ EUROPA: (32) 08984 82 20

1. Alti membri ai personalului trebuie sa actioneze echipamentul
+ AUSTRALIA: (61) 265811111

de la comenzile de la sol in limitele necesitatilor de moment.

» E-mail: ProductSafety@JLG.com 2. Alti membiri calificati ai personalului de pe platforma pot utiliza

Daca producatorul nu este anuntat cu privire la orice fel de inci- Fomenzile platformei. NU CONTINUATI vUTILIZAREA iN CAZUL
dent in care a fost implicat un produs JLG in 48 de ore de la pro- IN CARE COMENZILE NU FUNCTIONEAZA CORESPUNZATOR.
ducerea unui astfel de incident, acest fapt poate anula acordarea

garantiei pentru echipamentul respectiv 3. Folositi macarale, motostivuitoare sau alte echipamente

corespunzdtoare pentru a stabiliza echipamentul.
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Platforma sau ansamblul telescopic ramas suspendat

5-2

Daca platforma sau ansamblul telescopic raman blocate sau
prinse in structuri sau echipamente suspendate, procedati dupa
cum urmeaza:

1. Opriti echipamentul.

2. Salvati toate persoanele de pe platforma inainte de elibera-
rea masinii. Pe platforma nu trebuie sa se mai afle nicio per-
soana atunci cdnd comenzile masinii sunt actionate.

3. Utilizati macarale, motostivuitoare si alte echipamente pen-
tru a stabiliza miscarea masinii, conform necesitatilor.

4. Folosind comenzile de mai sus, actionati cu atentie sistemul
de alimentare auxiliara (daca exista) pentru a elibera cu
atentie platforma sau ansamblul telescopic de obiect.

5. Dupa eliberare, reporniti masina si readuceti platforma intr-o
pozitie sigura.

6. Inspectati masina pentru a detecta eventualele semne de
deteriorare. Daca masina nu functioneaza corespunzitor,
opriti-o imediat. Raportati problema personalului corespun-
zator responsabil cu intretinerea. Nu utilizati echipamentul
pana cand nu se declara ca poate fi utilizat in siguranta.

SISTEMUL AUXILIAR DE COBORARE

Consultati Figura 5-1., Autocolantul pentru comanda auxiliard de cobo-
rdre si pompa manuald.

Sistemul auxiliar de coborare permite coborarea ansamblului
telescopic si bratului articulat in cazul intreruperii alimentarii
principale cu energie (alimentarea de la motor). Acest sistem utili-
zeaza supape electromagnetice actionate electric si forta gravita-
tionald pentru a cobori ansamblul telescopic si bratul articulat.
Urmatoarele functii sunt incluse in acest sistem si vor functiona
normal dacd motorul nu este in functiune si a fost activat comuta-
torul auxiliar de alimentare.

« Coborarea ansamblului telescopic principal
« Coborarea ansamblului telescopic vertical
+ Coborarea bratului articulat

1. De la consola de comanda a deplasdrii la sol, aduceti selectorul
de comenzi pentru platforma / deplasare la sol in pozitia Sol.

2. Trageti comutatorul pentru alimentare / oprirea de urgenta.

3. Tineti apdsate comutatorul auxiliar de activare a coborarii si
comutatorul de control pentru functia dorita.

Daca este necesara ridicarea bratului articulat pentru a efectua
corespunzdtor procedura auxiliard de coborare, urmati procedura
de mai jos.
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1. Delaconsola de comandd a deplasdrii la sol, aduceti selectorul
de comenzi pentru platforma / deplasare la sol in pozitia Sol.

2. Trageti comutatorul pentru alimentare / oprirea de urgenta.

3. Mentineti apasat comutatorul auxiliar de activare a coborarii,
mentineti in pozitie ridicata comutatorul de control al ridicarii
bratului articulat si actionati pompa manuala aflata langa rezer-
vorul de lichid hidraulic pentru a ridica bratul articulat.

5.5 SUPRAREGLAREA MANUALA A ROTATIEI

Suprareglarea manuala a rotatiei se utilizeaza pentru a roti manual
ansamblul telescopic si placa turnanta in cazul unei intreruperi totale
a alimentarii cu energie electricd, atunci cand platforma este pozitio-
nata peste o structura sau un obstacol. Pentru a utiliza suprareglarea
manuala a rotatiei, procedati astfel:

1. Folosind o cheie tubulard de 7/8 inci, localizati piulita de pe
angrenajul melcat pentru rotatie de pe partea stanga a echi-
pamentului.

2. Montati cheia pe piulita si rasuciti in directia dorita.
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Figura 5-1. Autocolantul pentru comanda auxiliara de coborare si pompa manuala
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5.6

PROCEDURI DE REMORCARE iN CAZ DE URGENTA

Remorcarea acestui utilaj este interzisa. Totusi, au fost incluse dotdri
destinate mutarii echipamentului. Procedurile de mai jos vor fi urmate
NUMAI pentru deplasarea de urgenta intr-o zona de intretinere cores-
punzatoare.

ATENTIONARE

VITEZA ADMISA DE REMORCARE ESTE DE 3 KM/H (1.9 MPH). DISTANTA MAXIMA
ADMISA DE REMORCARE ESTE DE 1 KM (0.6 MI).

1.
2.

3123280

Blocati rotile in siguranta.

Cuplati dispozitivul mecanic de la ambii butuci de roatd, sla-
bind, inversand complet si strangand cele doua suruburi de
la fiecare butuc.

Cuplati echipamentul corespunzator, indepartati blocajele si
deplasati echipamentul.

Dupa deplasarea echipamentului, efectuati procedura de mai jos:

1.
2.
3.

Amplasati echipamentul pe o suprafata solida si plana.
Blocati rotile in siguranta.

Decuplati dispozitivul mecanic de la ambii butuci de roatd,
slabind, inversand complet si strangand cele doua suruburi
de la fiecare butuc.

Indepartati blocajele de la roti daca se doreste.
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5.7

SUPRAREGLAREA SISTEMULUI DE SIGURANTA
AL ECHIPAMENTULUI (MSS0) (NUMAI CE)

Functia de suprareglare a sistemului de siguranta
al echipamentului (MSSO) se va utiliza numai
pentru a recupera un operator care este prins,
blocat sau nu poate actiona echipamentul si
comenzile functiilor sunt blocate de la platforma
din cauza supraincarcarii acesteia.

NOTA:

NOTA:

Daca se utilizeazd functionalitatea MSSO, indicatorul de defec-
tare se va aprinde intermitent si este setat un cod de eroare in
Sistemul de comanda JLG, care trebuie resetat de un tehnician
de service JLG cdlificat.

Nu sunt necesare verificdri functionale ale sistemului MSSO. Sis-
temul de comandd JLG va seta un cod de eroare la diagnosticare
in cazul in care comutatorul de control este defect.

Pentru a utiliza MSSO:

1.

De la consola de comanda a deplasarii la sol, aduceti selectorul
de comenzi pentru platforma / deplasare la sol in pozitia Sol.

Trageti comutatorul pentru alimentare / oprirea de urgenta.
Porniti motorul.

Apasati si tineti apasat comutatorul MSSO si comutatorul de
control pentru functia dorita.
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SECTIUNEA 6. SPECIFICATII GENERALE $1 INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR
6.1 INTRODUCERE 6.2  SPECIFICATII DE FUNCTIONARE SI DATE DE

R R o PERFORMANTA
Aceastd sectiune a manualului cuprinde informatii necesare ’

suplimentare pentru operator, pentru utilizarea si intretinerea Spe(ifi(atii de functionare

corespunzdtoare a acestui echipament. e e .
P P Tabelul 6-1. Specificatii de functionare

Partea privind intretinerea din aceasta sectiune cuprinde infor-

matii menite si ajute operatorul echipamentului si efectueze | Capacitate:Nerestricionata:

numai operatiunile de intretinere zilnice si nu inlocuieste Progra- ANS'I ) 227kg(5001b)
mul de intretinere si inspectie preventiva inclus in Manualul de (EsiAustralia 230kg (5001b)
service siintretinere. Panta maxima de deplasare, pozitie 45%
Alte publicatii disponibile: pliata (pantd frontald) consultati Figura4-3.
Manual de service si intretinere 3121259 Panta maxima de deplasare, pozitie 5
Manual ilustrat pentru componente 3121260 pliata (pantalaterals) consultafiFigura4-3.
Viteza de deplasare —pozitie pliata 5,0km/h (3.1mph)
Viteza de deplasare —pozitie ridicata 1,0km/h (0.6 mph)
Greutatea brutd a echipamentului —aproximativa
ANSI 4263kg (94001b)
CEsiAustralia 4445kg (98001b)

3123280 6-1
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Tabelul 6-1. Specificatii de functionare

Presiunelasol
Pneumatic
Umplut cuspuma
Solid
Solid, nulasa urme

41 kg/cm2 (59psi)
45 kg/cm2 (64 psi)
49 kg/cm2 (70psi)
57 kg/cm2 (81psi)

Tabelul 6-2. Date despre dimensiuni

Inéltimea platformei, ridicata si suspendata

517m(17ft-0in)

Cursd orizontala

6,06m (19ft-11in)

Latimea echipamentului

1,93m(6ft-4in)

Tensiunea sistemului

12Vcc

Presiune hidraulica maxima de eliberare
a ansambluluiprincipal

280 bari (4060 psi)

Ampatament 1,87 m(6ft-2in)
Iniltimea platformei
ANSI 10,29m (33ft-9in)

CEsiAustralia

10,33 m(33ft-10.5in)

Date despre dimensiuni

Tabelul 6-2. Date despre dimensiuni

Gardalasol

23,7cm(10.1in)

Raza de bracaj (interioard) 1,52m (5ft)
Raza de bracaj (exterioara) 3,96m(13ft)
Tnéltimea masinii (pozitie pliata) 2m(6ft-7in)

Tndltimea masinii (pozitie de depozitare)

2,177 m(7ft-1in)

Lungimea masinii (pozitie pliatd)

5,52m(18ft-2in)

Lungimea masinii (pozitie de depozitare)

3,98m (13ft-1in)

6-2

Capacitati
Tabelul 6-3. Capacitati

Rezervorul de ulei hidraulic (lanivel maxim)

77,91(206al)

Butucderoata*

0,751(25.50z)

Lichid de rcire pentrumotor

5,91(1.55gal)

*Butucii de roata trebuie s fie plini pe jumatate cu lubrifiant.

3123280
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Pneurile

Tabelul 6-4. Pneurile

Dimensiune

265/50D20(20in % 9in)

Sarcinamaximd a pneurilor

2177kg (48001b)

Tip

Aer, Umplut cuspuma

Dimensiune

18inx7in

Sarcinamaximaapneurilor

2177kg (48001b)

Tip

Solid

Dimensiune

33inx12in

Sarcinamaximd a pneurilor

2177kg (48001b)

Tip

larba (umplute cu aer sau spumd)

3123280

Date despre motor

Tabelul 6-5. Kubota D1105-E3

Tip

Racit culichid

Numar de cilindri

3

Alezaj

78mm (3.07in)

Cursa

78,4mm(3.09in)

Cilindreetotala

1123 cm?(68.5 cuin)

Raportcompresie 24:1

Secventd aprindere 1-2-3

Putere 18,5kW (24.8hp)
Turatie redusd de ralanti 1200+ 50
Turatieinaltd de ralanti 3000+ 50

6-3
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Tabelul 6-6. GM 0,97 |

Tip

Racit culichid

Numar de cilindri

4

Alezaj

65,5mm (2.58in)

Cursa

72,00mm (2.84in)

Cilindree totala

967 cm® (59 cuin)

Raportcompresie 8,8:1

Secventd aprindere 1-3-4-2

Putere 21,3kW(28.6hp)
Turatie redusd de ralanti 1200+50
Turatieinaltd de ralanti 300050

6-4

Uleiul hidraulic

NOTA:

NOTA:

Tabelul 6-7. Uleiul hidraulic
Intervalul de temperatura
pentru functionarea Grad vascozitate S.A.E.
sistemului hidraulic
-18°-+83°C 10w
(+0°—+180°F)
-18°-+99°C 10W-20,10W30
(0°—+210°F)
+10°-+99°C 20W-20
(+50°-+210°F)

Uleiurile hidraulice trebuie sd aiba proprietdti antiuzurd, cel
putin conform cu Clasificarea pentru service APl GL-3, si stabili-
tate chimicd suficientd pentru service mobil la sistemul hidraulic.

Echipamentele pot fi prevdzute cu ulei hidraulic biodegradabil si
non-toxic Mobil EAL. Acesta este un ulei hidraulic complet sintetic
care are aceleasi caracteristici antiuzurd si de protectie contra rugi-
nii ca si uleiurile minerale, dar nu are efecte negative asupra apei
sau mediului cand este vdrsat sau se scurge in cantitdti mici.

3123280
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NOTA:

3123280

In afara cazurilor in care JLG recomandd acest lucru, nu este indi- ESANTIONAREA ULEIULUI
catd amestecarea lichidelor de diferite mdrci sau tipuri, deoarece
este posibil sd nu contind aceiasi aditivi necesari sau sd nu fie de Consultati Figura 6-1., Orificiul de esantionare a uleiului.

vdscozitati comparabile. Dacd se doreste utilizarea unui alt ulei
hidraulic decat Mobil 424, contactati JLG Industries pentru reco-
mandari corespunzatoare.

Acest echipament este dotat cu o supapa de esantionare a uleiu-
lui pentru a verifica starea uleiului hidraulic. Consultati Manualul
de service pentru proceduri de Esantionarea uleiului.

6-5
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Figura 6-1. Orificiul de esantionare a uleiului

6-6
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°C

+4.3 .=.=
+38 .=.:I
+32 .:.E
+27 .:.:I
+21 .:.:I
+16 .:.:I
+{0 .:.D

SETUL JLG PENTRU VREME RECE RECOMANDAT

SETUL JLG ARCTIC RECOMANDAT

/)
+4.9 —

TEMPERATURA AERULUI

°'F

—4120
— 110

— 100
=.:. +90
:I.:. +80
:I.:. +70
:I.:. +B60
D.:.+5©
D.:.+4©
:I.:. +30
D.:.+2©
:I.:. +0

GRAFIC DE FUNCTIONARE PENTRU LICHIDUL HIDRAULIC

ATENTIONARE:

UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI CU LICHIDE HIDRAULICE
NEAPROBATE DE JLG SAU UTILIZAREA IN AFARA
LIMITELOR DE TEMPERATURA MENTIONATE IN “TABEL
DE FUNCTIONARE PENTRU ULEIUL HIDRAULIC” POATE
DUCE LA UZURA PREMATURA SAU DETERIORAREA
COMPONENTELOR SISTEMULUI HIDRAULIC

MOBIL 424

QUINTOLUBRIC 888-46

UNIVIS HVI 26

<

LICHID HIDRAULIC MOBIL EAL
MOBIL EAL ENVIRONSYN H46

MOBIL DTE 10 EXCEL 32

3123280

Figura 6-2. Tabel de functionare pentru uleiul hidraulic - Pagina 1 din 2
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Lichid Proprietati Baza Clasificari
g 5 |2l 2 |
g é E ‘;:;-a _é. g E *
g = g |E|2|s|£|l & |8 %
5 g g S5|5|8 |5 | S g 2
4 <8 = < @ = = 2 < s
a = = =) =) A ird) a (- =
Mobilfluid 424 55 145 X
Mobil DTE 10 Excel 32 32 164 X X
UnivisHVI 26 26 376 X
Ulei hidraulicMobil EAL 47 176 X X X
Mobil EAL Envirosyn H46 49 145 X X X
Quintolubric 888-46 50 185 X X X X

*(lasificarea biodegradabil rapid indicd una din urmatoarele:

Conversie (02 > 60% conform EPA 560/6-82-003

Conversie C02 > 809% conform CEC-L-33-A-93

**(lasificarea practic netoxicindicd o concentratie de LC50 > 5000 ppm conform OECD 203

*** (lasificareaignifug indicd aprobarea Factory Mutual Research Corp. (FMRC)

41507408

Figura 6-3. Tabel de functionare pentru uleiul hidraulic - Pagina 2 din 2
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Greutatea componentelor principale

A AVERTISMENT

NU INLOCUITI ELEMENTE ESENTIALE PENTRU STABILITATE CU ELEMENTE CU ALTA GRE-
UTATE SAU SPECIFICATII (DE EXEMPLU: BATERII, PNEURI UMPLUTE CU SPUMA, PLAT-
FORMA) NU MODIFICATI UNITATEA iN NICIUN FEL CARE SA AFECTEZE STABILITATEA.

Tabelul 6-8. Greutati pentru stabilitate minima

Componente kg Ib
Contragreutate 850,5+34 1875£75
Pneusiroatd —20x9 pneumatic 59 130
Pneusiroatd — 20x9 umplut cu spumd 99,8 220
Pneusiroatd—18x7 104,3 230
Pneusiroatd—33 12 pneumatice 58,8 129
Pneusiroatd—33 X 12 umplute cuspumd 125,6 277
Platforma i consold — 30x60 110 2425
Platforma si consold — 30x48 98 216
Bateria 30 66

3123280
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SETUL JLG ARCTIC RECOMANDAT

SETUL JLG PENTRU VREME RECE RECOMANDAT

k FUNCTIONARE PE GPL

TEMPERATURA AERULUI

°C
+49— |
+43—
+38—
32—
27—
21—
16—
H0—

'F
—4120
—4110
—+100
E.:.+9©
E.:.+8©
:I=.+7©
==.+6©
=.:.+5©
:I.:.hé‘],O
E.:.+3©
E.:.+2©
E.:.+‘H©
—o
—-i0
—-20
—-30
—-40

>

SAE 10W-30

SAE 5W-30

ATENTIONARE:

UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI CU ULEI DE MOTOR NEAPRO-
BAT DE JLG SAU UTILIZAREA IN AFARA LIMITELOR DE TEMPE-
RATURA MENTIONATE IN “TABEL DE FUNCTIONARE PENTRU
ULEIUL DE MOTOR” POATE DUCE LA UZURA PREMATURA SAU
DETERIORAREA COMPONENTELOR MOTORULUL.

1001120074-A

Figura 6-4. Tabel de functionare pentru uleiul de motor - GM
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'q_: TEMPERATURA AERULUI
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oc +38== D‘='+1|©©
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2 = 21= || || =+70
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O
~
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v 0
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w
<
w
ATENTIONARE:

UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI CU ULEI DE MOTOR NEAPRO-
BAT DE JLG SAU UTILIZAREA IN AFARA LIMITELOR DE TEMPE-
RATURA MENTIONATE IN “TABEL DE FUNCTIONARE PENTRU
ULEIUL DE MOTOR” POATE DUCE LA UZURA PREMATURA SAU
DETERIORAREA COMPONENTELOR MOTORULUL.

1001120075-A

Figura 6-5. Tabel de functionare pentru uleiul de motor - Kubota
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T
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==

P

il
)
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Figura 6-6. Schema privind intretinerea si lubrifierea de catre operator
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6.3  INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

NOTA: Urmdtoarele numere corespund celor din Figura 6-6., Schemd

privind intretinerea si lubrifierea de cdtre operator.

Tabelul 6-9. Specificatii pentru lubrifiere.

COD | SPECIFICATII

BG* Lubrifiant pentru lagdre (Cod JLG 3020029) Mobilith SHC460.

Lichid | Lichid hidraulic. Clasificarea de service API GL-4, de exemplu Mobilfluid 424.

hidraulic

EPGL | Lubrifiant pentruangrenaje pentru presiuni extreme (ulei), care respectd
clasificarea de service API GL-5 sau standardul MIL-Spec MIL-L-2105.

MPG Lubrifiant multifunctional cu punct de picurare minim de 177°C(350°F).
Rezistentd excelentd la apd si aderenta deosebitd, fiind din tipul pentru
presiuni extreme.

(Timken OK 40 livre minimum.)
Uleide | Uleidemotor (carter). Benzind — clasa APISF, SH, SG, MIL-L-2104.
motor | Diesel — clasa API CC/CD, MIL-L-2104B/MIL-L-2104C.
*Dacd este necesar, MPG poate fiinlocuit cuacesti lubrifianti, darintervalele de service vor
fireduse.
3123280

ATENTIONARE

INTERVALELE DE LUBRIFIERE SE BAZEAZA PE UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI IN CON-
DITII NORMALE. PENTRU ECHIPAMENTELE UTILIZATE iN OPERATIUNI IN MAI MULTE
SCHIMBURI $1/SAU iN CONDITII DE MEDIU OSTILE, FRECVENTA LUBRIFIERII TREBUIE
MARITA CORESPUNZATOR.

1. Rulmentul de rotatie

Punct(e) de lubrifiere - racord la distanta

Capacitate — dupa necesitati

Lubrifiant - lubrifiant pentru lagare

Interval - La 3 luni sau la 150 h de functionare

Comentarii — Aplicati lubrifiant si rotiti la intervale de 90 de
grade pana cand rulmentul este lubrifiat complet
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2. Rulmentul de rotatie/Dintii angrenajului melcat

Punct(e) de lubrifiere - fiting de lubrifiere
Capacitate — dupa necesitati

Lubrifiant - Mobil SHC 460

Interval - dupd necesitati

Punct(e) de lubrifiere - fiting de lubrifiere
Capacitate — dupa necesitati

Lubrifiant - Lubriplate 930-AAA

Interval — dupd necesitati

A ATENTIE

NU LUBRIFIATI LAGARELE iN EXCES. LUBRIFIEREA EXCESIVA A LAGARELOR VA CAUZA
DETERIORAREA GARNITURII EXTERIOARE DIN CARCASA.

6-14 3123280
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3. Rezervorul hidraulic

Puncte de lubrifiere - buson

Capacitate — 93,9 | (24.8 gal), 77,9 | (20.6 gal) la nivel maxim;
67,41(17.8 gal) la nivel scazut

Lubrifiant - ulei hidraulic

Interval - Verificati nivelul zilnic; Tnlocuiti la 2 ani sau la 1200 h
de functionare.

Comentarii — La masini noi, cele cu revizii majore recente sau
dupa schimbarea uleiului hidraulic, actionati toate sistemele
minim doua cicluri complete si verificati din nou nivelul ule-
iului in rezervor.

3123280

4. Filtrul de retur al lichidului hidraulic in rezervor si tubul de
ventilatie

Interval — Schimbati dupa primele 50 h si apoi la fiecare 6 luni
sau 300 h.

Comentarii — pentru elementul tubului de ventilatie, rasuciti par-
tea superioara pentru inlocuire. In anumite conditii, poate fi
necesara inlocuirea mai frecventa a ambelor elemente.
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5. Butucderoata 6. Schimbarea uleiului si a filtrului - Kubota

VERIFICAREA
NIVELULUI DE ULEI
SIUMPLEREA

Puncte de lubrifiere — buson de nivel si de umplere

Capacitate — 0,75 1 (25.5 0z) (1/2 plin)

Lubrifiant - EPGL

Interval - Verificati nivelul la 3 luni sau 150 h de functionare,
schimbati la 2 ani sau 1200 h de functionare

Punct(e) de lubrifiere - buson/element filetat

Capacitate - 5,11 (5.4 gt) cufiltru

Lubrifiant — Ulei de motor

Interval - Verificati nivelul zilnic; schimbati la fiecare 500 ore
sau sase luni, oricare interval este mai scurt. Reglati nivelul
final al uleiului conform marcajului de pe joja.

6-16 3123280
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7. Filtrul de carburant / Separatorul de apa - Kubota 8. Schimbarea uleiului si a filtrului - GM

i \

°

g \‘ mllll \ e

{
o A ——\X
L =

Punct(e) de lubrifiere - buson/element filetat

Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil Capacitate — 31 (3.1 qt) cufiltru
Interval - in fiecare an sau la 600 h de functionare Lubrifiant - Ulei de motor
Interval - Verificati nivelul zilnic; schimbati la fiecare 500 ore

sau sase luni, oricare interval este mai scurt. Reglati nivelul
final al uleiului conform marcajului de pe joja.

3123280
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9. Filtrul de incarcare

Interval — Schimbati dupa primele 50 h si apoi la fiecare 6 luni
sau 300 h.

Comentarii — Demontati surubul de prindere a compartimen-
tului motorului si scoateti compartimentul motorului pentru
a obtine acces.

6.4  PNEURILE $I ROTILE

inlocuirea pneurilor

Pentru inlocuire, JLG recomanda utilizarea unor pneuri de aceleasi
dimensiuni, marca si indice nominal de sarcina ca si cele montate initial.
Va rugdm sa consultati Manualul de componente JLG pentru numarul
de componenta al pneurilor aprobate pentru un anumit echipament si
model. In cazul in care nu utilizati un pneu de schimb aprobat de JLG, va
recomandam ca pneurile de schimb sa aiba urmatoarele caracteristici:

+ Indice nominal de sarcina si dimensiuni egale sau mai mari
decat ale originalului

- Latimea suprafetei de rulare a pneului egala sau mai mare
decat a pneului original

« Diametrul rotii, latimea si valorile de deviatie egale cu ale
originalului

+ Aprobat pentru aplicatia respectiva de producatorul pneu-
lui (inclusiv pentru presiunea de umflare si sarcina maxima
a pneului)

Daca nu aveti aprobare de la JLG Industries Inc. in acest sens, nu inlo-
cuiti un pneu umplut cu spuma poliuretanicd sau cu balast cu un
pneu pneumatic. Cand selectati si montati un pneu de schimb, asi-
gurati-vd ca toate pneurile sunt umflate la presiunea recomandatd
de JLG. Datoritd variatiilor de dimensiune intre marcile de pneuri,
ambele pneuri de pe o punte trebuie sa fie identice.

3123280
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inlocuirea rotilor si pneurilor

Jantele montate la fiecare model de produs au fost proiectate pentru
a respecta cerinte de stabilitate legate de ecartament, presiunea in
pneuri si sarcina maxima admisa. Modificarea dimensiunilor, de
exemplu a latimii jantelor, a amplasarii piesei centrale, a diametrului
etc., fard recomandarea oferita in scris de cdtre producator, poate
afecta nivelul de stabilitate si, in consecintd, siguranta.

Montarea rotilor

Este extrem de important sd aplicati si sa mentineti cuplul de stran-
gere corespunzator pentru montarea rotilor.

A AVERTISMENT

PIULITELE DE ROATA VOR FI MONTATE $I MENTINUTE LA CUPLURILE DE STRANGERE
CORESPUNZATOARE PENTRU A PREVENI JOCUL ROTILOR, RUPEREA SURUBURILOR $I 0
POSIBILA DESPRINDERE A ROTII DE PUNTE, CARE POATE CAUZA ACCIDENTE. ASIGURATI-VA
CA UTILIZATI NUMAI PIULITE CARE SE POTRIVESC CU UNGHIUL CONULUI ROTII.

Strangeti piulitele de roata la cuplul corespunzétor pentru a preveni
jocul rotilor. Utilizati o cheie dinamometrica pentru a strange dispo-
zitivele de prindere. Daca nu aveti o cheie dinamometrica, strangeti
dispozitivele de prindere cu o cheie de piulita, apoi mergeti imediat
la un atelier de service sau un distribuitor pentru strangerea piulite-
lor de roatd la cuplul corespunzator. Strangerea excesiva va duce la
ruperea suruburilor sau la deformarea permanentd a orificiilor de
montare a suruburilor in roti. Procedura corespunzatoare de cuplare
a rotilor este urmdatoarea:

3123280

1. Tncepeti prin a strange piulitele manual pentru a preveni
deteriorarea filetului. NU utilizati un lubrifiant pentru fileturi
sau piulite.

recomandatad, strangeti piulitele conform valorilor de cuplu
pentru rofti.

Tabelul 6-10. Tabel cu valori de cuplu pentru roti

ORDINE DE STRANGERE
Etapa Etapa2 Etapa3
55Nm (401b-ft) 130Nm (95 Ib-ft) 230Nm (1701b-ft)

6-19
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6-20

4. Piulitele de roata trebuie stranse la cuplul indicat inainte de
prima utilizare pe drum si dupa fiecare demontare a rotii.
Verificati si corectati cuplul la fiecare 3 luni sau 150 de ore de
utilizare.

6.5

INFORMATII SUPLIMENTARE

Informatiile de mai jos sunt furnizate in conformitate cu cerintele
Directivei europene privind utilajele 2006/42/CE si se aplica
numai echipamentelor din Uniunea Europeana.

In cazul echipamentelor alimentate cu energie electrica, nivelul
presiunii sonore continue, masurate pe scala A, pe platforma de
lucru este mai mic de 70 dB(A).

Pentru echipamentele cu motor cu ardere interna, nivelul garantat
al presiunii sonore (LWA) conform Directivei europene 2000/14/CE
(privind emisiile sonore in mediul inconjurator ale echipamentelor
destinate utilizarii in spatii deschise), calculat pe baza metodelor de
testare conforme Anexei lll, Partea B, Metodele 1 si 0 ale directivei,
este de 104 dB.

Valoarea totald a vibratiilor la care este supus sistemul mana-brat
nu depéseste 2,5 m/s2. Valoarea maxim3 a radacinii medii patrate
a acceleratiei ponderate la care intregul corp este supus nu depa-
seste 0,5 m/s?.

3123280
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SECTIUNEA 7. JURNAL DE INSPECTII $1 REPARATII

Numar de serie echipament

Tabelul 7-1. Jurnal de inspectii si reparatii

Data Comentarii

3123280 7-1
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Tabelul 7-1. Jurnal de inspectii si reparatii

Data

Comentarii

7-2
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